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1. ONSOZ

1.1. Genel Ozellikler

EPC_T cihazi, bir HMI (insan Makine Arayiizii) ve en az bir adet Kontrol Karti'ndan olusur. 3 adete kadar
Kontrol Karti kullanilabilir.

Kontrol Kart asagidaki giris-cikislari icerir:
19 adet Role

11 adet Analog Giris

8 adet Dijital Giris

2 adet Analog Cikis

1.2. Garanti

Malzeme ve iscilik hatalarina karsi iki yil siireyle garanti edilmistir. Bu garanti, cihazla birlikte verilen garanti
belgesinde ve kullanma kilavuzunda yazili olan misteriye diisen goérev ve sorumluklarin eksiksiz yerine
getirilmesi halinde ydirirlikte kalir.

Emko Elektronik, cihazin yapisinin kompleks oldugu ve tamamen hatasiz olmayabilecegi konusunda
kullaniciyr uyarir. EPC_T cihazi, ilgili standartlara gore Uretilip test edilmis olmasina karsin, standartlari asan
dis kosullardan (elektriksel girdlta, yildirim diismesi, nem, sicaklik, vs) ve cihazin olasi iretim ve tasarim
hatalarindan dogabilecek sorunlara karsi, EPC_T cihazindan ayri bir alarm sistemi kurarak énlem almak,
kullanicinin sorumlulugundadir. Olasi arazilarda ortaya ¢ikabilecek kayiplarda, Emko Elektronik hicbir
sorumluluk kabul etmemektedir.

Cihazin hatal ¢alisabilecegi, hatta fonksiyonlarini tamamen durdurabilecegi dislinllerek, miidahaleye kadar
canhlarin hayatta kalmasini saglayacak ve kullaniciyi uyaracak bir sistemin kurulmasi siddetle dnerilir.

Cihazin yanhs kullanimindan dogan sonuclarda da Emko Elektronik sorumluluk kabul etmez.
Garanti kapsami, yalnizca hatali Griinlin degistirilmesi veya tamir edilmesiyle sinirhdir.

1.3. Bakim

Cihazin tamiri egitimli kisiler tarafindan yapilmalidir. Cihazin dahili pargalarina erismek icin 6ncelikle cihazin
enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon iceren ¢ozeltilerle (Petrol, Trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Cihazin bu ¢6zeltilerle
temizlenmesi, cihazin mekanik glvenilirligini azaltabilir.

Cihazin dis plastik kismini temizlemek igin etil alkol ya da suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz. Cihazin
ortalama kullanim émri 10 yildir.
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1.4. Siparig Bilgileri

URUN KODU ACIKLAMA

EPC-N-1/0-1V-0OC Giris / Cikis modulu

EPC-N_GSM GSM SMS moduli (Anten + Hab Kablosu 3m dahil)
EPC-T7 EPC-T 7” Touch HMI modil

EPC-T7.R EPC-T 7” Touch HMI modiil (arkadan takilan)
EPC-T10 EPC-T 10” Touch HMI moddl

EPC-T10.R EPC-T 10” Touch HMI modiil (arkadan takilan)

2. KURULUM

Kuruluma baslamadan 6nce:

¢ Cihazin bitiin elektrigini kesiniz.

e Kurulum esnasinda cihazin ¢alismadigindan emin olunuz.
¢ Cihaz Ureticisinin glivenlik talimatlarini takip ediniz.

¢ Kurulum talimatlarini okuyup, takip ediniz.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina baslanmadan énce goz ile kontrol
edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma isleminin mekanik ve elektrik teknisyenleri tarafindan
yapilmasi gerekmektedir.

Cihazin besleme gerilimi araliginin kontrol edilmesi ve uygun besleme geriliminin uygulanmasi
gerekmektedir. Bu kontrol islemi, yanlis besleme gerilimi uygulanarak cihazin, sistemin zarar gérmesini ve
olabilecek kazalari engelleyecektir.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek icin cihazin tim baglantilari tamamlanmadan cihaz ve
montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

Cihazi, yanici ve patlayici gazlarin bulundugu ortamlarda kesinlikle kullanmayiniz.

Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam tizerinde tehlike yaratabilecek tiim aksam ile ilgili gerekli
tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak personelin glivenligi icin gereklidir.
Cihazin kendi sabitleme pargalari ile sistem lizerine montajinin yapilmasi gerekmektedir. Uygun olmayan
sabitleme parcalari ile cihazin montajini yapmayiniz. Sabitleme pargalari ile cihazin diismeyeceginden emin
olacak sekilde montajini yapiniz.

Cihazin, bu kullanim kilavuzunda belirtilen kullanim sekilleri ve amaglari disinda kullanilmasi durumunda
tim sorumluluk kullaniciya aittir.
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2.1. Genel Agiklamalar

EPC-T cihazi, temelde iki par¢adan olusur :
*  Kontrol Kart
e  HMI*

)
Resim 1: HMI

Resim 2: Kontrol Karti

*HMI (Human Machine Interface — insan Makine Arayiizii)

Daha fazla giris-cikis sayisi istendiginde, iki adet Kontrol Karti, genisleme modiilii olarak kullanilabilir. Bu
durumda:

e HMI

* Ana Kontrol Kart

* Genisleme Modiilii veya Modiilleri

Ana Kontrol Karti ile Genisleme modiill, birbirinden cihaz ID'leri ile ayrilirlar. Cihaz ID'leri Kontrol Karti

Uzerindeki 3 adet jumper ile ayarlanir. Asagidaki fotografta, cihaz ID'si icin kullanilan jumper'larin yeri
gosterilmistir.

Resim 3: Cihaz ID 'Jumperilari B
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Ustteki fotografta goriinen ve asagidaki sekilde ifade edilen 0.0.0 durumu Ana Kontrol Karti icin yapilmasi
gereken konfiglirasyondur.

B o2 N
NN
H|iEE
HEBE

Kontrol kartini genisleme moduli olarak kullanmak igin bundan farkli bir jumper konfiglirasyonu yapilmasi
gerekir.

[

3 J2 N

ilk Genisleme Modiilii Jumper konfigiirasyonu: : : :
] I;|
iJZ J

ikinci Genisleme Modiilii Jumper konfigiirasyonu : %:|
u|mm

Not: Jumper pozisyonlar asagidaki gibi, hepsi 1.1.1 yapildiginda, kontrol karti daima boot konumunda
(yazilim yiikleme modu) kalir.

i

HHENES
HEES
HEE

2.2. Cihazin Montaiji

HMI (Kullanici Ara Yiizii) Montaji

Kullanicr arayiizii, panel montajina uygun olarak tasarlanmistir. Sabitleme iki adet sikma pargasi ile yapilr.
1- Kullanici arayiiziinii panelin 6n tarafindan acilan kesite iyice yerlestiriniz.

2- Sikma pargalarini cihazin iki kenarindaki deliklere gecirdikten sonra, iyice sikarak cihazin

montajini yapiniz.

Kullanicr arayliziiniin montajinin yapilacagi mekanik aksam tzerinde tehlike yaratabilecek tiim aksam
! ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak personelin giivenligi
icin gereklidir.

EPC-T HMI cihazinin 4 farkli tiri mevcuttur.

10 inch Onden Montajh:

10 inch Arkagan Montajhi:

7 inch Arkadan Montajhi:

7 inch Arkadan Montajh:
Dis Olgiiler (mm): 278 x 200 x 50
Montaj Derinligi (mm): 44
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Panel Kesiti (mm): 258 x 180

Kontrol Karti Montaji
Kontrol kartlari, ray montajina uygun olarak tasarlanmistir. Her bir kontrol karti icin 1 adet govde, 2 adet

kapak ve 3 adet ayak kullanilmaktadir. Gvde ve kapak ile birlikte kontrol kartinin uzunlugu 280mm,
ylksekligi 2000mm'dir.
Raya montaj yapilirken bu olciler dikkate alinmalidir.

Kontrol kartlarinin montajinin yapilacagi mekanik aksam tzerinde tehlike yaratabilecek tim aksam ile
y ! ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler, montaji yapacak personelin glivenligi

icin gereklidir.

280mm

100mm

60.2mm

Resim 4: Gévde ve Kapaklar Resim 5: Ayak
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2.3 Besleme ve Haberlesme Baglantilan

Asagidaki sekilde besleme ve haberlesme baglanti diyagrami verilmistir. Besleme baglantilari KIRMIZI ile,
haberlesme baglantilari MAVi ile gosterilmistir.

Haberlesme baglantilari siltli bir kablo ile yapilmalidir. Olusabilecek gerilim farklarinda silt tizerinden akim
akarak gurilti meydana getirememesi igin, silt tek tarafa baglanmalidir. Diger ucu bosta birakilir.

GUC KAYNAGI
H M I 24V DC/AC

POWER

RS-485 POWER
SILT B(-) A(+) + - +1] -

L -
< <
B B
B B
K K
K 15|
3] 3]
i H E
14 B B
] =
-l ) né
o ] >
E 8 SHIELD w
= 3  Data- s
1 — Lu
g 3 Data+ -
< =1 wr
Z 4
< Ll
o
)
=
(=]
8 SHIELD
3 Data-
1 —
3. Data+
e

| ]
Maks. 8 adet

Resim 6: Besleme ve Haberlesme Baglantilari
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2.4 Giris Cikig Baglantilari

Resim 7: Giris Cikis Baglantilari

MoDOLO

Not1: 30 m'den uzun PT100 baglantilari i¢in J_ |
siltli bir kablo kullaniimaldir. iq 3+ 5
3 Lo o # l—' a
Not 2: Tim Giri B8 Z s>+
ot 2: Tiim Girisler ve Cikislar konfigiire — =1 i
O L4
edilebilir. Baglantilar bu konfigiirasyona % i %_>+ g
. (2] —
goére yapllir. E*’: l e z
Bkz: A
7.2. Analog Giris Konfiglirasyonlari ?OQ =G
7.3. Réle Cikis Konfigiirasyonlari Eq § = |5 g5
7.4. Dijital Giris Konfigtirasyonlar B u : L B
. .. [rm— x} 3
7.5. Analog Cikis Konfigiirasyonlari iq @" S
Not3: Analog Cikislar icin verilen ﬁ_\_‘J 2 g = 5 S
. . . o gepe [l a4 L &
kombinasyonlar, siparis kodunda belirtilir. 0] E ~
] G @
?'0 E (AZL) NOWNOD
Analog Cikislar — = | & | i
© B —
-0-10vV =1: l >3 3%.@
- 0-20 mA B 2 | SR
EOQ P ALl Ny
3 @ DN
i i 5 [ &
B < w | &
i v -
sp~l ® Sy
—— o~ —
8 =
g~ kil g
?:l i =
H; & g
ol = g
?Q =1k =
[0 fo de 3
el = z
2 o | =] -
ol o< 2] :
[ | Og |« =
%0 ] gg IF ]
— z23[¢] g
& | =3 —
z o~ 1 g
>|o =
S[o] =
- — g
o~ &
? 8
o | £
«—8 ® <3 <] -
COMMON -1 - Gb — E
ANALOG 1 L i wg i =
<« 3 o= S -
COMMON -2 . <Z[Z ‘= = E
ANALOG 2 L% z; w—l— -

18 VAC (-%15 / +%10) 50/60 Hz. 25 VA

24 VDC (-%15 / +%10) 20W
(HMI ve 1 adet Kontrol Kart: igin)
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3. ANA CALISMA EKRANI ve GENEL TANITIM

3.1. Ana Calisma Ekrani
Ana calisma ekrani, ekran boyutuna goére degisiklik gostermektedir:

EPCT10 ana Ekran Goriuntisi:

EPCT7 Ana Calisma Ekran gorintisi:

TUR EPC-T 01 V05 04/19
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EPCT10 Ana Calisma Ekran Modlari
iki adet ekran modu vardir:

- Gozlem Modu

- Dizayn Modu

Asagida gozlem modundaki ekran 6rnegi gorilebilir.

e kD 17529 | [ oL |

27.7 || 4 | 38.7 %
&3 O-OP

N
N
N
S

3
B[s7%) [N

387%]  aiF ss/75

el 27.2°c) A ae o
(8] 27.2 |

. FAray
ey (S =
) & 2232

14:40:59
10.04.2019

Cihaz g6zlem modunda acilir. Bu modda 10 kartlarindan okunan degerleri ekranda gorebilirsiniz.

Ekranin sol st késesindeki @ ikonu ile ekrani dizayn moduna alabilirsiniz. Dizayn modunda hangi
degerlerin gorilip goriilemeyecegini ve hangi degerin nerede gorilecegini segebilirsiniz.
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Asagida dizayn modundaki bir ekrani gorebilirsiniz:

E Ikonu, sicaklik sensorlerini, ‘: ikonu ise nem sensorlerini temsil eder.

Duvar Uzerindeki numaralar ise fan numaralarini belirtir.

istediginiz dizayn ayarlarini yaptiktan sonra tekrar @ ikonuna tiklayarak gézlem moduna dénebilirsiniz.

Not: Ontanimli Kullanici ve Teknisyen sifreleri '2'dir
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3.2. Meniiler

Ana ekranda Ust sag tarafta bulunan tg¢gene tiklandiginda ana men karsimiza cikar.

D |

A\

Ayarlar Geligmis

(V)
Kayitlar Alarmlar Dil

TUR EPC-T 01 V05 04/19
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4. GIRISLER

(2] ETS
a@ow .
- Modiil/Girig Fonksiyon Fanlar
e e 0000

Egri Set:315.
0000

Pt 20300

Girigler

NS
2 > u oo
..N g0888® b
By © E
5

28.05.2018

SET=31555C) KUMES : 34.0°C  PASIF 79/300 SEVIYE: 3

Giris: Analog Giris Numarasi
Modiil: Modil Adi

Fonksiyon: Giris fonksiyonu
Deger: Sensérden okunan deger

5. CIKISLAR

| Fanlar ‘
0000

0000
Pad Perdesi 1 Konum
000

Kontroller

11:18:35
28.05.2018

SEREItEIC KUMES : 34.0°C  PASIF 68/300 SEVIYE: 3

Sistemdeki ¢ikislari gbzlemek igin; soldaki Kotroller butonu tiklanir. Soldaki tabloda Cikis adi ve Cikis Degeri;
sagdaki siitunda ise Fan'larin durumu gésterilmektedir. Gri zeminde gésterilen fanlar |53, yesil zeminde

gosterilen fanlar ise [ALqIF tir.
Gosterilen Cikiglar:

Baffel Konum: 'Baffel'in su anki aktif konumunu % cinsinden verir.

Baffel Hedef: Hedeflenen Baffel agikligini % cinsinden verir.

Pad Perdesi 1 Konum: 1. Pad Perdesinin su anki agikligini % cinsinden verir.
Pad Perdesi 1 Hedef: 1. Pad Perdesinin hedeflenen agikligini % cinsinden verir.
Pad Perdesi 2 Konum: 2. Pad Perdesinin su anki agikligini % cinsinden verir.
Pad Perdesi 2 Hedef: 2. Pad Perdesinin hedeflenen agikligini % cinsinden verir.
Isitici n: n. Isiticinin oransal ¢alisma degeridir.

Sogutucu n: n. Sogutucunun durumunu gosterir.

Nem n: n. Nem rélesinin oransal ¢alisma degeridir.

Aydinlatma n : n. Aydinlatma rélesinin durumunu gosterir.

TUR EPC-T 01 VO5 04/19 15



6. AYARLAR

e
@
]

Ayarlar

Kiimes Set Sicakhgi (°C): Kimes ortaminin istenilen sicaklik degeridir.

Min Havalandirma Siire (saniye): Minimum havalandirma seviyesinde, (Seviye-0) ¢alisma modu oransal
olarak secilmis fanlarin stresidir.

Min. Hava. Seviye: Minimum havalandirma seviyesidir.
Maks. Hava. Seviye: Maksimum havalandirma seviyesidir.

Maks. Nem (%): Kabul edilebilir maksimum nem degeri. Nem seviyesi bu degeri astiginda:

1- Yuksek nem alarmi verilmez.

2- Belirli bir stire icinde nem seviyesi normale diismezse havalandirma seviyesi 1 seviye arttirilir.
(Bkz: 7.1.7 Nem Kontrol Parametreleri) (“HAVALNDIRMAYA ETKISI” “EVET” segildiyse)

3- Belirli bir siire icinde nem seviyesi normale diismezse Isitici calisir.
(Bkz: 7.1.7 Isitict n Parametreleri) (“ISITMALI KURUTMA” “EVET” segildiyse)

7. GELISMIS AYARLAR

<

Giris Cikis Kontrol

Konfigiirasyonu Parametreleri Egri Ayarlan

Test Tiiketim

Cihaz Ayarlari Kalibrasyon Alarmlari

Gelismis Ayarlar Menisiinden su sayfalara ulasilir:
7.1.Kontrol Parametreleri
7.2.Girig Cikis Konfiglirasyonu
7.3.Egri Ayarlari
7.4.Cihaz Ayarlari
7.5.Test Kalibrasyon
7.6. Tiketim Alarmlari
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7.1. KONTROL PARAMETRELERI

Kontrol Parametreleri

Havalandirma Seviyeleri

Kontrol
Parametreleri

Egri Ayarian

Havalandirma Parametreleri
Isitici 1 Parametreleri

Isitici 2 Parametreleri

Tiketim
Aarmian

Pad Motoru 1 Parametreleri

Chaz Ayarlan

Pad Motoru 2 Parametreleri

Baffle Parametreleri

Pad Perdesi 1 Parametreleri
Pad Perdesi 2 Parametreleri
Nem Kontrol Parametreleri

€02 - Karbondioksit Parametreleri

Tiiketim Parametreleri

Bu mend, cihazin kontrol fonksiyonlari ile ilgili parametrelerin listesini icerir. Bu listede
“Havalandirma Seviyeleri”, “Havalandirma Parametreleri” ve “Minimum Maksimum Degerler” satirlari
sabittir. Listede bulunan diger satirlar giris — ¢ikis konfigurasyonuna gore otomatik olarak eklenir .

7.1.1 HAVALANDIRMA SEVIYELERI

Havalandirma seviyelerine ait ofset degerinin, oransal ¢alisan fanlarin siiresinin ve her fanin ¢alisma
modunun segildigi sayfadir.

Egri aktif iken; sistem bu seviyelere gore degil, mevcut egrideki havalandirma seviyelerine gore
calisir.

Havalandirma Seviyeleri

Kontrol
Parametreleri

Egri Ayarian

ST T R v Kontrol Parametreleri ‘

Havalandirma Parametreleri

Tiketim

Chaz Ayarlan Aarmian

€02 - Karbondioksit Parametreleri

Tiketim Parametreleri

Sayfa acildiginda 2 secenek gorilir.
- Sihirbaz
- Ozel Ayar

Sihirbaz:

Kontrol Parametrekeri Kontrol Parametrekeri Sihirbaz
= Havalandrma Seviyeler
i a Parametrek

i

.

Sihirbaz: Islet

Havalandirma seviyeleri ayarlarini basit bir sekilde yapabilmek igin kullanihr.
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Min. Havalandirma igin Fan Sayisi: Minimum havalandirma seviyesinde (Seviye-0) galisacak fan sayisini
belirlemek igin kullanilir.

Min. Havalandirma Fanlari Tiinel Modda Calisacak mi?: Tlinel moda (Seviye-1...n) gecildiginde minimum
havalandirma igin ayrilan fanlarin galisip ¢alismayacagi segilir.

Kaydirma islemi: Kaydirma isleminin olup olmayacag: secilir.

Seviyeler Arasindaki Fark (°C): Havalandirma seviyeleri ayarlanirken her seviyede ofset arttirilir. Bu artim
degeri buraya girilir.

Sihirbazdan g¢ikildiginda, sihirbazin, havalandirma parametrelerini yeniden olusturup olusturmayacagi
sorulur. Evet cevabi verildiginde, havalandirma parametreleri, eski parametreler silinerek sihirbazdaki

secilen degerlere gore yeniden olusturulur ve 'Ozel Ayar'a gegilerek sihirbazin olusturdugu ayarlar gézlenir.

Bu parametreler girildikten sonra, her bir seviyede bir adet fanin ilave edilecegi ayarlar olusturulur.

Ozel Ayarlar:

KontolParametrlr v Kontol Parametreer Havalandirma Paramatreleri
s i

SVY OFF SUR 1

SVY: Havalandirma seviyesinin numarasi
OFF: Havalandirma seviyesinin kiimes setine gére offset degeri.
SUR: ilgili havalandirma seviyesinde, calisma modu O (oransal) segilen fanlarin ¢alisma siiresi.
1,2, ..., 32: ilgili havalandirma seviyesinde, ilgili fanin ¢alisma modu. 4 adet fan ¢alisma modu vardir:
* S: Fan, ilgili seviyede, Surekli ¢alisir.
* 0O:Fan, ilgili seviyede, Oransal galisir. A¢-Kapat seklinde.
e K: Fan, ilgili seviyede, Kaydirmali olarak calisir.
* A: Kaydirmali galisma modundaki fanlar icin Alan se¢imidir.
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Ornek:

3. seviye igin fan ¢alisma modlari agsagidaki gibi secilmis olsun.

Seviye

Sure

1. Fan

2. Fan

3. Fan

4. Fan

5. Fan

3. seviye

30

3. Havalandirma seviyesinde 1. ve 2. fanlar Oransal, 3. fan ise Sabit/Surekli calisir. Oransal ¢alisan fanlar 30
saniye boyunca ON, periyodun geri kalan bolimlinde ise OFF olurlar.

Periyodu 100 saniye kabul edersek, fanlarin galisma diyagrami, 3. seviyede asagidaki gibi olur.

1. Fan 2. Fan 3. Fan 4. Fan 5.Fan
1. periyod
ilk 30 saniye v v v X x
1. periyod
sonraki 70 saniye x x 4 X x
2. periyod
ilk 30 saniye 4 v v x x
2. periyod
sonraki 70 saniye x x 4 x x
3. periyod
ilk 30 saniye 4 v v x x
3. periyod
periy N < Y . 5

sonraki 70 saniye
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Ornek:
4. seviye i¢in fan ¢alisma modlari asagidaki gibi segilmis olsun.

Seviye Sare 1. Fan 2. Fan 3. Fan 4. Fan 5. Fan

4. seviye 30 - K K A A

4. Havalandirma seviyesinde ise 2. ve 3. fanlar Kaydirmali modda calisiriar.
Periyodu 100 saniye kabul edersek, fanlarin calisma diyagrami, 4. seviyede asagidaki gibi olur.

1. Fan 2. Fan 3. Fan 4. Fan 5.Fan
1. periyod
ilk 30 saniye x v 4 x x
1. periyod
sonraki 70 saniye x v v x x
2. periyod
ilk 30 saniye x x v v x
2. periyod
sonraki 70 saniye x x v v x
3. periyod
ilk 30 saniye x = x v v
3. periyod
sonraki 70 saniye x X x v v
4. periyod
ilk 30 saniye x v 4 x x
4. periyod
sonraki 70 saniye x v v x x

7.1.2 HAVALANDIRMA PARAMETRELERI

v Kontrol Parametreleri Havalandirma Parametreleri
"
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Kiimes Set Sicakhgi (°C): Minimum havalandirmadan (Seviye-0), Tiinel havalandirmaya gegis set degeridir.

Sensérler: Kiimes sicakligi hesaplamasi igin ortalamaya katilacak sensorlerin segimi. Havalandirma bu
ortalama sicakliga gore galisir.

Fan Periyot (s): Fanlarin ¢alisma periyodu siresi.

Min. Hava. Baffel Konum (%): Minimum havalandirma modunda (Seviye-0'da), fanlar ¢alisirken Baffel'in ne
kadar agilacagini belirtir. Bu parametre “0” degilse baskin olan parametredir. Seviye 0’da bu %Fan etkileri
degil, bu parametreye gore islem yapilir.

Min. Havalandirma Histeresis (°C): 1. seviyeden 0. seviyeye gegcisteki histeresis degeridir.

Seviye Histeresis (°C): Alt havalandirma seviyesinden st havalandirma seviyesine gectiginde, alt

havalandirma seviyesine donds icin kullanilan histeresis degeri. Bu deger Havalandirma seviyelerindeki
offset degerlerinden fazla girilmemelidir.

Hava. Seviye Gecikme Siiresi (s): Havalandirma seviyesi tespitinin yapilmasi icin gereken bekleme siiresi. Bu
bekleme slresinin basinda havalandirma seviyesi belirlenir ve bu siire boyunca seviye degistiriimez.

Senkronizasyon Gecikmesi (s): Cihaz enerjilendikten sonra, burada girilen siire kadar sonra ¢alismaya baslar.
Bu parametre, birden cok cihazin, tek bir kaynaktan beslendigi durumlarda, tiim cihazlarin ayni anda
calismaya baslamasini engellemek icin kullanilir.

Min.Hava. Siiresi Arttir/Azalt (%): Min havalandirma siresini (seviye 0 Aktif stiresi), % olarak artirir veya
azaltr.

7.1.3 ISITICI PARAMETRELERI

Secilen i1sitma rolesi sayisi kadar isitma kontroli yapilabilir. (maksimum 4 adet)

v Kontrol Parametreler v Isitici 1 Parametreleri

Sensérler: Isitma kontrolleri igin bakilacak sicaklik sensérlerinin segimi.

Kontrol Tipi: Isitma kontroliiniin algoritmasi segilir. iki tip kontrol vardir:
* ORANSAL
* ON/OFF
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Set Deger Ofset (°C): Kiimes sicakliginin, Kiimes Set degerinden ne kadar distiginde isitma kontroliiniin
aktif olacagini belirleyen parametredir. Ornegin; Kiimes Set degeri 25 °C, Set Deger Offset 2 °C girilmis ise;
23 °C ‘de 1sitici ¢alismaya baslar.
Histeresis (°C): Kontrol Tipi “ON/OFF” secildiginde; acilmis olan isiticinin, “Kiimes Set Sicakligi — Set Deger
Offset” degerinin ne kadar Ustiine ¢iktiginda kapatilacagini belirler. Ornegin; Histeresis 1°C segildiginde, 23
°C ‘de ¢alismaya baslayan isitici 24 °C ‘de duracaktr.

Kontrol Tipi “ORANSAL” secildiginde; ise Oransal Bandi belirler.
Periyot (s): Kontrol Tipi “ORANSAL” secildiginde; oransal ¢ikisin periyodu.
Cikig Offseti (%): Isitici ¢ikis degeri icin offset degeri.

Oransal Rampa (s): Isitict % cikisinin gercek degerinin hesaplanan degere ulagma siiresi. Cikisin
yavas/yumusak bir sekilde artmasi icin kullanihr.

Isitmali Kurutma: Yiiksek nem durumunda isiticilari calistirarak kurutma kontrolii segimi. iki secenegi vardir:
e EVET: Yiksek nem durumunda isitma yapilr.
*  HAYIR: Yiksek nem durumunda isitma yapiimaz.

Nem Set Degeri (%): Isitmali Kurutma “EVET” segili ise; 1siticinin baslatilacagi nem degeri segimidir.

Nem Histeresis (%): Isitmali Kurutma “EVET” segili ise; isiticinin durmasi igin kullanilan histeresis degeridir.

Nem Sensorleri: Isitmali Kurutma “EVET” segili ise; 1sitici kontrolliniin yiiksek nem durumuna karar verirken
kullandigl nem sensorlerinin segimidir.

Nem Etki Bandi: Kontrol Tipi “ORANSAL” segildiginde; nem seviyesindeki her Etki Bandi kadar artista, 1sitma
oransal cikist Nem Etki Katsayisi kadar artar.

Nem Etki Katsayisi: Kontrol Tipi “ORANSAL” segildiginde ve Isitmali Kurutma “EVET” segili ise; yliksek nem

durumunda oransal gikisa eklenecek katsayi.

7.1.5. SOGUTUCU PARAMETRELERI

Secilen sogutucu roélesi sayisi kadar sogutucu kontroli yapilabilir. (maksimum 4 adet)

v Kontrol Parametreeri
[
:

Pad Motoru 1 Parametreleri
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Sensérler: Sogutucu kontrollinlin, hangi sensorlerin ortalama degerine gore yapilacag segilir.

e o0

Set Sicaklig1 Offset (°C): Secilen sensorlerin ortalama degerinin, “Kiimes Set Sicakligi
ylkseldiginde sogutma kontroliliniin aktif olacagini belirler.

ndan ne kadar

Histeresis (°C): Sogutma kontroll aktif olduktan sonra, pasif olmasi igin, secili sensorlerin ortalama
sicakhiginin “Kiimes Set Sicakligi + Set Deger Ofset” degerinden ne kadar diismesi gerektigini belirleyen
parametre.

Cikis Verme Siiresi (sn.): Sogutucunun bir periyot siresinde kag saniye calisacagini belirler.

Periyot (sn.): Sogutucunun g¢alisma periyodudur.

Durmasi icin Nem Sensérleri: Secilen nem sensérii degerlerinin ortalamasina bakilarak, yiiksek nem
durumunda, sogutucunun durdurulup durdurulmayacagina karar verilir. Hicbir sensér segilmezse, yliksek
nem durumunda sogutma durdurulmaz.

Durmasi igin Nem Degeri: Sogutucunun durdurulacagi maksimum nem degeridir.

Durmasi i¢in Nem Histeresis: Yiilksek nemde durdurulmus olan sogutucunun, tekrar calistirilmasinda
kullanilan histeresis degeridir.

7.1.5. BAFFEL PARAMETRELERI

Baffel Agma-Baffle Kapama secimi rélelere atandiktan sonra parametre mendisiine eklenir. 4 adet
kullanilabilir.

Baffle Parametreleri

Sensoérler: “Kendi Sensorlerini Kullan” “EVET” segcili ise; Baffel kontroli icin ortalamasi alinacak sicaklik
sensorleri segimi.

Tam Acilma Siiresi (s): Kesintisiz agma ¢ikisi verildiginde, 'Baffel'in tam kapali konumdan (%0) tam agik
konuma (%100) gegme siresi.

Agma Offset (°C): Eger “Kendi Sensorlerini Kullan” “EVET” segili ise; kiimes sicakhgl, “Kiimes Set Sicakligi +
A¢ma Offset” degerine geldiginde baffel agilir.

Eger “Kendi Sensorlerini Kullan” “HAYIR” segili ise; “A¢ma Ofseti” hangi havalandirma seviyesine
denk geliyorsa o seviyede baffel agilir. Kendi sensérlerine gore degil, havalandirma seviyesine gore galisir. Bu
ozellik kullaniimak istenmiyorsa minimum deger olan “-30.0” atamasi yapilir.
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Kapatma Offset (°C): Eger “Kendi Sensérlerini Kullan” “EVET” segili ise; kiimes sicakhgl, “Kiimes Set Sicakhgi
+ Kapatma Ofset” degerine geldiginde baffel kapanir.

Eger “Kendi Sensorlerini Kullan” “HAYIR” segili ise; “Kapatma Ofset” hangi havalandirma seviyesine denk
geliyorsa o seviyede baffel kapanir. Kendi sensérlerine gore degil, havalandirma seviyesine gore calisir.

A¢ma/Kapatma Histeresis (°C): “Kendi Sensérlerini Kullan” “EVET” segili ise bu parametre aktiftir. Baffel
tekrar acilmasi / kapanmasi icin kullanilan histeresis dederi.

Basing Filtre Siiresi (s): Baffle basing odakli ¢alisiyorsa, basing sensériinden okunan degerin filtre siiresidir.

Geribesleme Potansiyometresi: Baffel konumunun belirlenmesinde potansiyometre ile geribesleme ya da
ylzer kontak yonteminin se¢imidir.

e EVET: Pozisyon geribeslemeden alinir.

e HAYIR: Pozisyon cihaz tarafindan hesaplanir.

Statik Basing His. (P): Statik Basing Histeresis degeridir.
Statik Basing Set (P): Kiimes icinde istenilen statik basing (fark basinci) degeridir. Normal durumda(Dustk

Dis Sicaklik, Yaksek Kiimes Sicakligi, Yiksek Gaz durumlarindan herhangibiri olusmamis) bu set degerine
odakli calisir. Bu parametre 0 girilir ise kepenk acikhigi aktif fanlarin sayilarina gére belirlenir.

Fan Etki Katsayisi: Baffel, Statik Basinca gore degil de aktif fanlarin sayilarina gore galisacaksa etkin olan
parametredir. Calisan bir fanin kepenk agikliga % etkisidir. Ornegin bu parametre 10.0 girilir ise, 1 fan
calisirken kepenk %10.0 oraninda acilir, 2 fan galisirken %20.0 oraninda agilir, n fan galisirken
% n x 10.0 oraninda agihr. Sistemin normal durumda(Dusik Dis Sicaklik, Yiksek Kiimes Sicakligi, Yiksek Gaz
durumlarindan herhangibiri olusmamis) Fan Etkisine gére ¢alismasi igin Statik Basing Set “0” segilmeli,
seviye 0 icin de calismasini istiyorsak “Havalandirma Parametreleri”’ndeki “Min. Hava. Baffle Konum” “0”
segilmelidir.

Farkli durumlarda (Duslik Dis Sicaklik, Yiksek Kimes Sicakligi, Yiksek Gaz durumlari) statik basincin
farkh olmasi istenebilir. Bu durumlar igin ayrica Statik Basing Set Degeri (veya Fan Etkisi Katsayisi) girilir.

St. Basing - Diisiik Dis Sicaklikta (P): Statik Basing Set Degeri — Dusik Dis Sicaklikta. Dislik dis sicaklik
durumunda istenen basing degeridir.

Fan Etk. - Diisiik Dis Sicaklikta (%/Fan): Fan Etki Katsayisi — Dustik Dis Sicaklikta. Disik dis sicaklik
durumunda; “St. Basing - Diisiik Dis Sicaklikta” parametresi O secildiginde, Fan basina diisen Baffle agma
miktarini belirleyen katsayidir.

St. Basing - Yiiksek i¢ Sicaklikta (P): Statik Basing Set Degeri — Yiiksek i¢ Sicaklikda

Fan Etk. - Yiiksek i¢ Sicakhikta (%/Fan): Fan Etki Katsayisi — Yiiksek i¢ Sicaklikda. Yiiksek i¢ Sicaklik
durumunda; “St. Basing - Yiiksek ic Sicaklikta” parametresi 0 secildiginde , Fan basina diisen Baffle agma
miktarini belirleyen katsayidir.

St. Basing - Yiiksek Gaz (P): Statik Basin¢ Set Degeri — Yiksek Gaz (Nem, NH3, CO2 degerlerinin herhangi
birinin kendi set degerini gegmesi) Durumunda.

Fan Etk. - Yiiksek Gaz (%/Fan): Fan Etki Katsayisi — Yiksek Gaz (Nem, NH3, CO2 degerlerinin herhangi birinin
kendi set degerini gecmesi) Durumunda. Yiksek Gaz durumunda; “St. Basing - Yiiksek Gaz” parametresi O
secildiginde , Fan basina disen Baffle agma miktarini belirleyen katsayidir.
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7.1.6. PAD PERDESIi PARAMETRELERI

Pad Perdesi n Acma — Pad Perdesi n Kapama secimi rolelere atandiktan sonra parametre menisiine eklenir.
2 adet kullanilabilir.

Kontrol Parametreleri

Pad Perdesi 1 Parametreleri

Sensérler: “Kendi Sensérlerini Kullan” “EVET” segili ise; Pad Perdesi kontroli icin ortalamasi alinacak sicaklik
sensorleri segimi.

Tam Agilma Siiresi (s): Kesintisiz agma ¢ikisi verildiginde, Pad Perdesinin tam kapali konumdan (%0) tam agik
konuma (%100) gegme siresi.

Agma Offset (°C): Eger “Kendi Sensorlerini Kullan” “EVET” segili ise; kiimes sicakhgl, “Kiimes Set Sicakligi +
Acma Offset” degerine geldiginde ped perdesi agilr.

Eger “Kendi Sensorlerini Kullan” “HAYIR” secili ise; “A¢ma Ofseti” hangi havalandirma seviyesine
denk geliyorsa o seviyede ped perdesi aclilir. Kendi sensérlerine gore degil, havalandirma seviyesine gore
cahsir.

Kapatma Offset (°C): Eger “Kendi Sensorlerini Kullan” “EVET” secili ise; kimes sicakhigl, “Kiimes Set Sicakligi
+ Kapatma Ofset” degerine geldiginde ped perdesi kapanir.

Eger “Kendi Sensorlerini Kullan” “HAYIR” secili ise; “Kapatma Ofset” hangi havalandirma seviyesine
denk geliyorsa o seviyede ped perdesi kapanir. Kendi sensorlerine gore degil, havalandirma seviyesine gore
calisir. Bu 6zellik kullanilmak istenmiyorsa, maksimum deger olan “100.0” atamasi yapilir.

A¢ma/Kapatma Histeresis (°C): “Kendi Sensérlerini Kullan” “EVET” segili ise bu parametre aktiftir. Baffel
tekrar agilmasi / kapanmasi icin kullanilan histeresis dederi.

Basing Filtre Siiresi (s): Pad Perdesi basing odakli galisiyorsa, basing sensériinden okunan degerin filtre
sUresidir.

Geribesleme Potansiyometresi: Pad Perdesi konumunun belirlenmesinde potansiyometre ile geribesleme
ya da ylzer kontak yonteminin segimidir.

* EVET: Pozisyon geribeslemeden alinir.

* HAYIR: Pozisyon cihaz tarafindan hesaplanir.

Statik Basing His. (P): Statik Basing Histeresis degeridir.
Statik Basing Set (P): Kiimes icinde istenilen statik basing (fark basinci) degeridir. Normal durumda(Dustk

Dis Sicaklik, Yaksek Kiimes Sicakligi, Yiiksek Gaz durumlarindan herhangibiri olusmamis) bu set degerine
odakli ¢alisir. Bu parametre 0O girilir ise kepenk acikhgi aktif fanlarin sayilarina gére belirlenir.
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Fan Etki Katsayisi: Pad Perdesi, Statik Basinca gore degil de aktif fanlarin sayilarina gore galisacaksa etkin

olan parametredir. Calisan bir fanin kepenk acikliga % etkisidir. Ornegin bu parametre 10.0 girilir ise, 1 fan

calisirken kepenk %10.0 oraninda agilir, 2 fan galisirken %20.0 oraninda agilir, n fan galisirken

% n x 10.0 oraninda agihr. Sistemin normal durumda(Dusuk Dis Sicaklik, Yuksek Kimes Sicakligi, Yiksek Gaz

durumlarindan herhangibiri olusmamis) Fan Etkisine gore ¢alismasi igin Statik Basing Set “0” segilmelidir.
Farkh durumlarda (Dlsuk Dis Sicaklik, Yiiksek Kiimes Sicakligl, Yiksek Gaz durumlari) statik basincin

farkli olmasi istenebilir. Bu durumlar igin ayrica Statik Basing Set Degeri (veya Fan Etkisi Katsayisi) girilir.

St. Basing - Diisiik Dig Sicaklikta (P): Statik Basing Set Degeri — Dusik Dis Sicaklikta. Dislk dis sicaklik
durumunda istenen basing degeridir.

Fan Etk. - Diisiik Dis Sicaklikta (%/Fan): Fan Etki Katsayisi — Dustik Dis Sicaklikta. Disik dis sicaklik
durumunda; “St. Basing - Diisiik Dis Sicaklikta” parametresi 0 secildiginde, Fan basina diisen Pad Perdesi
acma miktarini belirleyen katsayidir.

St. Basing - Yiiksek i¢ Sicaklikta (P): Statik Basing Set Degeri — Yiiksek i¢ Sicaklikda

Fan Etk. - Yiiksek i¢ Sicaklhikta (%/Fan): Fan Etki Katsayisi — Yiiksek i¢ Sicaklikda. Yiiksek i¢ Sicaklik
durumunda; “St. Basing - Yiiksek ic Sicaklikta” parametresi 0 secildiginde , Fan basina diisen Pad Perdesi
acma miktarini belirleyen katsayidir.

St. Basing - Yiiksek Gaz (P): Statik Basing Set Degeri — Yuksek Gaz (Nem, NH3, CO2 degerlerinin herhangi
birinin kendi set degerini gegmesi) Durumunda.

Fan Etk. - Yiiksek Gaz (%/Fan): Fan Etki Katsayisi — Yuksek Gaz (Nem, NH3, CO2 degerlerinin herhangi birinin
kendi set degerini gegmesi) Durumunda. Yiksek Gaz durumunda; “St. Basing - Yiiksek Gaz” parametresi 0
secildiginde , Fan basina disen Pad Perdesi agma miktarini belirleyen katsayidir.

7.1.7. NEM KONTROL PARAMETRELERI

Nem Kontrol Parametreleri

Kontrol Parametreleri

Sensorler : Nem kontroliinde; degerlerinin ortalamasi alinacak olan, nem sensorlerinin se¢imidir.

Maks. Nem (%): Maksimum olmasi istenilen nem degeridir. Segilen sensorlerin ortalama degeri bu degeri
astiginda “Yuksek Gaz Durumu” olusur.

Maks. Nem His. (%): Neme bagl “Yiiksek Gaz Durumu” olustugunda; bu durumun ortadan kalkmasi igin;
secilen sensorlerin ortalama degerinin, Maks. Nem — Maks. Nem. Histeresis kadar azalmasi gerekir.

Havalandirma Siiresini Arttirma Esik Siiresi (s): “Havalandirmaya Etkisi” “EVET” segili ve neme bagl “Yiuksek
Gaz Durumu” olustu ise; bulunulan periyotta oransal ¢alisan fanlar devamli ¢alismaya baslar. Bu siirenin
sonunda bir tistteki havalandirma seviyesine gegcilir. “Yiksek Gaz Durumu” bir bu kadar siire sonunda hala
gecmediyse, bir Ustteki havalandirma seviyesine gecilir. Bu gecis “Yiksek Gaz Durumu” ortadan kalkincaya
dek devam eder.
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7.1.8. NEM GIKISI PARAMETRELERI

Secilen Nem Roélesi sayisi kadar Nem Rolesi kontrolii vardir. (Maksimum 2 adet)

Kontrol Parametreler v Nem Gikisi 1 Parametreleri

Nem Cikisi Fonk: (Kurutma veya Nemlendirme) Nem rdlesi ¢ikis fonksiyonu segimi.

Kurutma: Secilen nem sensorlerinin ortalama degeri, nem set degerinden yiiksek oldugunda role
¢ikis verir.

Nemlendirme: Segilen nem sensorlerinin ortalama degeri, nem set degerinden diisiik oldugunda
role gikis verir.

Kontrol Tipi : ORANSAL veya ON/OFF
Nem Sensorleri : Geri besleme kontroli icin hangi nem sensérlerinin kullanilacaginin segimi.
Set Degeri (%) : Kontrolde kullanilacak nem set degeridir.

Histeresis (%) : Kontrol Tipi “ON/OFF“ segili ise histeresis,
Kontrol Tipi “ORANSAL” segili ise oransal kontrol icin oransal band degeri.

Periyot (s) : Kontrol Tipi “ORANSAL” segili oldugunda aktiftir, kontrol periyodudur.
7.1.9. YEMLEME PARAMETRELERI

Secilen Yemleme Rolesi sayisi kadar Yemleme kontroli vardir. (Maksimum 2 adet)

v e e — v Yemleme Ayarlari

Adim Baslangig Zamani Miktar (kg)

Gun icinde 7 farkl yemleme zamanlayicisi ayarlanabilir. Baslama zamani gelindiginde, YEM hanesine yazilan
miktar tamamlanana kadar yemleme rélesi ¢ceker. Rolenin ne kadar siire cekmesi gerektigi bilgisi 2 sekilde
hesaplanir;

1: Tiketim parametreleri menilsiinde Yem Tiketimi parametresi kullanilarak. Bir dakikadaki yemleme
miktari girilirse, slire bu girdiye gére hesaplanir.

2: Tuketim parametreleri menisiinde Yem Tiiketimi parametresi O secildiginde; Geribesleme olarak yem
tuketimi girisini kullanir ve silodaki azalma miktarina gore role gekilir.
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7.1.10. AYDINLATMA PARAMETRELERI

Secilen Aydinlatma Rolesi sayisi kadar aydinlatma rélesi vardir. (Maksimum 2 adet)

v Aydinlatma Parametreleri

Adim Agma Zam. Kapatma Zam. Agllis Str. Kapanis Stir.  Analog Deger

D

7 farkli aydinlatma zamanlayicisi ayarlanabilir. Aydinlatmanin baglayacagi zaman ve aydinlatmanin duracagi
zaman, saat:dakika olarak girilmeli ve Analog Deder Béliimii O'dan farkli bir dedgerde olmalidir. Aydinlatma
aktifken aydinlatma rolesi ceker ve ayni zamanda analog ¢ikis aktif olur. Burada girilen “Analog Deger” kadar
analog cikis verilir.

7.1.11. CO2 - KARBONDIOKSIT PARAMETRELERI

Analog Girisler bolimiinde CO2 sensor secgimi ile bu meni aktif olur.

v Kontrol Perametreer v €02 - Karbondioksit Parametreleri

CO2 Kontrol: "EVET” Segildiginde CO2 degerinin havalandirmaya etkisi aktif olur.
"HAYIR” Segildiginde CO2 degerinin havalandirmaya etkisi pasif olur.

Maks. CO2 Degeri (ppm): Havalandirma seviyesini artiracak CO2 degeridir. CO2 degeri bu degeri asarsa
“Yiksek Gaz Durumu” olusur.

Maks. CO2 Histeresis (ppm): Havalandirma seviyesinin normal duruma dénmesi icin, CO2 degerinin,
“Maks. CO2 Degeri— Maks. CO2 Histeresis” degerine dlismesi gerekir.

Havalandirma Siiresini Arttirma Esik Siiresi (s): Bu slre boyunca, kiimes icindeki CO2 seviyesi, Maks. CO2
degeri’nden yiiksek olursa, havalandirma seviyesi 1 seviye arttirilir.
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7.1.12. TUKETIM PARAMETRELERI

Dijital Girisler bélimiinde, “ELEKTRIK TUKETIMI”, “SU TUKETiIMI”, “YEM TUKETIMI”
seceneklerinden herhangi biri segilirse, bu meni aktif olur.

v Kontrol Paramelreeri v Tiiketim Parametreleri

Elektrik Tuketimi (kWh/Pulse): Elektrik Tiiketimi dijital girisinde gorulen bir aimin kWh karsihgidir.

Yem Tiiketim (Kg/Dakika): Yemn Tiiketimi dijital girisi, 1 dk boyunca aktif oldugunda, tiiketilen yem miktaridir.
Bu menudeki parametre sadece Dijital Giris ile yem tiketimi hesabi yapilmasi durumunu etkiler.

Yem tiketimi hesabi;

Tiiketim Miktari (Kg) = Dijital Giris Aktif Kalma Siiresi(sn) * Yem Tiiketimi (Kg/Dakika ) / 60(sn)

Oncelik siras:

1.Dijital Giris

2.Haberlesmeli LoadCell

3.Analog LoadCell

Su Tuketim (L/Pulse): Su Tiiketimi dijital girisinde g6rilen bir atimin Litre karsiligidir.

7.1.13. SILO PARAMETRELERI

“Analog Girisler” menisiinde (Analog LoadCell i¢in) “SILO” secimi yapildiysa veya sistemde
haberlesmeli LoadCell mevcut ise bu menu aktif olur.

v e v Silo Parametreleri

Tiketim Bandi (Kg) : Referans degerin (kabul edilen silo yem miktari); tiketim yonindeki minimum degisim
miktaridir.

Dolum Bandi (Kg) : Referans degerin (kabul edilen silo yem miktari); dolum yoniindeki minimum degisim
miktaridir.

Tiketim Filtre Suresi (s) : Tiketim yoniinde; referans degerin yeni degere glincellenebilmesi icin (Tiketim
yapildi karan), Tiketim Bandi altinda kalmasi gereken minimum siredir.
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Dolum Filtre Siiresi (s) : Dolum yoniinde; referans degerin yeni degere glincellenebilmesi icin (Dolum yapildi
veya yapiliyor karari), Dolum Bandi Ustiinde kalmasi gereken minimum sredir.

Silo Filtre Katsayisi : Silo yem bilgisine uygulanacak filtre katsayisidir. Saniyede 1 yeni deger okunur.

0: Filtre yok

1: Silo degeri ; eski filtrelenmis degerin 2’de 1’i, yeni degerin 2’de 1’i toplamidir.

2: Silo degeri ; eski filtrelenmis degerin 3’de 2’si, yeni degerin 3’de 1’i toplamidir.

3: Silo degeri ; eski filtrelenmis degerin 4’de 3’0, yeni degerin 4’de 1’i toplamidir.

7.1.14. KONFIGURE EDILEBILIR CIKIS
“Role Cikiglar” menisinde “KONF. KONTROL” segimi yapilmasi halinde bu men aktif olur.

Kontrol Parametreleri

Konf. Edilebilir Cikis

Adm Agma Zam.  Kapatma Zam.

Adim 1

Soézkonusu réle ¢ikisinin; belirlenen saatlerde acilip, belirlenen saatlerde kapatilmasini saglar.
7.1.15. SILO YUKLEME PARAMETRELERI

“Réle Cikislari” menisiinde “SILO YUKLEME” secimi yapilmasi halinde bu menii aktif olur.

v P e v S Yikleme 1 Parametreler

Baslama Degeri (Kg) : ilgili silo agirligi, bu degerin altina diistiigiinde “A¢ma Gegikme Siiresi” kadar sonra

yukleme islemi baslatilir.

Durma Degeri (Kg) : ilgili silo agirligi, bu degerin tizerine ¢iktiginda yiikleme islemi durdurulur.
A¢ma Gecikme Siiresi (s) : ilgili silo agirligi “Baslama Degeri” nin altina diistigiinde bu deger kadar
beklemeden sonra yikleme islemi baslatilir.
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7.1.16. MINIMUM MAKSIMUM DEGERLER

v Kontrol Parametreleri

Minimum Maksimum Degerler

Bu sayfada asagidaki parametreler diizenlenir:
e Min ig Sicakhk Ofset:
Kimes ortalama sicaklik degeri, set degerinden bu deger kadar asagi distiiglinde alarm verilir.
e Maks. i¢ Sicaklik Ofset
Kimes ortalama sicaklik degeri, set degerinden bu deger kadar yukariya ¢ciktiginda alarm verilir.
*  Min. Dis Sicaklik
Dis sicaklik degeri bu degerin altina indiginde alarm verilir.
e Maks. Dig Sicakhik
Dis sicaklik degeri bu degerin Ustline ¢iktiginda alarm verilir.
e Min. Statik Basing
Basing degeri bu degerden disik oldugunda alarm verilir.
*  Maks. Statik Basing
Basing degeri bu degerden yiksek oldugunda alarm verilir.
e Min. Havalandirma Seviyesi
Havalandirmanin hangi seviyeden baslayacagi secimidir.
* Maks. Havalandirma Seviyesi
Havalandirmanin hangi seviyeye kadar (yazilan deger son seviye olur) ilerleyebilecegini belirler.
e Dig Sicakhgin Min. Havalandirmaya Etkisi
Dis sicaklik degeri kararhlk bandi altina indiginde, min. havalandirma siiresi aktif siiresi burada
girilen deger kadar azaltilir.
e  Dig Sicakhk Farki Kararliik Bandi
Dis sicaklik, Kiimes Set Dederi — Dis Sicaklik farki Kararlilik Bandi degerinin altina distiglinde dis
sicakligin minimum havalandirmaya etkisi devreye girer.
*  Maks. Nem Alarm Degeri
Nem degeri, bu degeri gectiginde alarm verilir. Bu deger sadece alarm durumunu etkiler.
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7.2. ANALOG GIiRiS KONFIGURASYONLARI

v s Ckis Ayarian v Analog Giri Konfigiirasyonu

Gir.Num Fonksiyon

Bir kartta 11 adet analog giris, istenilen amacg icin konfigiire edilebilir. Sisteme genisleme karti takilarak
analog giris sayisi arttirilabilir.
Analog girisler icin segilebilecek fonksiyonlar sunlardir:

e KOmes Sicaklik (PT100)* (En fazla 11 adet segcilebilir)
e Statik Basing (En fazla 11 adet segilebilir)
e Nem (En fazla 11 adet segcilebilir)
« (CO2 (En fazla 1 adet segilebilir)
* NH3 (En fazla 1 adet segilebilir)
e  Dis Sicaklik (PT100)** (En fazla 1 adet segilebilir)
*  Yem silosu Olgiim sensori (En fazla 3adet segilebilir)
e Baffel Pozisyon Geribesleme Pot (En fazla 1 adet segilebilir)
* Pad Penceresi 1 Pozisyon Geribesleme Pot (En fazla 1 adet segilebilir)
*  Pad Penceresi 2 Pozisyon Geribesleme Pot (En fazla 1 adet segilebilir)

e *KUMES SICAKLIK yerine KUMES SICAKLIK TRANSFER secilerek 0-10V / 0-20 mA ¢ikish bir sicaklik
sensori de baglanabilir.

e **DIS SICAKLIK yerine DIS SICAKLIK TRANSFER secilerek 0-10V / 0-20 mA ¢ikish bir sicaklik sensor
de baglanabilir.

7.3. ROLE GIKIS KONFIGURASYONLARI

v i Gl Ayarin

Réle Gikis Konfigiirasyonu

Réle Num Fonksiyon

Bir kontrol kartindaki 19 adet role, istenilen fonksiyonlara atanabilir. Sisteme genisleme karti takilarak role
sayisi arttirilabilir.
Réleler igin segilebilecek fonksiyonlar sunlardir:

* Fan (En fazla 32 adet segilebilir)
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* lsitici
e Sogutucu

e Pad Perdesi Acma
* Pad Perdesi Kapatma

* Baffel Agma

* Baffel Kapatma
* Aydinlatma

*  Yemleme

e Alarm

*  Nem

* Silo Yukleme

(En fazla 4 adet segilebilir)
(En fazla 4 adet segilebilir)
(En fazla 2 adet segilebilir)
(En fazla 2 adet segilebilir)
(En fazla 4 adet segilebilir)
(En fazla 4 adet segilebilir)
(En fazla 2 adet segilebilir)
(En fazla 1 adet segcilebilir)
(En fazla 1 adet segilebilir)
(En fazla 2 adet secilebilir)
(En fazla 3 adet segilebilir)

7.4. DIJITAL GiRIS KONFIGURASYONLARI

v s Cks Ayarian v

Dijital Girig Konfigiirasyonu

Fonksiyon

Bir kontrol kartindaki 8 adet dijital giris, istenilen fonksiyonlara atanabilir. Ek kartlar baglanarak dijital giris
sayisi arttirilabilir.
Dijital girisleri icin secilebilecek fonksiyonlar sunlardir:
*  Enerji Kesintisi
e Elektrik Tiketimi
e Su Tuketimi
*  Yem Tiketimi
¢ Ters Basing
*  Yumurta Sayici
e Harici Alarm

7.5. ANALOG GIKIS KONFIGURASYONLARI

v s Cks Ayarian v

(En fazla 1 adet segilebilir)
(En fazla 1 adet secilebilir)
(En fazla 1 adet segilebilir)
(En fazla 1 adet segilebilir)
(En fazla 1 adet segilebilir)
(En fazla 1 adet segilebilir)
(En fazla 3 adet segilebilir)

Analog Cikis Konfiglirasyonu

Gikis Num Fonksiyon

Bir kontrol kartindaki 2 adet analog ¢ikis, istenilen fonksiyonlara atanabilir. Ek kartlar baglanarak analog ¢ikis
sayisi arttirilabilir.
Analog cikislar icin segilebilecek fonksiyonlar sunlardir:
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* Aydinlatma
* Fan

Analog ¢ikis fonksiyonu Aydinlatma segildiginde, cihaz, Aydinlatma Tablosu'nda Analog Deger kismina girilen
deger kadar analog ¢ikis verir.

Analog cikis fonksiyonu Fan olarak segilirse analog ¢ikis asagidaki degeri alir:

Analog Cikis % = 100 * Gegerli Havalandirma Seviyesi / Maksimum Havalandirma Seviyesi

7.6. SENSOR AYARLARI

Testakalbrasyon v Sensor Ayarlari

Mod/Gir Fonksiyon Alt

Bu boliimde, cihaza bagli analog sensorlerin ayarlari yapilr.

Alt: 0 Volt'a karsilik gelen degerdir. Ornegin; sensér -20 °C'de 0 V {iretiyorsa, Alt degere -20 girilir.
Ust: 10 Volt'a karsilik gelen degerdir. Ornegin; sensér 80 °C'de 10V iiretiyorsa, Ust degere 80 girilir.
Offset: Okunan degerin Ustiine offset eklemek icin kullanilir.

SBR: Sensor koptu degerinin alt siniridir.

UYARI: Kontrol Karti glincelleme vevya ver degistirme islemleri sonrasi, bu meniiye en az bir defa giris
yapilmalidir.

7.8. CIHAZ AYARLARI

v Cihaz Ayarlari

Tarih ve Saat

N

Eternet Ayarlan

SMS Ayarlar

Yazilim Giincellestirme
Bulut

Teknisyen Sifresini Degistir

Dosyalari Ige/Disa Aktar
Temay Degistir

Bagh Cihazlar
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7.8.1 Tarih ve Saat Ayarlari

Ghaz Ayarian v Cihaz Ayarlan

Bagih Cihazl3

Bu sayfada saat ve tarih ayarlari yapilir.

7.8.2 Ethernet Ayarlari

Ghaz Ayarlari

v Cihaz Ayarlar ‘

fiel

Bu sayfada ethernet ayarlari yapilir.

7.8.3 Sms Ayarlari

Ghaz Ayarlart

‘ SMS Numaralari ‘
Test GSM Modem

[x]x]x]x[x]

En az bir adet GSM numarasi aktif edildiginde, 13 adet rakamin girilmesine izin verilir. GSM numaralari
uluslararasi formatla yazilmahdir.

Ornegin Tiirkiye’deki bir GSM numarasi

905 XXXXXXXXX

seklinde girilmelidir.
Herhangi bir GSM numarasi girildiginde SMS atma islemi aktif olur ve 8.1 Olaylar basligi altinda anlatilacak
olan herhangi bir olay gerceklestiginde girilen tim GSM numaralarina SMS atilir. Ardindan sim kart aramayi

destekliyorsa arama yapilir.

TUR EPC-T 01 VO5 04/19 35



7.8.4 Yazihm Giincellestirme

Cihaz Ayarlari ‘
HML: 1.1.0 - 28.05.2018

||

St A MK: 3.6 -
Yazilim . e
S VER=3

e -

;Zs::| © HMI Giincelle -

© MK Giincelle e -

—

Kontrol kartlarindan herhangi birinin yaziimini giincellemek igin,

1. Tum cikislarin baglantisini kesilir
2. Yazilimi giincellenecek kontrol karti
e Kart ID'sini belirleyen Jumper'larin konumunu degistirerek kart ID'si 0 yapilarak (Bkz: 2.1.
Genel Aciklamalar)
* 1. haberlesme portunu HMI'in haberlesme portuna baglayarak
master kontrol karti yapilir
3. “EPCMK.txt” dosyasini iceren USB Flash Diski cihaza takilir.

oK Guncelle

4. MK Gincelle segenegi segilerek , " Yiikleme Butonuna tiklanir.

HMI yazilimini giincellemek igin,

1. “update_EPC-Touch” dosyasini iceren USB Flash disk cihaza takilir.

e W
2. HMI Giincelle segenegi secilerek e e , "% Yiikleme Butonuna tiklanir.

Not: USB Flash Disk’in bicimlendirme secenekleri asagidaki gibi olmalidir:
Dosya Sistemi: EAT 32
Ayirma birimi boyutu 4096 bayt
Hizli bigcimlendir: Pasif

7.8.5 Bulut

Cihaz Ayarlar TS
‘ Cihaz Ayarlan

N

i

Emko Web Yonetimine baglanmak icin gerekli olan ayarlar gerektiginde buradan degistirilir.
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7.8.6 Teknisyen Sifresini Degistir

Ghaz Ayarlart

Bu sayfa 'Teknisyen Sifresi'ni degistirmek icin kullanilir.

7.8.7 Dosyalari ice/Disa Aktar

Ghaz ayarian ‘ |:>

Cihaz #

Teknisyen Sifresini Degistir

Yeni Sifre [0 - 9999]

|

=L

|

-n

..

Dosyalari ige / Disa Aktar

[ Parametreler

O Tiketimler g USB -> Cihaz

C/Min / Max Degerler

1 Olaylar

[ Sistem Loglari .

[ Ekran Tasgnml
[ Genel Ayarlar

N

Bu sayfa, cihazin istenilen ayarlarinin yedeklenmesini veya yedek ayarlarin cihaza ylklenmesi igin kullanilir.

7.8.8 Bagh Cihazlar

Pronem Midi Slave ID atama islemi, her sensor icin birbirinden farkli olacak sekilde yapilir.

Switch no 1 2 3 4
Pronem 200 0 0 0 X
Pronem 201 1 0 0 X
Pronem 202 0 1 0 X
Pronem 203 1 1 0 X
Pronem 204 0 0 1 X
Pronem 205 1 0 1 X
Pronem 206 0 1 1 X
Pronem 207 1 1 1 X
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7.9 EGRI

Egri Sayfasi
Glin 2 et

Egri Baslangig Ayarlari

Egri Parametreleri

Agirlik

Fan Ayarlari

Giin : Egri modunda kullanilacak olan giin bilgisidir. Egri Aktif edildiginde degistirilebilir. On hazirlik igin “-3”e
kadar deger girilebilir.

7.9.1 Egri Baslangi¢ Ayarlari

‘ Egri Baglangig Ayarlari

Baslangig Fan Sayisi : Egri baslangicinda minimum calistirilacak fan miktaridir.

Sonraki Fan igin Min. Hav. Kats. : Havalandirma miktari; hayvan sayisi, hayvan agirligi, havalandirma
katsayisi parametreleri kullanilarak hesap edilir. Fakat mevcut fanlarin kapasiteleri sabittir. Hesaplanmis
istenilen havalandirmayi tam olarak verebilmek icin, fanlar acilip kapatilir. Fanlarin agik kalma siiresinin
periyoda orani (% olarak) bu degere ulasmasi halinde bir sonraki fan devreye girer. Béylece aktif kalma
sUresi disaralir.

Havalandirma Tipi :
0 : “Egri Parametreleri” sayfasindaki “Havalandirma Seviyeleri” bolliimindeki tabloyu aynen uygular.
1: “Egri Parametreleri” sayfasindaki “Havalandirma Seviyeleri” béliimiindeki tabloda; 0. seviyeye
miidahale eder. 0. seviyedeki ¢alisacak olan fan sayisini ve fan siirelerini;
*  “Egri Sayfasi”ndaki “GlUn” bilgisini,
e “Egri Sayfasi”ndaki “Agirhk” tablosunu,
*  “Egri Sayfasi”ndaki “Fan Ayarlari” tablosunu,
e “Egri Parametreleri” sayfasindaki ilgili egrinin “Havalandirma Katsayisi”ni,
e “Kayitlar” sayfasindaki “Hayvan Sayisi” miktarini,
kullanarak hesap eder. Diger seviyeler aynen calisir.
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7.9.2 Egri Parametreleri

‘ - g1 Sayfast i ‘ - Egri Ayarlari
s 3 G Ay [0 -4

Hava. Seviyeleri Aydinlatma

Egri: Parametreleri ayarlanacak egri adimidir. 1 ile 50 arasi her egri icin ayri egri parametreleri tanimlanabilir.

Giin Sayisi: Bir egri adiminin kag giin siirecegini belirler. Ustteki drnekte 1. adimin 7 giin siirecegi segilmis.
Eger glin sayisi O secilirse, egri bu adima hi¢ baslamaz. Sagdaki kutuda ise bu adimin hangi giinler arasinda
slirecegi gorilar.

Kiimes Set Sicakhgi (°C): Secilen egri baslangicinda kiimesin istenilen sicakhigidir. Sonrasindaki egri set
degerine gore, glin sayisina oranlanarak, kademeli olarak her giin degisir.

Min Haval. Periyodu (s): Segilen egride, minimum havalandirma durumunda (Seviye-0) havalandirma
periyodudur.

Maks. Hav. Seviyesi: Secilen egride, ulasilabilecek maksimum havalandirma seviyesidir.
Dikkat : Bu parametre degistirildiginde “Hava. Seviyeleri” sayfasini kontrol ediniz. Biitlin seviyelerde offset
atamalarinin dogru oldugunu goériiniiz.

Maks. Nem (%): Nem set degeridir. Egriler ilerledikce; buraya atanan deger, “Gelismis” > “Kontrol
Parametreleri” > “Nem Kontrol Parametreleri” > “Maks. Nem” ve “Ayarlar” > “Maks. Nem” degerini
degistirir.

Havalandirma Katsayisi : Her canlinin 1 grami basina diisen, 1 saatte verilecek havalandirma miktaridir.

Havalandirma Seviyeleri : Secilen egride uygulanacak olan havalandirma tablosudur. Liitfen 7.1.1
Havalandirma Seviyeleri kismina bakiniz.

Egri Yemleme Param. : Secilen egride, yemleme kontroli icin zamanlayici ayar sayfasini acar.

Egri Aydinlatma Param. : Secilen egride, aydinlatma kontrolii icin zamanlayici ayar sayfasini acar.
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7.9.3 Agirhik

Ayarlar

Standart Agirlik Kullanici Agirlig

Egri glinUinlne bagli 1 adet hayvanin agirlik tablosudur. Standart Agirlik literatlr agirligidir. Referans
amach konulmustur. Sistem “Kullanici Agirhg1” situnundaki degerlere gore ¢alisir (egrinin aktif
oldugu durumda). Kullanici bu agirliklari degistirebilir. 70. glinden sonraki glinlerde, 70. giinde
girilen deger gegerli olur.

7.9.4 Fan Ayarlan

V Fan Ayarlari

Fan No Fan Tipi Kapasite (m3/dk) Sira

Egri, buradaki fan tanimlarini kullanarak, fan acik kalma siire hesabini yapar. Oncelik “MiNi FAN” tanimli olan
fanlara verilmistir. Sonraki 6ncelik “EK TUNEL FAN” dir. Sonraki fanin aktif olmasi “Sira” siitunundaki
degerlere goére belirlenir. “MiNI FAN” tanimli fanlarin timi kullaniliyorsa ve sonraki fana gegiliyorsa, sira
numarasi en diisiik olan “EK TUNEL FAN” ¢alistilir. “EK TUNEL FAN” tanimli fanlar da kullaniliyor fakat hala bir
sonraki fana gegme ihtiyaci olustuysa, sira numarasinda en diisiik olan “TUNEL FAN” “EK TUNEL FAN”
OLARAK otomatik olarak degistirilir.

Donem sonundaki ihtiyaci gbzlemek adina donemin son ginilni ayarlarak kag adet tiinel fanin, ek
tinel fana donistigl gozlenebilir.Otomatik olarak degistirilen ek tiinel fan lar tiinel fan olarak degistirilip
farkli tiinel fanlara ek tlinel fan atamasi yaparak énceligi degistirebilirsiniz.

Ornegin; yukaridaki gérsel degerlendirilirse, baslangic fan sayimiz 2 olsun, ilk olarak “FAN 1” ve
“FAN 2” baslangicta galisir. Sonraki fan ihtiyacinda “FAN 3” devreye girer. Mini fanlar yeterli gelmezse
(sonraki fan devreye alinacaksa); “FAN 5” devreye girer sonra da “FAN 6”. Hala yeterli gelmez ise sistem
“FAN 4”0 “EK TUNEL FAN” olarak atar ve onu da calistirir.
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8. KAYITLAR

Kayitlar
Olaylar

Hayvan Sayisi

Yumurta Uretimi
Yem Tiketimi
Elektrik Tiiketimi
Su Tiiketimi
Kayitlari Sil

Bu meniiden;

e Olaylar

* Hayvan Sayisi

e Yumurta Uretimi

*  Yem Tiketimi

e Elektrik Tuketimi

e Su Tuketimi

*  Min.Max.Degerler
e Kayitlari Sil

bolimlerine ulasilir.

8.1 Olaylar

A

Bu sayfada, gerceklesmis olaylarin kayitlari gériintilenir.

Minimum Maksimum Degerlerin (bkz: 7.1.15 Minimum Maksimum Degerler) asiimasi ile olusan olaylar:
* Disuk Kiimes Sicakhgi
*  Yiiksek Kimes Sicakligi
*  Yiksek Nem
e Disuk Dis Sicakhk
*  Yiiksek Dis Sicaklik
*  Dislk Statik Basing
*  Yiksek Statik Basing

TUR EPC-T 01 VO5 04/19 41



Dijital Girislerin aktif olmasi ile olusan olaylar:
e Elektrik Kesintisi
* Ters Basing
e Harici Alarm 1/2/3
Sensorlerin bozulmasi veya kopmasi ile ilgili olaylar:
Pt100 1/2/ ... /11 Sensér Koptu

Haberlesme Hatalari:
* Modil 1 Haberlesme Hatasi: Genisleme kontrol karti ile Ana kontrol karti arasindaki haberlesmenin
olmamasi ile olusur.
* Haberlesme Hatasi: Ana kontrol karti ile HMI arasindaki haberlesmenin kopmasi ile olusur.

8.2 Elektrik Tiiketimi

Kaytiar Elektrik Tiiketimi
y Tiketim Tilk/Hayvan
0 kwh

A
£

Status2: 0x0000

ELEKTRIK TUKETiMI dijital girisinin her atminda “7.1.14 Tiiketim Parametreleri“ bdlimiinde girilmis olan
Elektrik Tiiketimi (kWh/Pulse) kadar kWh elektrik tiiketimi kaydi artar.

8.3 Su Tiiketimi

l Su Tiiketimi
RG] Tiik/Hayvan

oL

Status2: 0x0000

SU TUKETIMI dijital girisinin her adiminda “7.1.14 Tiiketim Parametreleri” bdlimiinde girilmis olan Su
Tiiketim (L/Pulse) kadar Litre su tiketimi kaydi artar.
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8.4 Yem Tiiketimi

Yem Tiiketimi

Gnlik Tuketim
Okg

Tilketim

Silo 2

Status1: 0x0000

Status2: 0x0000

Tik/Hayvan l

Bu sayfada

*  Toplam ve glinlik yem tiiketimleri

e Silodaki mevcut yem (Silo imgesinin Gstiinde)
gosterilir.

Yem tiketimi iki sekilde hesaplanabilir:

Yem Tiiketim (Kg/Dk.) parametresi ile

7.1.14 Yem Tiiketim (Kg/Dk.) parametresi 0'dan farkl bir sayi girilmisse, YEM TUKETIMI dijital girisi

aktifken, yem tiiketimi kaydi, dakikada Yem Tiiketim parametresi kadar Kg artar.

Silo agirhigindaki azalma ile

7.1.14 Yem Tiiketim (Kg/Dk.) parametresi O girilmisse, yem tiiketimi, silodaki azalma miktari ile hesaplanir.

10. ALARMLAR

Gozlem

@O
Kayitlar Alarmlar

-‘

Minimum Maksimum Degerlerin (bkz: 7.1.15 Minimum Maksimum Degerler) asilmasi ile olusan alarmlar:

e Disuk Kiimes Sicakhgi
*  Yiksek Kiimes Sicakligi
*  Yiksek Nem

e Disuk Dis Sicakhk

*  Yiiksek Dis Sicaklik

* Dusuk Statik Basing

*  Yiksek Statik Basing
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Dijital Girislerin aktif olmasi ile olusan alarmlar:
*  Elektrik Kesintisi
* Ters Basing
e Harici Alarm 1/2/3

Sensorlerin bozulmasi veya kopmasi ile ilgili alarmlar:
Pt100 1/2/ ... /11 Sensér Koptu

Haberlesme Hatalari:
*  Modil 1 Haberlesme Hatasi: Genisleme kontrol karti ile Master kontrol karti arasindaki baglantinin

kopmasiyla olusur.
* Haberlesme Hatasi: Master kontrol karti ile HMI arasindaki haberlesmenin kopmasi ile olusur.

11. DiL SEGiMI

Gt ks

Tiirkge ) English
v|L
Kayitlar Alarmlar
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12. SPESIFIKASYONLAR

Cihaz Tiirii : Kimes Kontrol Cihazi
Fiziksel Ozellikler : Kontrol Karti: 280x100 mm
HMI: 168 x 117 mm
Koruma Sinifi : HMI: 6nden IP65, arkadan IP20
Agirhk : HMI: 292 g, Kontrol Karti: 616 g.
Ortam Sartlari : Deniz seviyesinden 2000 metre yikseklige kadar, yogun nem olmayan ortamlarda.
Stoklama Sicakhgi / Calisma Sicakhg : -20 °Cile +70 °C / 0 °C ile +50 °C arasinda.
Stoklama Nem Orani/ Calisma nem orani : 90 % max. (Yogunlasma olmayan ortamda)
Montaj Tipi : Sabit montaj kategorisi.
Asin Gerilim Kategorisi : II.
Elektriksel Kirlilik : II. Ofis veya is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde.
Calisma Periyodu : Sdrekli.
Cihaz Besleme Voltaji Ve Giicii :

18 VAC (-%15 / +%10) 50/60 Hz. 25 VA
24 VDC (-%15 / +%10) 20W
(HMI ve 1 adet Kontrol Karti igin)

Sicaklik Sensor Girigleri : PT-100 (IEC751)(ITS90), 0-10 V, 0-20 mA
Dogruluk : Tam skalanin + % 0,25

Sensor Koptu Korumasi : Skalanin lizerinde

Okuma Sikhigi1 : 600 ms

Giris Direnci : Pt100 giris tipi icin> 10MOhm
0-10 V giris tipi icin 17 kOhm
Cikiglar : Roéle, 0-20 mA veya 0-10 V Analog Cikis

Analog Cikis : 0-20mA, 0-10V (maksimum 3 mA)
Réle Cikisi : Rezistif Yukte 10A@250VV
(Elektriksel Omiir : Tam Yiikte 50.000 Anahtarlama)
Standart Haberlesme : RS-232 (Modbus RTU)

Opsiyonel Haberlesme : 10Mbits/s Ethernet (Modbus RTU Over TCP/IP -Modbus RTU TCP/IP Secilebilir)
“1500V izolasyonlu”

Gosterge : 480x272 piksel TFT
Uyumlu Standartlar : CE, EAC
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13. DIGER BILGILER

Uretici Firma Bilgileri :

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.

Demirtas Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No: 6 16369 BURSA
Tel : (224) 261 1900

Fax :(224) 261 1912

Bakim Onarim Hizmeti Veren Firma Bilgileri :

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.

Demirtas Organize Sanayi Bolgesi Karanfil Sk. No: 6 16369 BURSA
Tel : (224) 261 1900

Fax : (224) 261 1912

BEMNO =« cektonik irinierin tercin ettiginiz icin tesekkiir

Teknoloji ortaginiz www.emkoelektronik.com.tr
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