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1.1 Genel Ozellikler

TRANS-SYNCRO, benzinli, dizel ya da gazl jeneratorler icin otomatik senkronizasyon ve yuk
paylasim birimidir. Birim, “CAN OPEN” haberlesme hatti Gzerinden 32 adede kadar jenerator
senkronizasyonu ve jeneratorler arasi aktif/reaktif yuk paylasimi sunacak sekilde tasarlanmigtir.

Birim J1939 protokoll Gzerinden ECU mesaijlarini dinler ve uzak start/stop kontroll saglar.

Birimin parametreleri 6n panel Uzerinden ya da PC araylz yazilimindan Operator veya Teknisyen
sifresi ile programlanabilir (Operator sifresi ile yalnizca operator parametreleri, Teknisyen sifresi
ile tim parametreler programlanabilir).

ik start denemesinde motor start almayi bagaramaz ise, programlanmis say! (start denemesi
adedi) kadar ya da basarili olana kadar start iglemi devam edecektir.

Birim bir hata algiladiginda, ilgili hata mesajini LCD ekraninda gdsterir, kornay! caldirir ve
gerekiyorsa motoru durdurur.

Baslica 6zellikleri:

- Coklu jenerator senkronizasyonu ve yik paylasimi (32 adede kadar)
-kW ve kV Aryuk paylagimi

- Bara voltaj ve frekans élgimu

-Oliibara algilama

- Bara hatasi algilama

-Ardigik jenerator calistirma

- YukUn durumuna gore otomatik start/stop

- Esyaslandirma

- Manuel voltaj/frekans ayari

- Governor ve AVR kontrol

- Governor ve AVR igin otomatik ayar 6zelligi

- Voltaj, frekans ve faz eslestirme

- Senkroskop ekrani

- PLC uygulamalariigin lojik denetleyici fonksiyonu
-4.3"TFTLCD ekranigin siyah veya gri tema segimi

Malzeme ve isgilik hatalarina karsi iki yil sureyle garanti edilmistir. Bu garanti cihazla birlikte
verilen garanti belgesinde ve kullanma kilavuzunda yazili olan musteriye dusen gorev ve
sorumluklarin eksiksiz yerine getiriimesi halinde yurarlukte kalir.

Cihazin tamiri egitimli kisiler tarafindan yapilmaldir. Cihazin dahili pargalarina erismek icin
oncelikle cihazin enerjisini kesiniz.

Cihazi hidrokarbon igeren c¢ozeltilerle (Petrol, Trichlorethylene gibi) temizlemeyiniz. Bu
cOzeltilerle cihazin temizlenmesi, cihazin mekanik guvenirligini azaltabilir.

Cihazin dig plastik kismini temizlemek icin etil alkol ya da suyla nemlendirilmis bir bez kullaniniz.
Cihazin, Sanayi ve Ticaret Bakanliginca tespit edilen ortalama kullanim 6mrt 10 yildir.
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Cihazin montajina baglamadan 6nce kullanim kilavuzunu ve asagidaki uyarilari
dikkatle okuyunuz.

Tasima sirasinda meydana gelebilecek hasarlara karsi, cihazin montajina baglanmadan goz ile
kontrol edilmesi gerekmektedir. Montaj ve devreye alma isleminin mekanik ve elektrik
teknisyenleri tarafindan yapilmasi gerekmektedir ve bu sorumluluk aliciya aittir.

Cihaz Uzerindeki herhangi bir hata veya arizadan kaynaklanabilecek bir tehlike s6z konusu ise
sistemin enerjisini kapatarak cihazin tium elektriksel baglantilarini sistemden ayiriniz.

Elektrik soklarini ve benzeri kazalari engellemek igin cihazin tim baglantilari tamamlanmadan
cihaz ve montajin yapildigi sisteme enerji verilmemelidir.

2.1 Cihaz Ayarlan

Birim, 6n panel Uzerindeki butonlar ve LCD ekran kullanilarak ya da PC araylz yazilimi
kullanilarak programlanabilir.

2.2 Cihazin Panel Uzerine Montaiji

Cihaz panel montajina uygun olarak tasarlanmigstir. Sabitleme iki adet sikma parcasi ile yapilir.

1- Cihazi panelin 6n tarafindan agilan kesite iyice yerlestiriniz.

2- Sikma pargalarini cihazin iki kenarindaki deliklere gecirdikten sonra, iyice sikarak cihazin
montaji yapiniz.

tum aksam ile ilgili gerekli tedbirlerin alinmasi gerekmektedir. Bu tedbirler,

ii Cihazin montajinin yapilacagi mekanik aksam uzerinde tehlike yaratabilecek
montaji yapacak personelin glivenligi icin gereklidir.
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2.3 Elektriksel Baglanti Semasi

TRANS-SYNCRO Ana kart1 3 faz 4 kablolu baglanti semasi

Kablo ekran baglantisini yalnizca
jenerator tarafindan yapiniz.
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1- Uniteyi yukaridaki semada gdsterildigi gibi baglayiniz. Batarya uglarinin dogru baglandigindan
emin olunuz. Harici sigorta tavsiye edilir. Cok telli kablo kesiti: 1,5mm?2, Tek telli kablo kesiti: 2,5mm?,
Kablo soyma uzunlugu 7mm ile 9 mm arasinda olmalidir. Besleme kablolari IEC 60277 veya

IEC 60245 gereksinimlerine uygun olmalidir.

2- Hat Uzerindeki birinci ve sonuncu cihazin haberlesme pinleri arasina (H ve L arasina) 120 Ohm
sonlandirma direnci takiniz. Haberlesme baglantisinda ekranli kablo kullaniimahdir, ekranin sadece
bir ucta topraklandigina emin olunuz.

3- Unite icindeki CAN araytiziinde 120 Ohm sonlandirma direnci mevcuttur. Ayrica disaridan
sonlandirma direnci takmayiniz. CAN baglantisinda ekranl kablo kullanilmalidir, ekranin sadece bir
ucta topraklandigina emin olunuz.

4- Manyetik Pikap'in baglantisinda ekranli kablo kullaniimalidir, ekranin sadece bir ugta
topraklandigina emin olunuz.

5- Akim trafosunun sekonderi topraklanmalidir. Akim trafosu 5VA tavsiye edilir. Unite akim
trafosunda 0.5VA ylklemeye sebep olur.



2.4 Governor Baglantisi

2.4.1 GOVERNOR MODULLERI VEYA CANBUS’LIMOTORLARILE ARAYUZ

Bu bdlimde en ¢ok kullanilan governorlerin Trans-Syncro cihazi ile olan fiziksel baglantilar ve
gerekli parametre ayarlari anlatilmaktadir. Eger uygulamanizda kullanacaginiz governor
modelini bu bolimde bulamiyorsaniz, lutfen teknik destek departmanimizla iletisime geginiz.

Trans-Syncro cihazi Uzerindeki analog governor ¢ikisi, bircok governorin kontrol girislerine
baglamak igin izole edilmis, ayarlanabilir bir DC voltaj seviyesi (+10Vdc) saglar. Bu ¢ikig, birgok
senkronizasyon ve yuk paylasim uygulamasinda kullanilan manuel veya motorlu
potansiyometrelerin yerini alir. Bu ¢ikis ayni zamanda birgok populer governorin yuk paylagim
hizini ana sebekeye veya baraya uyacak sekilde ayarlamasini saglar ve bdylece kaynaklari
senkronize eder. Governor ¢ikisi ozellikle aktif gi¢ paylagsim sistemlerinde kullanmak igin
uygundur.

2.4.2 SPESIFIKASYONLAR

Cikis tipi Galvanik izolasyonlu DC voltaj seviyesi
izolasyon 1000V galvanik izolasyon
Minimum c¢ikis yuki 1000Q

2.4.3 BAGLANTI DETAYLARI

TRANS-SYNCRO
KONTROL UNITESI

44 A+ C
AVR Cikis| 45 A (] ]j AVR
g,
42 G+ GOVERNOR
Governor Cikisi 43 G- r(ﬁ )




2.4.4 GOVERNOR KONTROLU iCiN SKALA VE GIKIS iLK DEGERI AYARLARI
1- “09.01.001.Frekans Kontrol” parametresi “Pasif’ yapilir.

2- “09.01.003.Minimum Cikis Degeri” parametresi “%0.0”, “09.01.004.Maksimum Cikis
Degeri” parametresi “%1700.0” yapllir.

3- “09.01.005.Cikis ilk Degeri” parametresi “%60.0” yapllir.

4- “09.01.006.Cikis YOnU” parametresi “0-Pozitif’ olarak ayarlanir ve jeneratdor manuel modda
cahistirlir.

5- ilk yapiimasi gereken governoriin yéniini tespit etmektir. Bunun igin “09.01.005.Cikis ilk
Degeri” parametresi bir miktar artirilarak érnegin “%65.0” yapilarak jeneratorun frekansindaki
degisime bakilir. Eger jeneratorin frekansi artmis ise governor “Pozitif’ yonlU olarak, eger
jeneratorin frekansi azalmig ise governor “Negatif’ yonlu olarak not edilir.

6- “09.01.005.Cikis ilk Degeri” parametresi degistirilerek, jeneratoriin “48.0Hz” frekansinda
calismasi saglanir. Jeneratorin “48.0Hz” frekansinda galisiyorken ki “09.01.005.Cikis Ik
Degeri” parametresindeki yuzdelik deger “Skala-1" degeri olarak not edilir.

7- Yine “09.01.005.Cikis ilk Degeri” parametresi degistirilerek, jeneratdriin “52.0Hz”
frekansinda galismasi saglanir. Jeneratorin “52.0Hz” frekansinda c¢aligiyorken Ki
“09.01.005.Cikis ilk Degeri” parametresindeki ylizdelik deger “Skala-2" degeri olarak not edilir
ve jenerator durdurulur.

8- “09.01.001.Frekans Kontrol” parametresi “Aktif” yapilir.

9- “09.01.003.Minimum Cikis Degeri” parametresine 6. ve 7. adimlarda bulunan “Skala-1" ve
“Skala-2" yuzdelik degerlerinden kiigiik olani girilir.

10- “09.01.004.Maksimum Cikis Degeri” parametresine 6. ve 7. adimlarda bulunan “Skala-1"
ve “Skala-2" yuzdelik degerlerinden bliyiik olani girilir.

11- “09.01.005.C1kis ilk Degeri” parametresine “%50.0” degeri girilir.

12- 5. adimda governorun yonu “Pozitif’ olarak bulunmus ise “09.01.006.Cikis YonU”
parametresine “0-Pozitif’ de@eri, 5. adimda governorin yonu “Negatif’ olarak bulunmus ise
“09.01.006.Cikis YOnU” parametresine “71-Negatif’ dederi girilir.

13- Jeneratdér manuel modda tekrar galistirilir. “GOVERNOR KONTROL” ¢alisma sayfasina
gidilir. Bu sayfadaki “Frekans set degeri’ “50.0Hz” iken “Frekans aktif degeri” nin “50.0HZ”
ve “Governor ¢ikisl” nin “%50.00” civarinda oldugu gozlenir. Artir/Azalt butonlari yardimi ile
“‘Frekans set degeri” “52.0Hz” degerine set edilir. “Governor ¢ikisi” nin ve “Frekans aktif
degeri” nin artmaya basladigi gozlenir. “Governor ¢ikisi” artarak “%700.00” e ulastiginda,
“Frekans aktif degeri” nin de artarak “562.0Hz” e ¢iktigi gozlenir. Artir/Azalt butonlari yardimi
ile “Frekans set degeri” “48.0Hz” de@erine set edilir. “Governor ¢ikigl” nin ve “Frekans aktif
degeri” nin azalmaya basladigi gozlenir. “Governor ¢ikig1” azalarak “%0.00” a dustugunde,
“Frekans aktif degeri” nin de azalarak “48.0Hz” e dustugu gozlenir. Son olarak “Frekans set
degeri” tekrardan “50.0Hz” de@erine set edilir. Artik governor ayari basari ile yapiimis
demektir.

Not: Governor ayari yapilirken jenerator voltajinin “400V’ degerine sabitlenmesi onerilir.



Asagidaki tablolarda (Tablo-1, 2, 3, 4) “09.01.003.Minimum Cikis Degeri”,
“09.01.004.Maksimum Cikis Degeri” ve “09.01.005.Cikis llk Degeri” parametrelerindeki
yuzdelik degerler ile Governor gikiginin dc voltaj seviyesi arasindaki iliski verilmektedir:

Tablo-1: “09.01.003.Minimum ¢ikis degeri” parametresi “%0” ve “09.01.004.Maksimum ¢ikis
degeri” parametresi “%100” iken “Cikis SkalasI” ve “Cikis llk Degeri” asagidaki gibi olur:

Min. Cikis Maks. Cikis | Cikis Skalasi |Cikis ilk Degeri
%0°10Vdc® | %100 °+10Vdc’ | -10 Vdc..+10 Vdc | % 0 “-10 Vdc’
% 10 “-8 Vdc"
% 20 “6 Vdc’
% 30 “-4 Vdc”
% 40 “-2 Vdc”
% 50 “0 Vdc”
% 60 “2 Vdc”
% 70 “4 Vdc’
% 80 “6 Vdc’
% 90 “8 Vdc”
% 100 “10 Vdc’

Tablo-2: “09.01.003.Minimum ¢ikis degeri” parametresi “%20" ve “09.01.004.Maksimum ¢ikis
degeri” parametresi “%40” iken “Cikis Skalasi” ve “Cikis llk Degeri” asagidaki gibi olur:

Min. Cikis Maks. Cikis | Cikig Skalasi |Cikig Ik Degeri|
% 20 “-6 Vdc’ % 40 “-2 Vdc’ -6 Vdc ...-2 Vdc % 0 “-6.0 Vdc’
% 10 “-5.6 Vdc”
% 20 “-5.2 Vdc”
% 30 “-4.8 Vdc”
% 40 “-4.4 Vdc”
% 50 “-4.0 Vdc”
% 60 “-3.6 Vdc”
% 70 “-3.2 Vdc”
% 80 “-2.8 Vdc”
% 90 “-2.4Vdc”
% 100 “-2.0 Vdc”

Tablo-3: “09.01.003.Minimum ¢ikis degderi” parametresi “%50” ve “09.01.004.Maksimum ¢ikis
degeri” parametresi “%75” iken “Cikis Skalasi” ve “Cikis llk Degeri” asagidaki gibi olur:

Min. Cikis Maks. Cikis | Gikig Skalasi [Cikis ilk Degeri|
% 50 “0 Vdc” % 75 “+5 Vdc” 0 Vdc ...+5 Vdc % 0 “0.0 Vdc”
% 10 “0.5 Vdc”
% 20 “1.0 Vdc”
% 30 “1.5 Vdc”’
% 40 “2.0 Vdc’
% 50 “2.5 VVdc”
% 60 “3.0 Vdc”
% 70 “3.5 Vdc”
% 80 “4.0 Vdc”
% 90 “4.5 Vidc”
% 100 “5.0 Vdc”

Tablo-4: “09.01.003.Minimum ¢ikis degderi” parametresi “%70” ve “09.01.004.Maksimum ¢ikis
degeri”’ parametresi “%80” iken “Cikig Skalasi” ve “Cikis llk Degeri” asagidaki gibi olur:

Min. Cikig Maks. Cikis | Cikis Skalasi [Cikig ilk Degeri|
% 70 “4 Vdc” % 80 “+6 Vdc” 4 Vdc ...+6 Vdc % 0 “4.0 Vdc”
% 10 “4.2 Vdc’
% 20 “4.4 Vdc®
% 30 “4.6 Vdc’
% 40 “4.8 Vdc”
% 50 “5 Vdc”

% 60 “5.2Vdc”
% 70 “5.4 Vidc”
% 80 “5.6 Vdc”
% 90 “5.8 Vdc”
% 100 “6.0 Vdc”




2.4.5 TRANS-SYNCRO GOVERNOR GIKISI IiLE BAZI GOVERNOR MODULLERININ

BAGLANTISI
2.4.5.1 TRANS-SYNCRO ILE AMBAC GOVERNOR BAGLANTISI

2.4.5.1.1 EC5000/ EC5100/EC5110

EC5000/
EC5100/
EC5110
Governor
Cikisi
G‘ ( ) 4
G+ D) l, 1(IN)

Minimum Cikis = %67.5
Maksimum Cikis = %82.5
Cikis ik Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +5.0 Vdc
Skala = +3.5 Vdc...+6.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (+3.5V * 5)) = %(50 + (+17.5)) = %67.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+6.5V * 5)) = %(50 + (+32.5)) = %82.5

2.4.51.2 CW673C

CW673C

Governor
Cikisi

Minimum Cikis = %65.0
Maksimum Cikis = %85.0
Cikis ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +5.0 Vdc
Skala = +3.0 VVdc...+7.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (+3.0V * 5)) = %(50 + (+15.0)) = %65.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+7.0V * 5)) = %(50 + (+35.0)) = %85.0
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2.4.5.2 TRANS-SYNCRO iLE BARBAR COLMAN GOVERNOR BAGLANTISI

2.4.5.2.1 DYN1 10502/ 10503 / 10504 / 10506

DYN"1
10502/3/41/6
Governor
Cikisi
G-i () O 7(+4V)
G+O l’ 8(in)

Minimum Cikis = %50.0
Maksimum Cikis = %70.0
Cikig ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +2.0 Vdc
Skala = 0.0 Vdc...+4.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (+0.0V * 5)) = %(50 + (+0.0)) = %50.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+4.0V * 5)) = %(50 + (+20.0)) = %70.0

2.4.5.2.2 DYN 10693 /10694 / 10695/ 10752 / 10753 / 10754 / 10756

DYN1
10693/4 /5
10752/3/41/6
Governor
Cikigi
G-i () C 7(+4V)
G+0O L ; 9(in)

Minimum Cikis = %50.0
Maksimum Cikis = %70.0
Cikig ik Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +2.0 Vdc
Skala = 0.0 Vdc...+4.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (+0.0V * 5)) = %(50 + (+0.0)) = %50.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+4.0V * 5)) = %(50 + (+20.0)) = %70.0



2.4.5.2.3 DYN1 10794

DYN1
10794

09
120k } 8

Governor
Cikisi

Minimum Cikis = %47.5
Maksimum Cikis = %72.5
Cikis ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +2.0 Vdc
Skala = -0.5 Vdc...+4.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-0.5V * 5)) = %(50 + (-2.5)) = %47.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+4.5V * 5)) = %(50 + (+22.5)) = %72.5

2.4.5.2.4 DYN1 10871

DYN1
10871

Governor
Cikisi

G-i U ;12
G+O 11
i

Minimum Cikis = %50.0

Maksimum Cikis = %75.0
Cikig ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +2.5 Vdc
Skala = 0.0 Vdc...+5.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (+0.0V * 5)) = %(50 + (+0.0)) = %50.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+5.0V * 5)) = %(50 + (+25.0)) = %75.0



2.4.5.2.5 DPG 2201

DPG

Governor
Cikisi

G—i () O 10 (ILS IN)
G+O 9 (ILS +2.5Vdc)
Minimum Cikis = %47.5

Maksimum Cikis = %52.5
Cikig ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala = -0.5 Vdc...+0.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-0.5V * 5)) = %(50 + (-2.5)) = %47.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+0.5V * 5)) = %(50 + (+2.5)) = %52.5

2.4.5.2.6 DPG 2401

DPG
Governor
Cikisi
G—i“ () O10(ILS IN)
G+O L 11(ILS + 2.5Vdc)

Minimum Cikis = %47.5
Maksimum Cikis = %52.5
Cikig ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala = -0.5 Vdc...+0.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-0.5V * 5)) = %(50 + (-2.5)) = %47.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+0.5V * 5)) = %(50 + (+2.5)) = %52.5



2.4.5.2.7 DYNA 8000

DYNA 8000

Governor
Cikisi

Minimum Cikis = %50.0
Maksimum Cikis = %70.0
Cikig ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +2.0 Vdc
Skala = 0.0 Vdc...+4.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (+0.0V * 5)) = %(50 + (+0.0)) = %50.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+4.0V * 5)) = %(50 + (+20.0)) = %70.0

2.4.5.3 TRANS-SYNCRO iLE CATERPILLAR GOVERNOR BAGLANTISI

2.4.5.3.1 ADEM
CAT PWM
TRANS-SYNCRO DONU$TURUCU
YAKIT CIKISI 9X-9591 ADEM
Governor
Cikisi +B

G-i\ () 3 S > PWM SINYAL

G+O /—\L 2 -B
Minimum Cikis = %57.5 DC Batarya (Negatif)
Maksimum Cikis = %77.5
Cikig llk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +3.5 Vdc
Skala = 1.5 Vdc...5.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (+1.5V * 5)) = %(50 + (+7.5)) = %57.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+5.5V * 5)) = %(50 + (+27.5)) = %77.5
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2.4.5.4 TRANS-SYNCRO iLE CUMMINS GOVERNOR BAGLANTISI

24541 EFC

EFC

Governor
Cikisi

G- O O 9(+4V)
G+O—Y% O 8(IN)

Minimum Cikis = %42.5
Maksimum Cikis = %57.5
Cikis ik Degeri = % 50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala =-1.5Vdc...+1.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-1.5V * 5)) = %(50 + (-7.5)) = %42.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+1.5V * 5)) = %(50 + (+7.5)) = %57.5

2.4.5.4.2 EFC (IDLE MODLU) VE ILS

EFC ILS

Governor
Cikisi

G-? () O 11(+4V)
G+O 10(IN)
Minimum Cikis = %42.5

Maksimum Cikis = %57.5
Cikig ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala = -1.5 Vdc...+1.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-1.5V * 5)) = %(50 + (-7.5)) = %42.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+1.5V * 5)) = %(50 + (+7.5)) = %57.5
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2.4.5.4.3 QST 30, QSX 15, QSK 45/60

QST 30
QSX 15
QSK 45/60
Governor
Cikisi
G- i () 0O6(+5V REF)
G+O 11(SPEED BIAS)
20(SCREEN)
Minimum Cikis = %37.5

Maksimum Cikis = %62.5
Cikis ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc

Skala = -2.5 Vdc...+2.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-2.5V * 5)) = %(50 + (-12.5)) = %37.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+2.5V * 5)) = %(50 + (+12.5)) = %62.5

2.4.5.5 TRANS-SYNCRO iLE DETROIT DIESEL GOVERNOR BAGLANTISI

2.4.5.5.1 DDECIII
DDEC llI
Governor
Cikisi
G—? () O C3(REF)

Minimum Cikis = %50.0
Maksimum Cikis = %75.0
Cikig ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +2.5 Vdc
Skala = 0.0 Vdc...+5.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (0.0V * 5)) = %(50 + (0.0)) = %50.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+5.0V * 5)) = %(50 + (+25.0)) = %75.0
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2.4.5.5.2 DDEC IV

DDEC IV
Governor
Cikisi
G- i ( ) C 7(X1-BB REF +5V)
G+O rL % 8(X1- AAINPUT)

Minimum Cikis = %50.0
Maksimum Cikis = %75.0
Cikig ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +2.5 Vdc
Skala = 0.0 Vdc...+5.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (0.0V * 5)) = %(50 + (0.0)) = %50.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+5.0V * 5)) = %(50 + (+25.0)) = %75.0

2.4.5.6 TRANS-SYNCRO iLE DEUTZ GOVERNOR BAGLANTISI

2.4.5.6.1 EMR 2 ELEKTRONIK MOTOR GOVERNOR

EMR 2

G- 0O O 23(GROUND)
G+O—Yy O 24(IN)
Minimum Cikis = %52.5

Maksimum Cikis = %72.5
Cikis ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +2.5 Vdc
Skala = +0.5 Vdc...+4.5 Vdc

Governor
Cikisi

Minimum Cikis = %(50 + (+0.5V * 5)) = %(50 + (+2.5)) = %52.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+4.5V * 5)) = %(50 + (+22.5)) = %72.5
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2.4.5.7 TRANS-SYNCRO iLE DOOSAN GOVERNOR BAGLANTISI

2.4.5.71 DGC
DGC
Governor
Cikisi
G-ij () O G(GROUND)
G+O rL N(INPUT)

Minimum Cikis = %65.0
Maksimum Cikis = %80.0
Cikis ik Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +4.5 Vdc
Skala = +3.0 Vdc..+.6.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (+3.0V * 5)) = %(50 + (+15.0)) = %65.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+6.0V * 5)) = %(50 + (+30.0)) = %80.0

Not: DGC governor modull ylksek hizda dusuk voltaj kullandigi igin, Trans-Syncro kontrol
Unitesinin “09.01.006.C1kis yonu” parametresi “1-Negatif’ olarak ayarlanmalidir.

2.4.5.8 TRANS-SYNCRO ILE G.A.C (GOVERNOR AMERICA CORP.) GOVERNOR
BAGLANTISI

2.4.5.8.1 5100 - 5500 SERISi

ESD 5100-
5500 SERIES
Governor
Cikisi
G- U O G(GROUND)
G+ D r\L N(IN)

Minimum Cikis = %65.0
Maksimum Cikis = %80.0
Cikig ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +4.5 Vdc
Skala = +3.0 Vdc..+.6.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (+3.0V * 5)) = %(50 + (+15.0)) = %65.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+6.0V * 5)) = %(50 + (+30.0)) = %80.0

Not: 5100-5500 serisi governor modulleri yuksek hizda dusuk voltaj kullandigi i¢in, Trans-
Syncro kontrol Unitesinin “09.01.006.Cikis yonu” parametresi “1-Negatif’ olarak
ayarlanmalidir.



2.4.5.9 TRANS-SYNCRO iLE GHANA GOVERNOR BAGLANTISI

2.4.5.9.1 DGC-2007

DGC - 2007
Governor
Cikisi
G—i () O G(GROUND)
G+O rL N(INPUT)

Minimum Cikis = %65.0
Maksimum Cikis = %80.0
Cikis ik Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +4.5 Vdc
Skala = +3.0 Vdc...+6.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (+3.0V * 5)) = %(50 + (+15.0)) = %65.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+6.0V * 5)) = %(50 + (+30.0)) = %80.0

Not: DGC-2007 governor modull yuksek hizda dusuk voltaj kullandigi igin, Trans-Syncro
kontrol Unitesinin “09.01.006.Cikis yonU” parametresi “1-Negatif’ olarak ayarlanmalidir.

2.4.5.10 TRANS-SYNCRO iLE HEINZMANN GOVERNOR BAGLANTISI

2.4.5.10.1 KG SERISi (6-04 iLE 10-04)

KG SERIES
Governor
Cikisi
G-i () O A3(GROUND)
G+0O E3(INPUT)

Minimum Cikis = %50.0
Maksimum Cikis = %75.0
Cikis ik Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +2.5 Vdc
Skala = 0.0 Vdc...+5.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (0.0V * 5)) = %(50 + (0.0)) = %50.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+5.0V * 5)) = %(50 + (+25.0)) = %75.0
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2.4.5.10.2 PANDAROS

PANDAROS
Governor
Cikisi SCR
G- i ( ) A3(COMMON)
G+0O B3(SYNC IN / Al2)

Minimum Cikis = %52.5
Maksimum Cikis = %72.5
Cikis ik Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +2.5 Vdc
Skala = +0.5 Vdc...+4.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (+0.5V * 5)) = %(50 + (2.5)) = %52.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+4.5V * 5)) = %(50 + (+22.5)) = %72.5

2.4.5.11 TRANS-SYNCRO iLE IVECO GOVERNOR BAGLANTISI

2.4.5.11.1 CURSOR 13TE2 (SCI BOX iLE)

SCI BOX
Governor
Q|k|$| 13(+5V NC)
G- i ( ) 12

Minimum Cikis = %55.0
Maksimum Cikis = %70.0
Cikig ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +2.5 Vdc
Skala = +1.0 Vdc...+4.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (+1.0V * 5)) = %(50 + (+5.0)) = %55.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+4.0V * 5)) = %(50 + (+20.0)) = %70.0
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2.4.5.12 TRANS-SYNCRO iLE JOHN DEERE GOVERNOR BAGLANTISI

2.4.512.1 JDEC

JDEC
21 Pin Connector

Governor
Cikisi

—O0—0
e

Minimum Cikis = %52.5
Maksimum Cikis = %72.5
Cikis ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +2.5 Vdc
Skala = +0.5 Vdc...+4.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (+0.5V * 5)) = %(50 + (+2.5)) = %52.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+4.5V * 5)) = %(50 + (+22.5)) = %72.5

2.4.5.13 TRANS-SYNCRO iLE MITSUBISHI GOVERNOR BAGLANTISI

2.4.5.13.1 XB 400

XB 400

Governor
Cikisi

Minimum Cikis = %45.0
Maksimum Cikis = %55.0
Cikis ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = 0.0 VVdc

Skala = -1.0 Vdc...+1.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-1.0V * 5)) = %(50 + (-5.0)) = %45.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+1.0V * 5)) = %(50 + (+5.0)) = %55.0
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2.4.5.14 TRANS-SYNCRO iLE SCANIA GOVERNOR BAGLANTISI

2.4.5.14.1 SCANIA S6

Scania elektronik motorlarinda S6 elektronik yénetim sistemi bulunur. Bu motorlarin hiz
kontroll, S6 ve Trans-SYNCRO kontrol Unitesi arasindaki CAN-J1939 veri baglantisi
Uzerinden otomatik olarak yapilir. Bu yuzden analog governor ¢ikis terminallerini baglamaya
gerek yoktur.

Minimum Cikis = %25.0
Maksimum Cikis = %75.0

2.4.5.15 TRANS-SYNCRO iLE VOLVO GOVERNOR BAGLANTISI

2.4.5.15.1 EDCIII

EDC I

Governor
Cikisi

G—i“ O B POT-
G+O C POT SINYAL
Minimum Cikis = %57.5

Maksimum Cikis = %72.5
Cikig ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +3.0 Vdc
Skala = +1.5 Vdc...+4.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (+1.5V * 5)) = %(50 + (+7.5)) = %57.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+4.5V * 5)) = %(50 + (+22.5)) = %72.5

2.4.5.15.2 EMS2

Volvo TAD9 ve TAD16 elektronik motorlarinda EMS2 elektronik yonetim sistemi bulunur. Bu
motorlarin hiz kontroli, EMS2 ve Trans-SYNCRO kontrol Unitesi arasindaki CAN-J1939 veri
baglantisi Gzerinden otomatik olarak yapilir. Bu ylizden analog governor ¢ikis terminallerini
baglamaya gerek yoktur.

Minimum Cikis = %25.0
Maksimum Cikis = %75.0
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2.4.5.16 TRANS-SYNCRO iLE WOODWARD GOVERNOR BAGLANTISI

2.4.5.16.1 2301A SPEED CONTROL

2301A

Governor
Cikisi

G—i‘ O 16(Com)
G+O 15(1)
Minimum Cikis = %40.0

Maksimum Cikis = %85.0
Cikis ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +2.5 Vdc
Skala = -2.0 Vdc...+7.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-2.0V * 5)) = %(50 + (-10.0)) = %40.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+7.0V * 5)) = %(50 + (+35.0)) = %85.0

2.4.5.16.2 2301A LOW VOLTAGE LOAD SHARING & SPEED CONTROL (LSSC)

2301A
LSSC
Governor
Cikisi
G-!./: () C 26(Com)
G+O /i, 25(%)

Minimum Cikis = %20.0
Maksimum Cikis = %80.0
Cikig ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc

Skala = -6.0 Vdc...+6.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-6.0V * 5)) = %(50 + (-30.0)) = %20.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+6.0V * 5)) = %(50 + (+30.0)) = %80.0
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2.5 AVR Baglantisi

2.5.1 AVR MODULLERIILEARAYUZ

Bu bolumde en ¢ok kullanilan Otomatik Voltaj Regulatorlerinin (AVR) Trans-Syncro cihazi ile olan
fiziksel baglantilari ve gerekli parametre ayarlari anlatiimaktadir. Eger uygulamanizda
kullanacaginiz AVR modelini bu bélimde bulamiyorsaniz, litfen teknik destek departmanimizia
iletisime geginiz.

Trans-Syncro cihazi Uzerindeki analog AVR c¢ikisi, birgok AVR’ nin kontrol giriglerine baglamak
icin izole edilmis, ayarlanabilir bir DC voltaj seviyesi (x10Vdc) saglar. Bu cikis, bir¢ok
senkronizasyon ve yuk paylasim uygulamasinda kullanilan manuel veya motorlu
potansiyometrelerin yerini alir. Bu ¢ikis ayni zamanda bir¢gok populer AVR’ nin yUk paylagim
denetleyicisi girisine baglanti icin de uygundur. Bu c¢ikis, Trans-Syncro kontrol Unitesinin
jeneratorin voltajini ana sebekeye veya baraya uyacak sekilde ayarlamasini saglar ve boylece
kaynaklari senkronize eder. AVR ¢ikisi 6zellikle reaktif gu¢ paylagim sistemlerinde kullanmak icin
uygundur.

2.5.2 SPESiIFIKASYONLAR

Cikis tipi Galvanik izolasyonlu DC voltaj seviyesi
izolasyon 1000V galvanik izolasyon
Minimum c¢ikis yuka 1000Q

2.5.3 BAGLANTI DETAYLARI

TRANS-SYNCRO
KONTROL UNITESI

44 A+ C
AVR Cikis| 45 A (] i AVR
g,
42 G+ GOVERNOR
Governor Cikisi 43 G- r(ﬁ )
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2.5.4 AVR KONTROLU iCiN SKALA VE GIKIS iLK DEGERI AYARLARI
1- “09.02.001.Voltaj Kontrol” parametresi “Pasif’ yapilir.

2- “09.02.003.Minimum Cikis Degeri” parametresi “%0.0”, “09.02.004.Maksimum Cikis
Degeri” parametresi “%700.0” yapllir.

3- “09.02.005.Ckis ilk Degeri” parametresi “%50.0” yapllir.

4- “09.02.006.Cikis YOnU” parametresi “0-Pozitif’ olarak ayarlanir ve jeneratdor manuel modda
cahstirlir.

5- ilk yapiimasi gereken AVR’ nin yéniinii tespit etmektir. Bunun igin “09.02.005.Cikis ilk
Degeri” parametresi bir miktar artirilarak 6rnegin “%55.0” yapilarak jeneratérin voltajindaki
degisime bakilir. Eger jeneratorin voltaji artmis ise AVR “Pozitif’ yonlU olarak, eger
jeneratorin voltaji azalmis ise AVR “Negatif’ yonlu olarak not edilir.

6- “09.02.005.Cikis ilk Degeri” parametresi degistirilerek, jeneratoriin “380Vac” voltajinda
calismasi saglanir. Jeneratoriin “380Vac” voltajinda galigiyorken ki “09.02.005.Cikis llk
Degeri” parametresindeki yuzdelik deger “Skala-1" degeri olarak not edilir.

7- Yine “09.02.005.Cikis ilk Degeri” parametresi degistirilerek, jeneratdriin “420Vac” voltajinda
calismasi saglanir. Jeneratoriin “420Vac” voltajinda galisiyorken ki “09.02.005.Cikis llk
Degeri” parametresindeki ylzdelik deger “Skala-2" degeri olarak not edilir ve jenerator
durdurulur.

8- “09.02.001.Voltaj Kontrol” parametresi “Aktif” yapilir.

9- “09.02.003.Minimum Cikis Degeri” parametresine 6. ve 7. adimlarda bulunan “Skala-1" ve
“Skala-2" yuzdelik degerlerinden kiigiik olani girilir.

10- “09.02.004.Maksimum Cikis Degeri” parametresine 6. ve 7. adimlarda bulunan “Skala-1"
ve “Skala-2" yuzdelik degerlerinden bliyiik olani girilir.

11- “09.02.005.C1kis ilk Degeri” parametresine “%50.0” degeri girilir.

12- 5. adimda AVR’ nin yonu “Pozitif’ olarak bulunmus ise “09.02.006.Cikis Yonu”
parametresine “0-Pozitif’ degeri, 5. adimda AVR’ nin yonu “Negatif’ olarak bulunmus ise
“09.02.006.Cikis YOnU” parametresine “71-Negatif’ dederi girilir.

13- Jeneratdr manuel modda tekrar galistirilir. “AVR KONTROL” galisma sayfasina gidilir. Bu
sayfadaki “Voltaj set degeri” “400Vac” iken “Voltaj aktif degeri’ nin “400Vac” ve “AVR c¢ikigl’
nin “%50.00” civarinda oldugu gozlenir. Artir/Azalt butonlari yardimi ile “Voltaj set degeri”
“420Vac” degerine set edilir. “AVR ¢ikigl” nin ve “Voltaj aktif degeri” nin artmaya bagladigi
gozlenir. “AVR ¢ikig1” artarak “%700.00” e ulastiginda, “Voltaj aktif degeri” nin de artarak
“420Vac” ye c¢iktigi gozlenir. Artir/Azalt butonlari yardimi ile “Voltaj set degeri” “380Vac”
degerine set edilir. “AVR ¢ikis1” nin ve “Voltaj aktif degeri” nin azalmaya basladigi gozlenir.
“AVR cikigl” azalarak “%0.00” a dustugunde, “Voltaj aktif degeri’ nin de azalarak “380Vac”
ye dustigu gozlenir. Son olarak “Voltaj set degeri” tekrardan “400Vac” degerine set edilir.
Artik AVR ayari basari ile yapiimis demektir.

Not: AVR ayari yapilirken jenerator frekansinin “50.0Hz” degerine sabitlenmesi Onerilir.
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Asagidaki tablolarda (Tablo-5, 6, 7, 8) “09.02.003.Minimum Cikis Degeri”,
“09.02.004.Maksimum Cikis Degeri” ve “09.02.005.Cikis llk Degeri” parametrelerindeki
yuzdelik degerler ile AVR ¢ikisinin dc voltaj seviyesi arasindaki iligki verilmektedir:

Tablo-5: “09.02.003.Minimum ¢ikis degeri” parametresi “%0” ve “09.02.004.Maksimum ¢ikis
degeri” parametresi “%100” iken “Cikis SkalasI” ve “Cikis llk Degeri” asagidaki gibi olur:

Min. Cikis Maks. Cikis | Cikig Skalasi |Cikig Ik Degeri|
% 0 “-10 Vdc’ % 100 “+10 Vdc” | -10Vdc ..+10Vdc | % 0 “-10 Vdc’
% 10 “-8 Vdc’
% 20 “-6 Vdc”
% 30 “-4 VVdc”
% 40 “-2 Vdc’
% 50 “0 Vdc”
% 60 “2 Vdc”
% 70 “4 Vdc”
% 80 “6 VVdc’
% 90 “8 Vdc”
% 100 “10 Vdc”

Tablo-6: “09.02.003.Minimum ¢ikis degeri” parametresi “%20" ve “09.02.004.Maksimum ¢ikis
degeri” parametresi “%40” iken “Cikis Skalasi” ve “Cikis llk Degeri” asagidaki gibi olur:

Min. Cikis Maks. Cikis | Gikig Skalasi [Cikis ilk Degeri|
% 20 “-6 Vdc” % 40 “-2 Vdc” -6 Vdc ...-2 Vdc % 0 “-6.0 Vdc’
% 10 “-5.6 Vdc”
% 20 “-5.2 Vdc”
% 30 “-4.8 Vdc”
% 40 “-4.4 Vdc”
% 50 “-4.0 Vdc”
% 60 “-3.6 Vdc”
% 70 “-3.2 Vdc”
% 80 “-2.8 Vdc”
% 90 “-2.4Vdc’
% 100 “-2.0 Vdc”

Tablo-7: “09.02.003.Minimum ¢ikis degderi” parametresi “%50” ve “09.02.004.Maksimum ¢ikis
degeri” parametresi “%75” iken “Cikis Skalasi” ve “Cikis llk Degeri” asagidaki gibi olur:

Min. Cikis Maks. Cikis | Cikig Skalasi [Cikis ilk Degeri
% 50 “0 Vdc” % 75 “+5 Vdc” 0 Vdc ...+5Vdc % 0 “0.0 Vdc”

% 10 “0.5 Vdc”
% 20 “1.0 Vdc”
% 30 “1.5 Vdc”
% 40 “2.0 Vdc”
% 50 “2.5 Vdc”
% 60 “3.0 vVdc”
% 70 “3.5 Vdc"
% 80 “4.0 Vdc”
% 90 “4.5 VVdc”
% 100 “5.0 Vdc”

Tablo-8: “09.02.003.Minimum ¢ikis degeri” parametresi “%70” ve “09.02.004.Maksimum ¢ikis
degeri”’ parametresi “%80” iken “Cikig Skalasi” ve “Cikis llk Degeri” asagidaki gibi olur:

Min. Cikis Maks. Cikis | Cikig Skalasi |Cikig llk Degeri
% 70 “4 Vdc” % 80 “+6 Vdc’ 4 Vdc ...+6 Vdc % 0 “4.0 Vdc”
% 10 “4.2 Vdc”
% 20 “4.4 Vdc”
% 30 “4.6 Vdc”
% 40 “4.8 Vdc”
% 50 “5 VVdc”

% 60 “5.2Vdc”
% 70 “5.4 Vdc’
% 80 “5.6 Vdc’
% 90 “5.8 Vdc’
% 100 “6.0 Vdc”
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2.5.5 TRANS-SYNCRO AVR GIKISI ILE BAZI AVR MODULLERININ BAGLANTISI

2.5.5.1 TRANS-SYNCRO iLE BASLER AVR BAGLANTISI

2.5.5.1.1 AVC 63-12 AVC 63-12

AVR
Cikigi

Minimum Cikis = %45.0
Maksimum Cikis = %55.0
Cikis ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala = -1.0 Vdc...+1.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-1.0V * 5)) = %(50 + (-5.0)) = %45.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+1.0V * 5)) = %(50 + (+5.0)) = %55.0

2.5.5.1.2 DECS 15, DECS 100

DECS 15/
DECS 100

AVR
Cikisi

Minimum Cikis = %45.0
Maksimum Cikis = %55.0
Cikig ik Degeri = % 50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala = -1.0 VVdc...+1.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-1.0V * 5)) = %(50 + (-5.0)) = %45.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+1.0V * 5)) = %(50 + (+5.0)) = %55.0
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2.5.5.1.3 DECS 200

DECS 200

AVR
Cikisi

Minimum Cikis = %45.0
Maksimum Cikis = %55.0
Cikis ik Degeri = % 50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala =-1.0 Vdc...+1.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-1.0V * 5)) = %(50 + (-5.0)) = %45.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+1.0V * 5)) = %(50 + (+5.0)) = %55.0

2.5.5.1.4 SSR

SSR

AVR
Cikisl

A-;ﬁ () 023
A+O 24
Minimum Cikis = %45.0

Maksimum Cikis = %55.0
Cikig ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala =-1.0 Vdc...+1.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-1.0V * 5)) = %(50 + (-5.0)) = %45.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+1.0V * 5)) = %(50 + (+5.0)) = %55.0
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2.5.5.2 TRANS-SYNCRO ILE CATERPILLAR AVR BAGLANTISI

2.5.5.2.1 CDVR

CDVR

AVR
Cikisi

N

A- ] P12-3(-)
A+ ; P12-6(+)

it

Minimum Cikis = %27.5
Maksimum Cikis = %72.5
Cikig ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala = -4.5 Vdc...+4.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-4.5V * 5)) = %(50 + (-22.5)) = %27.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+4.5V * 5)) = %(50 + (+22.5)) = %72.5

2.5.5.2.2 VR3

VR3

AVR
Cikisi

Minimum Cikis = %45.0
Maksimum Cikis = %55.0
Cikig ik Degeri = % 50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala =-1.0 Vdc...+1.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-1.0V * 5)) = %(50 + (-5.0)) = %45.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+1.0V * 5)) = %(50 + (+5.0)) = %55.0
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2.5.5.2.3 VR6

VR6

AVR
Cikigi

Minimum Cikis = %45.0
Maksimum Cikis = %55.0
Cikis ik Degeri = %50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala =-1.0 Vdc...+1.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-1.0V * 5)) = %(50 + (-5.0)) = %45.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+1.0V * 5)) = %(50 + (+5.0)) = %55.0

2.5.5.3 TRANS-SYNCRO IiLE COSIMAT AVR BAGLANTISI

2.5.5.3.1 COSIMAT N

COSIMAT N

AVR
Cikigi

A_ ) e n(_)
A+I () ;M/m(ln)
Minimum Cikis = %50.0

Maksimum Cikis = %95.0
Cikis ilk Degeri = % 50.0
Orta Nokta = +4.5 VVdc
Skala = 0.0 Vdc...+9.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (0.0V * 5)) = %(50 + (0.0)) = %50.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+9.0V * 5)) = %(50 + (+45.0)) = %95.0
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2.5.5.4 TRANS-SYNCRO iLE GRAMEYER AVR BAGLANTISI

2.5.5.4.1 GRT7-TH

GRT7-TH

AVR
Cikigi

A_ ) e A(_)
A+I () ;B(”f)
Minimum Cikis = %27.5

Maksimum Cikis = %72.5
Cikis ilk Degeri = %50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala = -4.5 Vdc...+4.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-4.5V * 5)) = %(50 + (-22.5)) = %27.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+4.5V * 5)) = %(50 + (+22.5)) = %72.5

2.5.5.5 TRANS-SYNCRO ILE KATO AVR BAGLANTISI

2.5.5.5.1 K65-12B, K125-10B

K65-12B
K125-10B

AVR
Cikisi

Minimum Cikis = %45.0
Maksimum Cikis = %55.0
Cikig ilk Degeri = %50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala =-1.0 Vdc...+1.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-1.0V * 5)) = %(50 + (-5.0)) = %45.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+1.0V * 5)) = %(50 + (+5.0)) = %55.0
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2.5.5.6 TRANS-SYNCRO ILE LEROY SOMER AVR BAGLANTISI

2.5.5.6.1 R230/ R438 /R448 /| R449

R230 / 438
R448 / 449

AVR
Cikisi N i_\;

A+O ()

Minimum Cikis = %45.0
Maksimum Cikis = %55.0
Cikis ilk Degeri = %50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala =-1.0 Vdc...+1.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-1.0V * 5)) = %(50 + (-5.0)) = %45.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+1.0V * 5)) = %(50 + (+5.0)) = %55.0

2.5.5.6.2 R610 3F

R610 3F

A-i U ;23 (-)
A+O 22 (In)
it

Minimum Cikis = %27.5

Maksimum Cikis = %72.5
Cikis ilk Degeri = %50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala = -4.5 Vdc...+4.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-4.5V * 5)) = %(50 + (-22.5)) = %27.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+4.5V * 5)) = %(50 + (+22.5)) = %72.5
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2.5.5.7 TRANS-SYNCRO iLE MARATHON AVR BAGLANTISI

2.5.5.7.1 MAGNAMAX DVR2000E

DVR 2000E

AVR
Cikigi

Minimum Cikis = %42.5
Maksimum Cikis = %57.5
Cikis ilk Degeri = %50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala = -1.5 Vdc...+1.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-1.5V * 5)) = %(50 + (-7.5)) = %42.5
Maksimum Cikis = %(50 + (+1.5V * 5)) = %(50 + (+7.5)) = %57.5

2.5.5.7.2 PM100/ PM 200

PM 100
PM 200

AVR
Cikisl

Minimum Cikis = %45.0
Maksimum Cikis = %55.0
Cikis ilk Degeri = %50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala =-1.0 Vdc...+1.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-1.0V * 5)) = %(50 + (-5.0)) = %45.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+1.0V * 5)) = %(50 + (+5.0)) = %55.0
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2.5.5.8 TRANS-SYNCRO iLE MECC ALTE S.P.A AVR BAGLANTISI
2.5.5.8.1 DSR DIJITAL REGULATOR

DSR

AVR
Ikisi
Y S G

i () 11 (Common)
A+O 10 (Vext/Pext)
Minimum Cikis = %50.0

Maksimum Cikis = %62.5
Cikis ilk Degeri = %50.0
Orta Nokta = +1.25 Vdc
Skala = 0.0 Vdc...+2.5 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (0.0V * 5)) = %(50 + (0.0)) = %50.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+2.5V * 5)) = %(50 + (+12.5)) = %62.5

2.5.5.9 TRANS-SYNCRO iLE NEWAGE INTERNATIONAL AVR BAGLANTISI
2.5.5.9.1 AS440, SX421, SX440, SX465-2

AS440,
SX421,
SX440,
é\(R SX465-2
KIS

A-O O A2(-)
A+I () ;A‘I (+)
Minimum Cikis = %45.0

Maksimum Cikis = %55.0
Cikis ilk Degeri = %50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala =-1.0 Vdc...+1.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-1.0V * 5)) = %(50 + (-5.0)) = %45.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+1.0V * 5)) = %(50 + (+5.0)) = %55.0
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2.5.5.10 TRANS-SYNCRO iLE SPS AVR BAGLANTISI
2.5.5.10.1 SPS-440

SPS-440

AVR
Cikisi

A-O O A2(-)
A+I () ;A1 (+)
Minimum Cikis = %40.0

Maksimum Cikis = %60.0
Cikis ilk Degeri = %50.0
Orta Nokta = 0.0 Vdc
Skala = -2.0 Vdc...+2.0 Vdc

Minimum Cikis = %(50 + (-2.0V * 5)) = %(50 + (-10.0)) = %40.0
Maksimum Cikis = %(50 + (+2.0V * 5)) = %(50 + (+10.0)) = %60.0



3. On Panelin Tanimi Ve Parametrelere Erisim

3.1 On Panelin Tanimi

Tran DEMKO

SYNCRO

1C
2
3

JUL
@)
&
S

LOAD

25 26 27 28 29 30

Numara| Acgiklama
1 Bu LED grubu motor durdurucu yani kirmizi bir alarm olustugunda aktif edilir.
2 Bu LED grubu motor durdurucu olmayan yani sari bir alarm olustugunda aktif edilir.
3 Bu LED grubu bakim alarmi olustugunda aktif edilir.
4 Bu LCD ekran normal calisma modunda iken elektriksel olglimlerin degerlerini gosterir.
Parametre ayar bélimunde de kullanilir.
Bu LED yukun jeneratdrden beslendigini gosterir.
Bu LED jenerator geriliminin ve frekansinin sinirlar icinde oldugunu ve yiUkui Ustline
alabileceginini gosterir.
7 Bu LED jeneratorun galistigini gosterir.
8 Bu LED cihazin Otomatik modda oldugunu gosterir.
9 Bu LED cihazin Test modunda oldugunu gdsterir.
10 |BuLED cihazin Manuel modda oldugunu gosterir.
11 Bu LED Manuel, Otomatik ve Test modlarinda start isleminin bagladigini gosterir.
12 |BuLED cihazin Stop modunda oldugunu gdsterir.
13  |Bubutonuyari/alarm gésterim ekranina girmek igindir.
14 |Bubuton olay kayitlari gésterim ekranina girmek icindir.
15 |Bulambatest butonutim ledlerin galistigini test etmek icindir.

(O }[&)
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Numara| Agiklama

16 |Bu buton parametre ayar béliminde parametrenin degerini arttirmak ya da parametreler
arasinda dolasmak icin kullanilir.

17 |Bu buton normal galismada aktif degerlerin gosterildigi ekranlar arasinda dolagmak igindir.
Parametre ayar bolimunde ise kirsér konumunu sol tarafa degistirmek icin kullanilir.

18 |Bu buton normal galismada dil segimi yapmak igindir. Parametre ayar bolimiinde ise
parametrenin degerini onaylamak igin kullanilir.

19  |Bu buton normal calismada aktif degerlerin gésterildigi ekranlar arasinda dolasmak igindir.
Parametre ayar boliminde ise kiirsér konumunu sag tarafa degistirmek icin kullanilir.

20 |Bu buton parametre ayar bolimiinde parametrenin degerini azaltmak ya da parametreler
arasinda dolasmak icin kullanilir.

21 |Bu buton parametre ayar boéliuminde iken bir 6nceki ekrana dénmek icin kullanilir.

22 |Bu buton parametre ayar bolimiine girmek veya ¢ikmak igin kullanilir.

23 |Bu buton bir alarm durumunda korna ¢ikisini kapatmak icin kullanilir. Ayrica Governér ve AVR
otomatik ayarisleminde de kullanilir.

24 |Bu buton manuel modda jenerator kontaktoriini devreye almak veya devre digi birakmak
icin kullantlir.

25 |Bubuton mevcutarizalari silmek icin kullanilir.

26 |Bubuton galisma modunu Otomatik moda almak igin kullanilir.

27 |Bubuton galisma modunu Test moduna almak igin kullanilir.

28 |Bubuton galigma modunu Manuel moda almak igin kullanilir.

29 |Bubuton manuel modda jeneratdru calistirmak icin kullantlir.

30 |Bubuton galisma modunu Stop moduna almak veya jeneratorii durdurmak igin kullanilir.

LCD Ekranin Tanimi

Olguim degerleri

Motor durumu

Calisma sayfas! ismi<«—{ i ) .
JENERATOR (1) (e (%)
400v o
400v ()
400v =
170.0A @) ) D)
170.0A I
170.0A N
B i N N TN
| ‘Yggteek-1 arizal ‘\Efc SROG‘ Dﬁ/
/ \_ J

Uyari veya ariza mesajlari

480x272 piksel 4.3" TFT renkli ekran.

Sag ok ve sol ok butonlarina basilarak tim olgim degerleri gdzlenebilir.

Alarm (!) butonuna basilarak uyari ve alarm durumlari gézlenebilir.

LOG butonuna basilarak olay kayitlari gozlenebilir.
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Olglim degerleri sayfalari asagidaki gibidir;

Bara Sayfasi1:
p

) V1: Bara voltaji L1-N
: V2: Bara voltaji L2-N
230v |v12: 400\/ V3: Bara voltaji L3-N
230v [v23: 400V | Hz: 50 0 V12: Bara voltaji L1-L2
. 230v |v31:  400v | V23: Bara voltaji L2-L3

Far b aar \l-|l31i?’Bara]1c vokltaj| L3-L1
| z: Bara frekansi
| L1 '2'3 Faz Sirasi: Bara faz sirasi

V1: Bara voltaji L1-N
V2: Bara voltaji L2-N
V3: Bara voltaji L3-N
V12: Bara voltaji L1-L2
V23: Bara voltaji L2-L.3
V31: Bara voltaji L3-L1
Hz: Bara frekansi

V1: Jenerator voltaji L1-N

V2: Jeneratdr voltaji L2-N

V3: Jeneratdr voltaji L3-N
V12: Jeneratdr voltaji L1-L2
V23: Jenerator voltaji L2-L3
V31: Jenerator voltaji L3-L1
I1: Jeneratdr akimi L1

12: Jenerator akimi L2

13: Jeneratdr akimi L3

lk: Kagak akim

L ) PF1: Jenerator gug faktort L1
PF2: Jenerator gig faktori L2
PF3: Jenerator gug faktord L3
Hz: Jeneratdr frekansi

Faz Sirasi: Jenerator faz sirasi

Jenerator Sayfasi2:
p

P1: Jenerator aktif gti¢ L1

P2: Jenerator aktif gic L2

P3: Jenerator aktif gig L3

Pt: Jenerator toplam aktif glc
Q1: Jenerator reaktif glic L1
Q2: Jenerator reaktif glic L2
Q3: Jenerator reaktif glic L3

Qt: Jeneratdr toplam reaktif glic
S1: Jenerator gorindr glic L1
S$2: Jeneratdr gorindr glic L2

L ) S$3: Jenerator gorindr giic L3
St: Jenerator toplam gorunir giic
kWh: Jenerator aktif enerji
KVArh: Jenerator reaktif enerji




Jenerator Sayfasi3:
p

120, 00 |
I “—\
F: N

oF N
117 3kW

[], mpe——

0.0kVAr| 0.0kVAr

Motor Sayfasi2:
p

Batarya voltaj:

Sarj jeneratdr voltaj.
Calisma adet.

Mars adet:

Calisma Saat_Dakika:

V1: Jenerator voltaji L1-N
V2: Jeneratdr voltaji L2-N
V3: Jenerator voltaji L3-N
V12: Jeneratdr voltaji L1-L2
V23: Jenerator voltaji L2-L3
V31: Jeneratdr voltaji L3-L1
Hz: Jenerator frekansi

I1: Jenerator akimi L1

12: Jenerator akimi L2

13: Jenerator akimi L3

le: Kagak akim

P1: Jenerator aktif gic L1

P2: Jenerator aktif gli¢ L2
P3: Jenerator aktif gl L3

Pt: Jenerator toplam aktif glic

Q1: Jenerator reaktif glic L1

Q2: Jenerator reaktif glic L2

Q3: Jenerator reaktif glic L3

Qt: Jenerator toplam reaktif glic
S1: Jenerator gorindr giig L1

S$2: Jenerator gorindr glic L2
S3: Jeneratdr gorindr guc L3

St: Jenerator toplam gortnir giic

Hiz: Motor hizi

Yag basinci: Yag basinci

Hararet: Sogutma suyu sicakligi

Konfigiire AG1: Konfiglre edilebilir analog giris-1
Konfigiire AG2: Konfiglre edilebilir analog girig-2
Kabin sicaklik: Kabin sicakligi

Batarya voltaj: Batarya voltaji

Sarj jenerator voltaj: Sarj jenerator voltaji
Calisma adet: jenerator calisma adedi
Mars adet: Mars adedi

Calisma Saat_Dakika: Motor ¢calisma suresi (saat ve

dakika)
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Motor Sayfasi3:
p

MOTOR

\.

MOTOR BAKIM
Kalan saat:
Kalan gin:
Son bakim zamani:

\.

10/01/2020

_ J1939 DEGERLERI o
___1500Rpm

Rpm: Motor hizi

YagB: Yag basinci

Sic.: Sogutma suyu sicakhigi

AG1: Konfiglre edilebilir analog giris-1
AG2: Konfigure edilebilir analog girig-2

Vbat: Batarya voltaji
Vsrj: Sarj jenerator voltaji

Kalan saat: Bir sinraki bakima kalan saat
Kalan guin: Bir sinraki bakima kalan gin
Son bakim zamani: Son bakim yapilan tarih

Motor hizi: Motor hizi (J1939)

Yag basinci: Yag basinci (J1939)

Hararet: Sogutma suyu sicaklhigi (J1939)
Yakit hizi: Yakit tiketim hizi (J1939)
Toplam yakit: Toplam tiketilen yakit (J1939)
Yag seviye: Yag seviyesi (J1939)

Sogutma suyu seviye: Sogutma suyu seviyesi (J1939)

Mevcut hizdaki yuk: Mevcut hizdaki yiuk (J1939)
Yakit isisi: Yakit 1sisi (J1939)

Yag isisi: Yag isisi (J1939)

Aktliel motor torku: Aktliel motor torku (J1939)
Sarj basinci: Sarj basinci (J1939)



J1939 Degerleri Sayfasi3:
p

\. J

- 0 - =
Fmi: O

r gok ylksek

1

Girisler:

Emme manifold 1sisi: Emme manifold 1sisi (J1939)
Pedal pozisyonu: Pedal pozisyonu (J1939)
Calisma Saat_Dakika: Motor calisma slresi (J1939)

Motorda bir uyari veya ariza durumu olustugunda, motor bu
bilgiyi Spn, Fmi ve Oc denilen 6zel kodlar ile gdnderir.
Ornegin kullanilan motor “Spn: 110", “Fmi: 0" ve “Oc: 1”
bilgisi géndermis olsun. Bu durumda;

“Spn: 110”; Hararet sensoru anlamina gelir.

“Fmi: 0”: Olglilen deger gok yiiksek anlamina gelir.

“Oc: 1”: Hata durumu bir kez olugsmus anlamina gelir.

Yani bu durumda motordan “Hararet degeri ¢ok yuksek”
uyarisi alinmis olur.

Bu sayfada 10 adede kadar aktif alarm mesaji gosterilebilir.

Girisler: Girislerin aktif/pasif durumlari.
Eger giris aktif ise ilgili kutu yesil, degilse gri renk gosterilir.

1: Konf. gir-1, 2: Konf. gir-2, 3: Konf. gir-3,
4: Konf. gir-4, 5: Konf. gir-5, 6: Konf. gir-6,
7: Konf. gir-7, 8: Konf. gir-8, 9: Konf. gir-9,

10: Konf. gir-10, 12: Konf. gir-12,

13: Konf. gir-13

Cikiglar: Cikislarin aktif/pasif durumlari.
Eger cikis aktif ise ilgili kutu yesil, degilse gri renk gdsterilir.

11: Konf. gir-11,

1: Konf. ¢ik-1, 2: Konf. ¢ik-2, 3: Konf. ¢ik-3,
4: Konf. ¢ik-4, 5: Konf. ¢ik-5, 6: Konf. ¢ik-6,
7: Konf. ¢Ik-7, 8: Konf. ¢ik-8, 9: Konf. ¢ik-9,

10: Konf. ¢ik-10, 11: Jen. kontaktor

Girigler: 10 moduldeki giriglerin aktif/pasif durumlari.

Eger giris aktif ise ilgili kutu yesil, degilse gri renk gosterilir.
1: Exp. konf. gir-1, 2: Exp. konf. gir-2, 3: Exp. konf. gir-3,
4: Exp. konf. gir-4, 5: Exp. konf. gir-5, 6: Exp. konf. gir-6,
7: Exp. konf. gir-7, 8: Exp. konf. gir-8.

Cikisglar: 10 moduldeki ¢ikislarin aktif/pasif durumlari.
Eder cikis aktif ise ilgili kutu yesil, degilse gri renk gdsterilir.
1: Exp. konf. ¢ik-1, 2: Exp. konf. ¢ik-2, 3: Exp. konf. ¢ik-3,
4: Exp. konf. ¢ik-4, 5: Exp. konf. ¢ik-5, 6: Exp. konf. ¢ik-6,
7: Exp. konf. ¢ik-7, 8: Exp. konf. ¢ik-8.

Frekans set degeri: Manuel frekans kontrol set degeri
Frekans aktif degeri: Frekans aktif degeri

Governor gikisi: Governor ¢ikisi aktif yuzde degeri

P: Oransal aktif degeri

I: Integral aktif degeri

D: Turev aktif degeri
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AVR Kontrol Sayfasi:
p

Sistem

200kw
| 150kvAr
| 117kw  58%

\L J

Siralama Sayfasi1:
p

SIRALAMA

Cihaz No: 01

[01] [02] 03
@m| @
09 10 11

Yikte

Oncelik: 1

04 05 06 07 08

1213 "% 18 1§

\. J

Siralama Sayfasi2:
p

e o SIRALAMAL T e W)
Cihaz No: 01 Oncelik: 1

23

Voltaj set degeri: Manuel voltaj kontrol set degeri
Voltaj aktif degeri: Voltaj aktif degeri

AVR cikisi: AVR cikisi aktif ylizde degeri

P: Oransal aktif degeri

I: Integral aktif degeri

D: Turev aktif degeri

Bara f: Bara frekans degeri

Gen f: Jenerator frekans degeri

Bara V: Bara voltaj degeri

Gen V: Jenerator voltaj degeri

A°: Bara ve jenerator arasindaki faz acisi farki

Unite Nom. P: Jeneratér nominal kW degeri
Unite Nom. Q: Jeneratoér nominal kVAr degeri
Sistem Nom. P: Sistem nominal kW degeri
Sistem Nom. Q: Sistem nominal kVAr degeri
Unite Akt. P: Jenerator aktiiel kW degeri
Sistem Akt. P: Sistem aktiel kW degeri
Unite Akt. Q: Jenerator aktliel kVAr degeri
Sistem Akt. Q: Sistem aktuel kVAr degeri
Rezerve P: Rezerve kW degeri

Cihaz No: “09.04.001.Cihaz Numaras!” parametresi degeri.
Oncelik: “09.07.003.0ncelik” parametresi degeri.

01: Jen-1 “CAN OPEN” haberlesme hattina baghdir,
otomatik moddadir ve ylkslz konumdadir.

02: Jen-2 “CAN OPEN” haberlesme hattina baghdir, manuel
moddadir ve yuksliz konumdadir.

03: Jen-3 “CAN OPEN” haberlesme hattina bagh degildir.

16: Jen-16 “CAN OPEN” haberlesme hattina bagli degildir.

Cihaz No: “09.04.001.Cihaz Numaras|” parametresi degeri.
Oncelik: “09.07.003.0ncelik” parametresi degeri.

17: Jen-17 “CAN OPEN” haberlesme hattina bagl degildir.
18: Jen-18 “CAN OPEN” haberlesme hattina bagl degildir.
19: Jen-19 “CAN OPEN” haberlesme hattina bagl degildir.

32: Jen-32 “CAN OPEN” haberlesme hattina bagh degildir.

42



CanOpen Link Sayfasi:
p

\.

NG |29.18514

Yikte

\.

2¢:f2:03:00:01:02

Linkteki jenerator adedi: “CAN OPEN” haberlesme hatti
Uzerindeki jeneratdrlerin sayisi.

Linkteki sebeke adedi: “CAN OPEN” haberlesme hatti
Uzerindeki sebekelerin sayisi.

V1, V2, V3: Jenerator voltaji L1-N, L2-N, L3-N
1, 12, 13: Jenerator akimi L1, L2, L3

Hz: Jeneratdr frekansi

kW: Jenerator toplam aktif glict

PF1, PF2, PF3: Jenerator gug faktéru L1, L2, L3
Rpm: Motor hizi

Vdc: Batarya voltaji

Bar: Yag basin¢ mugir degeri

°C: Hararet musir degeri

%: Konfiglire analog giris-1 musir degeri

Sinyal kalitesi: Sinyal kalitesi seviye gostergesi
Operator ismi: Operator ismi

IP: Cihaz IP adresi

APN: Operator “Access Point Name”

LAT: Cihaz konumunun enlem degeri

LNG: Cihaz konumunun boylam degeri

IP adresi: Cihaz IP adresi.

Alt ag maskesi: Alt ag maskesi.

Ag gegit adresi: AJ gecit IP adresi.

DNS adresi: DNS adresi.

MAC adresi: Cihaz MAC adresi.

Cihaz TCP portu: Cihaz TCP port numarasi.

Bulut Sunucu: Bulut sunucu adi.
Bulut portu: Bulut port numarasi.

SNMP portu: SNMP port numarasi.
SNMP trap portu: SNMP trap port numarasi.
SNMP trap adres: SNMP trap sunucu adresi.
SNMP topluluk: SNMP topluluk adi.



Tarih & Saat Sayfasi:
.

. TARIEIGSAAT

13/01/2020
11:27:13

Tarih: Gun, Ay, YIl.
Saat: Saat, Dakika, Saniye.

LCD ekranda gozuken “Uyari & Alarm” sayfalari ;

Uyari & Alarm Sayfasi:
p

UYARI & ALARM 172 ¢

LCD ekranda gozuken “Olay kayit” sayfalari;
Olay Kayit Sayfasi1:
p

OLAYLAR 110
13/01/2020 10:55:06

Yedek-1 ariza

230v 170.0A 50.0

230v 170.0A
230v 170.0A 117.3
40
. J
Olay Kayit Sayfasi2:
4 3\

OLAYLAR

1/2: Mevcut alarmlardan ilkinin mesaji.

Acil durdurma!: Bu mesaj “Acil durdurma” hatasi
olustugunu bildirir.

1.1: ligili olay kaydinin ilk sayfasi.

Yedek-1 ariza: Bu mesaj “Yedek-1 ariza” hatasi olustugunu
bildirir. (Bu olay “13/01/2020” tarihinde ve saat “10:55:06” da

gerceklesmigtir).

V1, V2, V3: Jenerator voltaji L1-N, L2-N, L3-N
1, 12, 13: Jenerator akimi L1, L2, L3

Hz: Jenerator frekansi

kW: Jenerator toplam aktif glict

kWh: Jenerator aktif ener;ji

1.2: lIgili olay kaydinin ikinci sayfasi.

Yag basinci: Yag basinci

Hararet: Sogutma suyu sicakhgi

Konfigiire AG1: Konfigure edilebilir analog girig-1
Konfiglire AG2: Konfiglre edilebilir analog giris-2
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Ornek-1: “Olgiim degerleri” sayfalarinin dolasiimasi.

(

400v
400v | vz 50.0
00vi

| Faz Sirasi:

| L1-2-3

230v |va1:

BARA

30 || \/3

230V

= (Vs

ra

230V,

1 | Hz

£ |
3\

T\

400V

)

7

50.0Hz

Ornek-2

r

UYARI & ALARM

172 &

\

JENERATOR

r

OLAYLAR
13/01/2020
Yedek-1 ariza
230v
230v

230v 170.0A
40

50.0
117.3

JENERATOR

: “Uyari & Alarm” sayfalarinin dolasilmasi.

TARIH & SAAT

13/01/2020
11:27:13

Ve

UYARI & ALARM

22 ¢

’

OLAYLAR
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LCD ekran dil segimi

Turkge Ekran

( \
JENERATOR 01.03.LCD DISPLAY
1) (s (3% 1) () (%

TURKCE
v v
: b ) Enter _ ) b .
buttonuna
basiniz.
\. J

Yukari ve asagi yon

I
( \
01.03.LCD DiSPLAY butonlarini kullanarak
1) (e (e ilgili dili seginiz.

ENGLISH

\. J

v
ESC PROG =53

\. J

Dil segimini menusiinden Dil segimini

cikmak icin ESC onaylamak igin Enter

butonuna basiniz. butonuna basiniz.

Turkge Ekran ingilizce Ekran

( 3\ 4 \

JENERATOR GENERATOR
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3.2 Parametrelerin Ayarlanmasi

Calisma Ekrani

JENERATOR

J

PROG Butonuna
bastiginizda
parametrelere girig igin
sifre sorulacaktir.

PROGRAM

Operatér bolumu

esc) (pros) (D¢

Yukari ve asagi
yon butonlarini
kullanarak ilgili
bolimU seginiz.

TEKNISYEN BOLUMU

\

Not: Enter butonuna basildiginda
eger teknisyen sifresi sifir ise, sifre
sorma ekrani atlanacaktir.

\L J

Enter butonu ile sifrenizi

onaylayiniz.
Eger sifre yanligsa, birim normal
galisma ekranina donecektir.

PROGRAM 1) (e (g 1) (s (e
Enter
buttonuna
v basiniz. v Em—
Teknisyen bolumi
esc) [proc| [ esc| [proc| [
Sag, sol, yukari ve
\ \ J asagl yon
butonlarini
kullanarak sifrenizi
giriniz.
4 { \
TEKNISYEN BOLUMU 1) (e (3 TEKNISYEN BOLUMU $ 1) (e (e
01.Sistem
v v
N~—
ESC PROG =53 ESC PROG =53

Yukari ve asagi
yon butonlarini
kullanarak ilgili
ana parametre
grubunu seginiz.

TEKNISYEN BOLUMU

03.Jenerator

J

Mevcut ana parametre grubundaki
tim parametre sayfalarina erismek
icin Enter butonuna basiniz.

Esc

03.JENERATOR
01.Volt seviye

\L J

Mevcut parametre sayfasindaki
tim parametrelere erigsmek igin
Enter butonuna basiniz.

esc) (prRos) (D¢
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( \ ( \
03.01.JENERATOR VOLT SEVIYE 1) (o) (3% 03.01.JENERATOR VOLT SEVIYE & 1) (o) (3
001.Nominal voltaj
400
v v
N—

esc| [pros| (DG esc| [prog) (DG
Parametre icerigini
g6rmek igin Enter o
butonuna basiniz. / Yukar ve asag

yoén butonlari ile
parametrenin degeri
degigtirilir.

( \
03.01.JENERATOR VOLT SEVIYE 1) (o) (3¢ 03.01.JENERATOR VOLT SEVIYE & | o) (g

001.Nominal voltaj

405
v v
~—
esc| [pros| (D esc| [pros) (D&
Parametrenin
degerini kaydetmek
\ J

icin Enter butonuna
basiniz.

ESC butonuna

herhangi bir anda PROG butonuna herhangi
basilirsa bir 9:1__cek| bir anda basilirsa parametre
menuye dondldr. ayar bolimiinden cikilir.

4 3\ 4 3\

JENERATOR

Calisma

03.JENERATOR
01 Voltsevive Ekrani

01.Volt seviye




4. Parametreler

4.1 Operator Parametreleri

4.1.1 Jenerator

03.01.JENERATOR VOLT SEVIYE (Jeneratér->Volt seviye) Min| Max Default| Birim
001.Nominal voltaj Nominal voltaj 60| 600 400| V-~
014.Alt sinir Alt sinir 60| 600 320| V-~
003.Alt sinir 6n-alarm Alt sinir 6n-alarm 60(pas), 600 340| V-~
004.Alt sinir 6n-alarm normal Alt sinir 6n-alarm normal 60| 600 350| V-~
018.Ust sinir Ust sinir 60 600| 470 V-~
006.Ust sinir 6n-alarm Ust sinir én-alarm 60(pas) 600 450] V-~
007.0st sinir 6n-alarm normal Ust sinir 6n-alarm normal 60 600 430 V~
009.Dengesiz voltaj siniri Dengesiz voltaj siniri 0f 230 20| V~
03.02.JENERATOR FREKANS SEVIYE (Jeneratér->Frekans seviye Min| Max|Default| Birim
001.Nominal frekans Nominal frekans 30.0f 75.00 50.0 Hz
011.Alt sinir Alt sinir 30.0f 75.00 43.0 Hz
003.Alt sinir 6n-alarm Alt sinir 6n-alarm 30.0(pas)| 75.00 45.0 Hz
004.Alt sinir 6n-alarm normal Alt sinir 6n-alarm normal 30.0 75.00 46.0 Hz
015.0st sinir Ust sinir 30.00 75.00 58.0 Hz
006.Ust sinir 6n-alarm Ust sinir 6n-alarm 30.0(pas) 75.00 55.0 Hz
007.0st sinir 6n-alarm normal Ust sinir 6n-alarm normal 30.0 75.00 54.0 Hz
03.03.JENERATOR AKIM SEVIYE (Jeneratér->Akim seviye) Min| Max|Default| Birim
001.Diigiik akim sinin Dusuk akim siniri 0] 9999 1 A~
002.Diisiik akim 6n-alarm Dustik akim 6n-alarm O(pas)| 9999 pas| A~~
003.Digiik akim 6n-alarm normal Dustik akim én-alarm normal 0| 9999 5 A~
006.Asir1 akim siniri Asiri akim siniri 0] 9999 9999 A~
007.Asirt akim 6n-alarm Asiri akim 6n-alarm O(pas), 9999 pas| A~
008.Asir akim 6n-alarm normal Asiri akim 6n-alarm normal 0] 9999 0] A~
012.Kagak akim siniri Kacak akim siniri 0| 9999 100| A~
015.Dengesiz ylik siniri Dengesiz yuk siniri 0" 9999 0] A~
03.04.JENERATOR GUC SEVIYE (Jeneratér->Giig seviye) Min| Max |Default| Birim
001.Alt sinir Alt sinir 0| 9999 0| kVA

002.Alt sinir 6n-alarm Alt sinir 6n-alarm O(pas)| 9999| O(pas)| kVA

003.Alt sinir 6n-alarm normal Alt sinir 6n-alarm normal 0| 9999 5| kVA

006.0Ust sinir Ust sinir 0| 9999 0| kVA

007.0st sinir 6n-alarm Ust sinir 6n-alarm O(pas)| 9999| O(pas)| kVA

008.Ust sinir 6n-alarm normal Ust sinir 6n-alarm normal 0| 9999 0| kVA

011.Ters giic siniri Ters gug siniri -9999 0 -30 kW
019.Ters gili¢ 6n-alarm Ters gu¢ 6n-alarm -9999(pas) 0 pas kW
020.Ters gii¢ 6n-alarm normal Ters gii¢ 6n-alarm normal -9999 0| -9990| kw
014.Uyartim kaybi siniri Uyartim kaybi siniri -9999 0| -100| KVAr

Not-1: Yukaridaki jenerator parametreleri “Teknisyen Parametreleri” boliumunde agiklanmistir.

Not-2: pas = pasif
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4.2 Teknisyen Parametreleri

01.01.SISTEM NETWORK (Sistem->Network) Min|  Max |Default| Birim
001.Akim trafo orani Akim trafo orani 1 9999 100
002.Kagak akim trafo orani Kacak akim trafo orani 1 9999 100
004.Faz segimi 0- 1 faz 2 kablolu 0 3 1

1- 3 faz 4 kablolu

2- 2 faz 3 kablolu L1-L2

3- 2 faz 3 kablolu L1-L3
005.Faz sirasi Faz sirasi PASIF, L123, L321] L123
006.Jenerator kVA giici Jenerator kVA glicu 0| 9999 150 kVA
007.Gii¢ birimi Gug¢ birimi kVA/KW kW
012.Voltaj trafo primer Voltaj trafosu primer degeri 50, 65000 400 V~
013.Voltaj trafo sekonder Voltaj trafosu sekonder degeri 50 480 400| V-~

Akim Trafo Orani (001.Akim trafo orani)
Bu parametreye jenerator Akim Trafosu Orani (Primer akimi / Sekonder akimi degeri) girilmelidir.

Ornegin:
Kullanilacak akim trafosunun primer degeri = 500A, sekonder degeri = 5A olsun. Bu durumda Akim
Trafo Orani parametresi: CT Primer / CT Sekonder = 500 / 5 = 100 olarak girilmelidir.

Kacak Akim Trafo Orani (002.Kagak akim trafo orani)
Bu parametreye Kacak Akim Trafosu Orani (Primer akimi / Sekonder akimi deg@eri) girilmelidir.

Faz Sec¢imi (004.Faz segimi)

Bara voltaji, jenerator voltaji ve akim trafolari i¢cin asagidaki baglanti sekillerinden biri secilebilir:
0: 1 faz 2 kablolu,

1: 3 faz 4 kablolu,

2: 2 faz 3 kablolu L1-L2,

3: 2 faz 3 kablolu L1-L3.

Sistem Faz Sirasi (005.Faz sirasi)
PASIF: Jenerator ve bara faz sirasi kontroll yapilmaz.

L123 veya L321: E@er jenerator faz sirasi hatali ise “Jenerator faz sirasi hata” uyarisi verilir ve
jeneratdr durdurulur. Eger bara faz sirasi hatali ise “Bara faz sirasi hatali” uyarisi verilir.

Jenerator kVA Giicii (006.Jenerator kVA giicii)
Jeneratorin gortnir gicu (kVA degeri) bu parametreye girilmelidir. Bu parametre gli¢ koruma
fonksiyonlarinda referans olarak kullanilir.

Gi¢ Birimi (007.Gii¢ birimi)
Gug korumalari bu parametre ile “kW” veya “kVA” olarak segilebilir.

Voltaj Trafosu Primer Degeri (012.Voltaj trafo primer)

Bu parametre, votaj trafosunun birincil (primer) tarafinin degerini tanimlar.

Not: Eger voltaj trafosu kullaniimiyorsa, "012.Voltaj trafo primer" ve "013.Voltaj trafo sekonder"
parametreleri ayni degerde girilmelidir.

Voltaj Trafosu Sekonder Degeri (013.Voltaj trafo sekonder)

Bu parametre, votaj trafosunun ikincil (sekonder) tarafinin degerini tanimlar.

Not: Eger voltaj trafosu kullaniimiyorsa, "012.Voltaj trafo primer" ve "013.Voltaj trafo sekonder"
parametreleri ayni degerde girilmelidir.
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01.02.KONTAKTORLER (Sistem->Kontaktorler) Min| Max| Default| Birim
001.Kontaktor tip secimi Salter Tipi Segimi: 0 3 0

0-Kontaktor

1-Kullanici Tanimh

2-Motorlu Salter (Kompak Tip)

3-Motorlu Salter (Acik Tip)
002.Jen.kont.kap.clk.tipi Jen.kontak.kapatma ¢ikis tipi NA / NK NO
003.Jen.kont.kap.clk.turu Jen.kontak.kapatma cikis tiri| NOR / DARB 0
004.Jen.kont.kapatma sure Jen.kontaktorl kapatma sure 1| 250 5 Sn
005.Jen.kont.acm.clk.turu Jen.kontak.acma cikis tirt NOR / DARB 0
006.Jen.kont.acma suresi Jen.kontak.agma siresi 1 250 5 Sn
012.Kont.kapat.darbe sure Kontak.kapatma darbe siresi 0.0 10.0 0.5 Sn
013.Kont.acma darbe sure Kontak.agma darbe siiresi 0.0 10.0 0.5 Sn
014.Transfer gecikmesi Transfer gecikmesi 0 250 2 Sn
015.Esnek yukleme suresi Esnek yukleme slresi 0 250 3 Sn
016.Deneme saylsl Deneme sayisi 1 250 5
017.Notr kontaktor kontrol Notr Kontaktor Kontrol: 0 2 0

0-PASIF, 1-HER BIRI

veya 2-ORTAK
018.Notr kontaktor hata gecikmesi No6tr Kontaktor Hata Gecikme 0.0 25.0 5.0 Sn

Salter Tipi Secimi (001.Kontaktor tip secimi)

0- Kontaktor: Jenerator salteri sadece kapatma c¢ikisina sahiptir. Salter kapatilmak istendiginde

kapatma cikigi aktif edilir. Salter actiriimak istendiginde ise kapatma ¢ikisi pasif edilir.

Bu salter tipi secildiginde “002.Jeneratdr Kontaktori Kapatma Cikis Tipi”, “004.Jenerator Kontaktorl
Kapatma Suresi” (GCB geri besleme girisi secildiyse), “006.Jeneratdr Kontaktori Agma Siresi” (GCB
geri besleme girisi secildiyse) ve “014.Transfer Gecikmesi” parametreleri aktif, digerleri pasif olur.

Ornek: Eger “Salter Tipi Secimi” parametresi “0-Kontaktdr” olarak segilirse, calisma sekli asagidaki

gibi olacaktir;

Jen. Salterini
kapatmak igin

Jen. Kapatma Cikisi

Jen. Salterini
acmak igin

Not-1 : NA/ NK : Normalde Ac¢ik / Normalde Kapali
2 : NOR / DARB : Normal / Darbeli
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1- Kullanici Tanimhi: Jenerator salteri kapatma ve agma c¢ikislarina sahiptir. Salter kapatiimak
istendiginde kapatma c¢ikisi aktif edilir, 1 saniye sonra agma ¢ikigi aktif edilir ve “012.Kontaktor
Kapatma Darbe Siresi” sonunda agma ¢ikigi pasif edilir. Salter agtirilmak istendiginde ise kapatma ve
acma cikislari pasif edilir.

Bu salter tipi secildiginde “002.Jeneratdr Kontaktori Kapatma Cikis Tipi”, “004.Jeneratér Kontaktori
Kapatma Suresi” (GCB geri besleme girisi secildiyse), “006.Jeneratér Kontaktori Agma Siresi” (GCB
geri besleme girisi secildiyse), “012.Kontaktér Kapatma Darbe Siresi” ve “014.Transfer Gecikmesi”
parametreleri aktif, digerleri pasif olur.

Ornek: Eger “Salter Tipi Secimi” parametresi “1-Kullanici Taniml” olarak segilirse, calisma sekli
asagidaki gibi olacaktir;

Jen.Salterini Jen.Salterini
kapatmak igin agmak igin

Kontaktor kapama
darbe siresi

Jen. Kapatma Cikisi.
............... e ’1[5]

(Normalde Kapaly) |\ & & | ) » ts]

(NormaldeAgw) ¢ | . . i » s]
Jen. Agma Cikisi.
(Normalde Kapal) | | . i » 5]
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2- Motorlu Salter (Kompak Tip): Kompak tip motorlu salterler igin bu secenek aktif edilir.

Bu salter tipi secildiginde “002.Jeneratdr Kontaktori Kapatma Cikis Tipi”, “003.Jeneratér Kontaktorl
Kapatma Cikis Turd”, “004.Jeneratér Kontaktérli Kapatma Siresi” (GCB geri besleme girisi segildiyse),
“005.Jeneratér Kontaktdri Agma Cikis Turd”, “006.Jeneratdr Kontaktord Agma Siresi” (GCB geri
besleme girisi secildiyse), “012.Kontaktdr Kapatma Darbe Suiresi” (003.Jeneratdr Kontaktort Kapatma
Cikis Turt parametresi “1-DARBELI” secildiyse), “013.Kontaktér Acma Darbe Siiresi” (005.Jeneratér
Kontaktérii Acma Cikis Tirii parametresi “1-DARBELI” secildiyse), “014.Transfer Gecikmesi”,

“015.Esnek Yikleme Suresi” ve “016.Deneme Sayisi” parametreleri aktif, digerleri pasif olur.

Ornek-1: GCB Kapatma Diyagrami.

Eger Salter tipi secimi parametresi “2-Motorlu Salter (Kompak Tip)” ise, “003.Jenerator Kontaktori
Kapatma Cikis Tirli” parametresi “1-DARBELI” ise ve “005.Jenerator Kontaktorii Acma Cikis Tur(”
parametresi “1-DARBELI” ise;

GbCt: Jeneratdr kontaktori kapatma suresi
brCP: Kontaktor kapatma darbe slresi
brOP: Kontaktor agcma darbe sliresi

sPLD: Esnek yUkleme siresi

rtNB: Deneme sayisi

A
brCP brCP brCP brCP brCP, brCP brCP brCP brCP brCP
GEB kapatma sPLD sPLD sPLD
cikigl 3 T >
[P S A SN P U I P _— . ... . ... — — 1 . ... . t[s]
- - r—p- a—p 4P - o
1ot $abrOP GbC GbC 15} 1421OP, GbCt 1o FabrOP GbC GbCi GbCi GbCi
GCB agma 1 i Biie Biie
cikisi
P ts]
Geri besleme
girisi
00 b e ——————————————————————————————— s ¢ s s 3 @ @ 8 88 e ——————————————— e b e s ) t[s]
GCB kapatma
arizasi —
e ————————— e e ’ t[s]

Ornek-2: GCB Agma Diyagrami.

Eger Salter tipi secimi parametresi “2-Motorlu Salter (Kompak Tip)” ise, “003.Jenerator Kontaktori
Kapatma Cikig Tirli” parametresi “1-DARBELI” ise ve “005.Jenerator Kontaktorii Agma Cikis Tur(”
parametresi “1-DARBELI” ise;

GbOt: Jenerator kontaktorli agma suresi
brOP: Kontaktér agma darbe suresi

A
GCB kapatma
cikist » is]
GbOt GbOt

GCB agma broP; i
gkigt T I P 5]
Geri besleme
girisi

.................................................... » t[s]
GCB agma
anzas . __ . 0000000000000 » ]
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3- Motorlu Salter (Acik Tip): Ac¢ik tip motorlu salterler icin bu segenek aktif edilir.

Bu salter tipi secildiginde “002.Jeneratdr Kontaktori Kapatma Cikis Tipi”, “003.Jenerator Kontaktori
Kapatma Cikis Turd”, “004.Jeneratér Kontaktorli Kapatma Siresi” (GCB geri besleme girisi segildiyse),
“005.Jeneratér Kontaktdri Agma Cikis Turd”, “006.Jeneratdr Kontaktori Agma Siresi” (GCB geri
besleme girisi secildiyse), “012.Kontaktdr Kapatma Darbe Siresi” (003.Jeneratdr Kontaktoru Kapatma
Cikis Tirt parametresi “1-DARBELI” secildiyse), “013.Kontaktér Acma Darbe Siiresi” (005.Jeneratér
Kontaktérii Acma Cikis Tirii parametresi “1-DARBELI” secildiyse), “014.Transfer Gecikmesi”,

“015.Esnek Yikleme Suresi” ve “016.Deneme Sayisi” parametreleri aktif, digerleri pasif olur.

Ornek-1: GCB Kapatma Diyagrami.
Eger Salter tipi secimi parametresi “3-Motorlu Salter (Agik Tip)” ise, “003.Jenerator Kontaktori
Kapatma Cikis Turld” parametresi “1-DARBELI” ise;

GbCt: Jenerator kontaktori kapatma slresi
brCP: Kontaktor kapatma darbe slresi
sPLD: Esnek ylkleme suresi

rtNB: Deneme sayisi

A H
brCP brCP : 1 brCP : brCP : : brCP : brCP brCP brCP. brCP. brCP.
GEB kapatma sPLD sPL H SPLI
ikisi
gikis I e B oy I M wovs O o IR M wows I e I w0 pwen I uuen > ]
4P ] ] P 4 4 4
. GbC GbCt Gbct GbC GhCi GhCi GhCi
Geri besleme
girisi
b ————————————————————————————————— & ¢ s s 8 4 s s 888 e s s —————— s e sneen e » t[s]
GCB kapatma
arizasi —
€ e e —————— ettt ¢ & 8 % & 3 ' @ & 8 » 1[s]

Ornek-2: GCB Agma Diyagrami.

Eger Salter tipi secimi parametresi “3-Motorlu Salter (Acik Tip)” ise, “003.Jeneratér Kontaktori
Kapatma Cikis Tirli” parametresi “1-DARBELI” ise ve “005.Jenerator Kontaktorii Acma Cikis Turl”
parametresi “1-DARBELI” ise;

GbOt: Jenerator kontaktorl agma stresi
brOP: Kontaktor agcma darbe sliresi

A
GCB kapatma
gikigt -3 1ls]
GbOt . GbOt

GCB agma broP,: i
gkt i, T » ts]
Geri besleme
girisi

.................................................... » t[s]
GCB agma
anzasy ¢ » [s]

Jenerator Kontaktori Kapatma Cikis Tipi (002.Jen.kont.kap.clk.tipi)
Kapatma cikisinin polaritesi bu parametre ile “Normalde Agik” veya “Normalde Kapali” olarak
ayarlanabilir.

Jenerator Kontaktoriu Kapatma Cikis Tiirdi (003.Jen.kont.kap.clk.turu)
Kapatma cikisinin sinyali bu parametre ile “Normal” veya “Darbeli” olarak ayarlanabilir.

Jenerator Kontaktori Kapatma Siiresi (004.Jen.kont.kapatma sure)

Bu sure jenerator kontaktorinin kapanmasi isleminde kullanilir. Eger konfigure edilebilir giriglerden biri
“GCB geri besleme” olarak ayarlanmigsa bu parametre aktif olur. Jenerator kontaktéri kapatma sinyali
algilandiginda, “Jenerator Kontaktorli Kapatma Siresi” saymaya baslar. “GCB geri besleme” olarak
konfiglre edilmis giris aktif oldugunda, “Jeneratér Kontaktorli Kapatma Suresi” sayma islemi iptal edilir.
“GCB geri besleme” olarak konfigtire edilmis giris aktif olmadan bu sire dolarsa, “Jeneratér Kontaktorl
Kapanamadi” arizasi olusur.
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Jenerator Kontaktori Agma Cikis Tiirii (005.Jen.kont.acm.clk.turu)
Acma cikisinin sinyali bu parametre ile “Normal” veya “Darbeli” olarak ayarlanabilir.

Jenerator Kontaktori Agma Siresi (006.Jen.kont.acma suresi)

Bu sure jenerator kontaktoriinin acilmasi isleminde kullanilir. Eger konfiglre edilebilir giriglerden biri
“GCB geri besleme” olarak ayarlanmigsa bu parametre aktif olur. Jenerator kontaktéri agma sinyali
algilandiginda, “Jenerator Kontaktorii Acma Suresi” saymaya baslar. “GCB geri besleme” olarak
konfiglre edilmis giris pasif oldugunda, “Jeneratér Kontaktorii Agma Siresi” sayma islemi iptal edilir.
“GCB geri besleme” olarak konfigtre edilmis giris pasif olmadan bu sire dolarsa, “Jenerator
Kontaktorli Acilamadi” arizasi olusur.

Kontaktor Kapatma Darbe Siiresi (012.Kont.kapat.darbe sure)
Bu parametre jenerator kontaktorl kapatma sinyalinin stresini belirler. Eger “003.Jenerator Kontaktorl
Kapatma Cikis Turli” parametresi “1-DARBELI” olarak ayarlanmigsa bu parametre aktif olur.

Kontaktor A¢gma Darbe Siiresi (013.Kont.acma darbe sure)
Bu parametre jenerator kontaktor agma sinyalinin sdresini belirler. Eger “005.Jenerator Kontaktoru
Acma Cikis Turd” parametresi “1-DARBELI” olarak ayarlanmigsa bu parametre aktif olur.

Transfer Gecikmesi (014.Transfer gecikmesi)
Jenerator kontaktorl biraktiktan sonra tekrar gekmeden énce bu parametredeki stire kadar beklenir.

Esnek Yiikleme Siresi (015.Esnek yukleme suresi)
GCB a¢gma komutu verildikten bu slre kadar sonra kapatma komutu verilir. E§er agma ve kapatma
komutlari arasinda bir stire beklenmez ise motorlu salterlerde problem ¢ikabilir.

Deneme Sayisi (016.Deneme saylsl)

Cihaz GCB kapatma komutunu verdikten sonra, GCB' nin kapandigina dair geri besleme sinyali
alamaz ise, bu parametrede girilmis say! kadar GCB kapatma islemini denemeye devam eder. Eger
son denemede de GCB' nin kapandidina dair geri besleme sinyali alamaz ise, “Jeneratér Kontaktori
Kapanamad\” arizasi verir.
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No6tr Kontaktor Kontrol (017.Notr kontaktor kontrol)
Bu parametre “No6tr Kontaktér Kontrol” olarak konfiglire edilmis ¢ikisin davranisini belirler.
bu parametre “0-PASIF’, “1-HER BIRI’ veya “2-ORTAK’ olarak segilebilir.

0-PASIF: Notr kontaktor kontrol 6zelligi kullaniimaz.

1-HER BIRI: Her bir motorda ayri Notr kontaktérler ve 4 kutuplu GCB’ ler olmalidir.

a) GCB cekili degilken:

Jenerator voltaji nominal voltajin %85’ inden ylksek oldugunda, “Nétr Kontaktér Kontrol” olarak
konfigtire edilmis ¢ikis aktif olur.

Jenerator voltaji nominal voltajin %50’ sinden dusik oldugunda, “Noétr Kontaktér Kontrol” olarak
konfigure edilmis cikis pasif olur.

b) Birden fazla jeneratdr baraya bagliyken ve MCB cekili degilken (ada modu):

Sadece en ylUksek dncelige sahip jeneratorin Gzerindeki “Notr Kontaktor Kontrol” ¢ikisi aktif olur. Daha
yuksek dncelige sahip bir jeneratér baraya baglandiginda, “Notr Kontaktor” baglantisi otomatik olarak
deqgisir.

c) MCB cekili iken (sebeke ile paralel calisma modu):
“Notr Kontaktor Kontrol” olarak konfiglre edilmis ¢ikis pasif olur.

Ornek: “017.Nétr kontaktor kontrol” parametresi “1-HER BIRI” olarak segildiginde baglant sekli;

MCB

O/C 4 Py Py Py
Trans-Syncro GCB Trans-Syncro GCB Trans-Syncro GCB
> —>E —>E /
Jenerator Jenerator Jenerator
dncelik 1 Vg dncelik 2 Vg dncelik 3 Vg
Ig lg lg
N N N N N N
e Y Y
Notr Notr Notr
Kontaktor Kontaktor Kontaktor
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2-ORTAK: Tum jenerator gruplari igin bir ortak Notr kontaktor ve 3 kutuplu GCB’ ler olmalidir. Notr “N”
kablosu tim jenerator grubuna baglanir. Tim kontrol cihazlarindan “Noétr Kontaktér Kontrol” olarak
konfiglre edilmis gikislar paralel baglanir. “Notr kontaktor geri beslemesi” de tim kontrol cihazlarina
paralel baglanir.

a) MCB cekili degilken:

Jenerator grubundaki en az bir jeneratérin voltaji (en az bir fazi) nominal voltajin %85’ inden ylksek
oldugunda, “Noétr Kontaktor Kontrol” olarak konfigure edilmis cikis aktif olur.

Jeneratdr grubundaki tim jeneratdr voltajlarinin tim fazlari nominal voltajin %50’ sinden disik
oldugunda, “Nétr Kontaktér Kontrol” olarak konfigire edilmis ¢ikis pasif olur.

b) MCB cekili iken:
“Notr Kontaktor Kontrol” olarak konfiglre edilmis ¢ikis pasif olur.

Ornek: “017.Nétr kontaktor kontrol” parametresi “2-ORTAK” olarak segildiginde baglanti sekli;

MCB
Q- - - -
!

3 3
Trans-Syncro GCB Trans-Syncro GCB Trans-Syncro GCB
> —>E / —>E /

Jenerator Jenerator Jenerator
dncelik 1 Vg Bncelik 2 Vg dncelik 3 Vg

Ig lg lg

2 i | |
<

Ac/Kapa komut; Notr

~ Geribesleme ¢ Kontaktor

Notr Kontaktor Hata Gecikmesi (018.Notr kontaktor hata gecikmesi)

Bu parametre “Notr Kontaktér Hatasi” icin kullanilir.

Cihaz, Notr kontaktdr kapatma veya agma komutu verdikten sonra bu parametredeki sire igerisinde
bir geri besleme alamaz ise, “No6tr Kontaktér Hatasi” verecektir.
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01.03.LCD DISPLAY (Sistem->LCD display) Min| Max | Default |Birim

001.Dil secimi Dil segimi ENGLISH/TURKCE|ENGLISH

002.0to kaydirma sure Oto kaydirma suresi O(pas) 250 0| Sn

003.0to kaydirma saylsl Oto kaydirma sayisi 1 31 5

004.Hata mesajl gost.sure Hata mesaji gosterim suresi 1 250 2|  Sn

005.Tema seg¢imi Tema Segimi: 0 1 1
0-Siyah tema, 1-Gri tema

Dil Secimi (001.Dil secimi)
Dil secimi: Ingilizce veya Turkge segilebilir.

Otomatik kaydirma siiresi (002.0to kaydirma sure)
Cihazin 6lgiim ekranlarinin dontsumli gosteriminde kullanilan ekran degisim suresidir. Bu parametre

“0-Pasif” olarak ayarlanirsa, cihazin ekrani degismez.

Otomatik Kaydirma Sayisi (003.0to kaydirma saylsl)
Donlgumlu gosterilecek 6lcum ekranlarinin sayisi bu parametreden ayarlanir.

Hata Mesaji Gosterim Siiresi (004.Hata mesajl gost.sure)
Hata veya uyari mesajlari LCD ekranin en alt satirinda gosterilir. Eger birden fazla hata veya uyari
mesajl mevcut ise, her biri bu parametredeki slire kadar ekranda gdsterilecektir.

Tema Seg¢imi (005.Tema segimi)
LCD ekranin arka plan rengi bu parametre ile siyah veya gri olarak segilebilir.

01.04.SERI HABERLESME (Sistem->Seri haberlesme) Min| Max| Default| Birim
001.Cihaz adresi Cihaz adresi 1 247 1
002.Haberlesme hizl Haber. hizi: 0 - 1200 baud 0 5 3

1 - 2400 baud

2 - 4800 baud

3 -9600 baud

4 -19200 baud

5 -38400 baud
005.Zaman asiml Zaman agimi O(pas) 999 3| Dak

Cihaz Adresi (001.Cihaz adresi)
Bu parametredeki deger cihazin seri haberlesmedeki ModBus adresidir.

Haberlesme Hizi (002.Haberlesme hizl)
ModBus haberlesme hizi segimidir. Haberlesme hizi 1200bps ile 38400bps arasinda ayarlanabilir.

Zaman Asimi (005.Zaman asiml)
Bu parametre GPRS modem hard reset islemi igin kullanilir. GPRS haberlesmesi sirasinda data alig
verisi kesilirse ve bu durum bu parametredeki stire kadar devam ederse, GPRS modem hard reset

islemi yapilir.

Not: pas = pasif
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01.05.RS485 HABERLESME (Sistem->RS485 Haberlesme) Min| Max| Default|Birim

001.Cihaz adresi Cihaz adresi 1 247 1
002.Haberlesme hizl Haber. hizi: 0 - 1200 baud 0 5 3
1 - 2400 baud
2 - 4800 baud
3 -9600 baud

4 - 19200 baud
5 - 38400 baud

005.ASCII/RTU secimi ModBus ASCII/RTU Secimi ASCIl / RTU ASCII

Cihaz Adresi (001.Cihaz adresi)
Bu parametredeki deger cihazin RS485 haberlesmesindeki ModBus adresidir.

Haberlesme Hizi (002.Haberlesme hizl)
ModBus haberlesme hizi secgimidir. Haberlesme hizi 1200bps ile 38400bps arasinda ayarlanabilir.

ModBus ASCII/RTU Secimi (005.ASCII/RTU secimi)
ModBus haberlesme protokolli “0-ASCII” veya “1-RTU” olarak bu parametreden ayarlanabilir.

01.06.DATA LOG (Sistem->Data log) Min| Max |Default | Birim
001.Data log haflza Data log hafiza 0-Pasif 1

1-Dahili Hafiza

2-Harici USB Host
002.Data log periyot Data log periyot 0.0(pas)| 9999 1.0l Dak
Data kaydi:

Cihaz “001.Data log hafiza” parametresindeki segime gore dahili hafizasina veya harici USB Flash
bellege data kaydi yapabilir.

Kayit sikligi “002.Data log periyot” parametresinden “0.1” ile “999.9” dakika arasinda ayarlanabilir.
Harici USB Flash bellege data kaydi yapisi asagidaki gibidir;

Cihaz seri numarasi  Yil Yilin giindi

/ /
Datalog — SN_12345678 2016 20161231.csv
—20161230.csv

L .20160101.csv

—2015—+——20151231.csv
—§>20151230.csv

L .20150101.csv

Kaydedilen dederler asadidaki gibidir;

Bara V1, Bara V2, Bara V3 ve Bara frekansi,

Jenerator V1, Jenerator V2, Jenerator V3 ve Jenerator frekansi,
Jenerator |11, Jenerator 12, Jenerator 13,

Jenerator kWh,

Yag basinci (Musir veya CanJ1939 Uzerinden),

Sogutma suyu sicakligi (Musir veya CanJ1939 Gzerinden),
Konfiglre analog giris-1 degeri,

Konfiglre analog giris-2 degeri,

Kabin sicakhg,

Batarya voltajl,

Motor calisma saati ve dakikasi

Not: pas = pasif
59



01.07.TARIH & SAAT AYARI (Sistem->Tarih & saat ayarl) Min| Max |Default Birim
001.Y1I Yil 0 99

002.Ay Ay 1 12

003.Gun Ayin giinii 1 31

004.HaftanIn gunu Haftanin giinii 1 7

005.Saat Saat 0 23

006.Dakika Dakika 0 59

007.Saniye Saniye 0 59

Haftanin gunu (004.Haftanln gunu)

1=Pazartesi, 2=Sali, 3=Carsamba, 4=Persembe, 5=Cuma, 6=Cumartesi, 7=Pazar.

01.08.DEFAULT AYARLARI (Sistem->Default ayarlarl) Min| Max |Default Birim
001.Default ayarl kaylt Default ayari kayit HAYIR / EVET| HAYIR
002.Default ayarlna don Default ayarina dén HAYIR / EVET| HAYIR
003.Fabrika ayarina don Fabrika ayarina dén HAYIR / EVET| HAYIR

Default Ayarn Kayit (001.Default ayarl kaylt)
Bu parametre "EVET" segcildiginde, cihazin mevcut parametreleri kullanicinin default ayarlari olarak

kayit edilecektir. islem yapildiktan sonra parametre igerigi otomatik olarak "HAYIR" segenegine

donecektir.

Default Ayarina D6n (002.Default ayarina don)
Bu parametre "EVET" secildiginde, cihazin parametreleri kullanicinin default ayarlarina geri dénecektir.
Islem yapildiktan sonra parametre icerigi otomatik olarak "HAYIR" seceneg@ine dénecektir.

Fabrika Ayarina Don (003.Fabrika ayarina don) _
Bu parametre "EVET" segcildiginde, cihazin parametreleri fabrika ayarlarina geri donecektir. Islem
yapildiktan sonra parametre icerigi otomatik olarak "HAYIR" seceneg@ine ddnecektir.

01.09.SIFRE AYARLARI (Sistem->Sifre ayarlarl) Min| Max |Default Birim
001.Operator sifresi Operator sifresi 0 9999 0
002.Teknisyen sifresi Teknisyen sifresi 0] 9999 0

Operator Sifresi (001.Operator sifresi)
Bu sifre, operator parametrelerine erismek igin kullanilir.

Teknisyen Sifresi (002.Teknisyen sifresi)
Bu sifre, teknisyen parametrelerine erismek icin kullanilir.
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01.10.ETHERNET AYARLARI (Sistem->Ethernet ayarlarl) Min| Max|Default|Birim
001.Tcp istemci modu Tep istemci Modu PASIF/AKTIF | PASIF
002.ModBus protokol ModBus Protokol Segimi ASCII, RTU, TCP| ASCII
003.IP adresi bayt1 IP Adresi Bayt1 0 255 192
004.IP adresi bayt2 IP Adresi Bayt2 0 255 168
005.IP adresi bayt3 IP Adresi Bayt3 0 255 12
006.IP adresi bayt4 IP Adresi Bayt4 0 255 8
007.Alt ag maskesi bayt1 Alt A§ Maskesi Bayt1 0 255 255
008.Alt ag maskesi bayt2 Alt Ag Maskesi Bayt2 0 255 255
009.Alt ag maskesi bayt3 Alt Ag Maskesi Bayt3 0 255 255
010.Alt ag maskesi bayt4 Alt A§ Maskesi Bayt4 0 255 0
011.Ag gegit adresi bayt1 Ag Gegit Adresi Bayt1 0 255 192
012.A§ gegit adresi bayt2 Ag Gegit Adresi Bayt2 0 255 168
013.Ag gegit adresi bayt3 Ag Gegit Adresi Bayt3 0 255 0
014.A§ gegit adresi bayt4 Ag Gegit Adresi Bayt4 0 255 1
015.DNS adresi bayt1 DNS Adresi Bayt1 0 255 8
016.DNS adresi bayt2 DNS Adresi Bayt2 0 255 8
017.DNS adresi bayt3 DNS Adresi Bayt3 0 255 8
018.DNS adresi bayt4 DNS Adresi Bayt4 0 255 8
019.Cihaz TCP portu Cihaz TCP Portu 1| 65535 3500
020.SNMP aktif SNMP Aktif Secimi PASIF/AKTIF | PASIF
021.SNMP portu SNMP Portu 1| 65535 161
022.SNMP trap portu SNMP Trap Portu 1| 65535 162
023.SNMP trap sunucu adresi bayt1 |SNMP Trap Sunucu Adr. Bayt1 0 255 192
024.SNMP trap sunucu adresi bayt2 |SNMP Trap Sunucu Adr. Bayt2 0 255 168
025.SNMP trap sunucu adresi bayt3 (SNMP Trap Sunucu Adr. Bayt3 0 255 12
026.SNMP trap sunucu adresi bayt4 |SNMP Trap Sunucu Adr. Bayt4 0 255 1

Tep istgmci Modu (001.Tcp istemci modu)
PASIF: Istemci modu kullaniimaz.

AKTIF: istemci modu kullanilir. Cihaz, dahili ethernet portunu kullanarak sunucuya (PC veya Cloud) bir
baglanti istegi gonderecektir. Not: Bu mod Cloud’a ters baglanti igin kullanilabilir.

ModBus Protokol Segimi (002.ModBus protokol)

Bu parametre dahili ethernet portunun Modbus protokolind se¢mek igin kullanilir. Bu parametre
“ASCIP, “RTU” veya “TCP” olarak secilebilir. Not: “ASCII" secenegdi “ModBus ASCII Over TCP/IP”
protokoll, “RTU” segenegdi “ModBus RTU Over TCP/IP” protokoll, “TCP” segenegi ise “ModBus
TCP/IP” protokollu anlamina gelir.

IP Adresi Bayt1, Bayt2, Bayt3, Bayt4

Bu 4 parametre dahili ethernet portunun IP adresini tanimlar. Not: IP adresi 4 bolimden olusur. IP
adresinin ilk yani en soldaki bélumu "003.IP adresi bayt1" parametresine girilmelidir. IP adresinin son
yani en sagdaki bolimu “006.IP adresi bayt4" parametresine giriimelidir.

Alt Ag Maskesi Bayt1, Bayt2, Bayt3, Bayt4

Bu 4 parametre dahili ethernet portunun alt ag maskesini tanimlar. Not: Alt ag maskesi 4 boélimden
olusur. Alt ag maskesinin ilk yani en soldaki bolima "007.Alt ag maskesi bayt1" parametresine
girilmelidir. Alt ag maskesinin son yani en sagdaki bélimu "010.Alt ag maskesi bayt4" parametresine
girilmelidir.

Ag Gegit Adresi Bayt1, Bayt2, Bayt3, Bayt4

Bu 4 parametre dahili ethernet portunun Ag gecit adresini tanimlar. Not: Ag gecit adresi 4 bolumden
olusur. Ag gecit adresinin ilk yani en soldaki bélima "011.Ag gecit adresi bayt1" parametresine
girilmelidir. A§ gecit adresinin son yani en sagdaki bolimu "014.Ag gegit adresi bayt4" parametresine
girilmelidir.
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DNS Adresi Bayt1, Bayt2, Bayt3, Bayt4

Bu 4 parametre dahili ethernet portunun DNS adresini tanimlar. Not: DNS adresi 4 bolimden olusur.
DNS adresinin ilk yani en soldaki bélumua "015.DNS adresi bayt1" parametresine giriimelidir. DNS
adresinin son yani en sagdaki bolimu "018.DNS adresi bayt4" parametresine giriimelidir.

Cihaz TCP Portu (019.Cihaz TCP portu)
Bu parametre dahili ethernet portu sunucusunun port numarasini tanimlar. Cihaz sadece bu porta
gelen ModBus sorgularina cevap verecektir.

SNMP Aktif Se¢imi (020.SNMP aktif)
PASIF: SNMP haberlesmesi kullaniimaz.

AKTIF: SNMP haberlesmesi kullanilir. Cihaz, dahili ethernet portunu kullanarak SNMP haberlesme
imkani sunar. Not: Cihaz, SNMP' nin "V1.0" ve "V1.1" stirUmlerini destekler.

SNMP "Get" komutu kullanilarak tim 6lcim degerleri (voltaj, akim, gu¢ vb.), giris-¢ikis durum bilgisi,
buton bilgisi, led bilgisi, alarm bitleri ve bazi 6zel program parametreleri okunabilir.

SNMP "Set" komutu kullanilarak cihazin ¢alisma modu degistirilebilir ve jeneratori ¢alistirma-
durdurma-yUkleme gibi islemler yapilabilir.

SNMP Portu (021.SNMP portu)

Bu parametre dahili ethernet portunun SNMP port numarasini tanimlar. Cihaz sadece bu porta gelen
SNMP sorgularina cevap verecektir. Not: Bu parametre degistirildikten sonra cihazin beslemesi kesilip
tekrar verilmelidir..

SNMP Trap Portu (022.SNMP trap portu)
Bu parametre dahili ethernet portunun SNMP trap port numarasini tanimlar. Bir hata durumu
olustugunda, cihaz bu port numarasini kullanarak trap sunucu adresine bir trap mesaji gonderir.

SNMP Trap Sunucu Adresi Bayt1, Bayt2, Bayt3, Bayt4

Bu 4 parametre dahili ethernet portunun SNMP trap sunucu adresini tanimlar. Bir hata durumu
olustugunda, cihaz ilgili trap port numarasini kullanarak bu trap sunucu adresine bir trap mesajl
gonderir. Not: SNMP trap sunucu adresi 4 bélimden olugur. SNMP trap sunucu adresinin ilk yani en
soldaki bdlimi "023.SNMP trap sunucu adresi bayt1" parametresine girilmelidir. SNMP trap sunucu
adresinin son yani en sagdaki bolimu "026.SNMP trap sunucu adresi bayt4" parametresine
girilmelidir.
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4.2.2 Jenerator

03.01.JENERATOR VOLT SEVIYE (Jeneratér->Volt seviye) Min| Max |Default| Birim
001.Nominal voltaj Nominal voltaj 60, 600 400| V~
014.Alt sinir Alt sinir 60| 600 320 V~
015.Alt sinir aksiyon Alt sinir aksiyon: O(pas) 3 3

0- Pasif, 1- Uyari,

2- Elektriksel Ariza, 3- Durdurma.
016.Alt sinir aksiyon gecikme Alt sinir aksiyon gecikme 0.0 25.0 2.0 Sn
003.Alt sinir 6n-alarm Alt sinir 6n-alarm 60(pas), 600 340| V-~
004.Alt sinir 6n-alarm normal Alt sinir 6n-alarm normal 60| 600 350 VA~
017.Alt sinir 6n-alarm gecikme Alt sinir 6n-alarm gecikme 0.0 25.0 2.0 Sn
018.Ust sinir Ust sinir 60| 600| 470| V~
019.Ust sinir aksiyon Ust sinir aksiyon: O(pas) 3 3

0- Pasif, 1- Uyari,

2- Elektriksel Ariza, 3- Durdurma.
020.Ust sinir aksiyon gecikme Ust sinir aksiyon gecikme 0.0 25.0 2.0 Sn
006.Ust sinir 6n-alarm Ust sinir 6n-alarm 60(pas) 600 450] V-~
007.Ust sinir 6n-alarm normal Ust sinir én-alarm normal 60, 600 430 V~
021.0st sinir 6n-alarm gecikme Ust sinir én-alarm gecikme 0.0 25.0 2.0 Sn
009.Dengesiz voltaj siniri Dengesiz voltaj siniri 0l 230 20| V~
010.Dengesiz voltaj aksiyon Dengesiz voltaj aksiyon: 0(pas) 3| pas

0- Pasif, 1- Uyari,

2- Elektriksel Ariza, 3- Durdurma.
011.Dengesiz voltaj aksiyon gecik. Dengesiz voltaj aksiyon gecikmesi 0 99 2 Sn

Nominal Voltaj (001.Nominal voltaj)
Jenerator voltajinin nominal de@eridir. Cihaz otomatik modda pid kontrol algoritmasi ile AVR ¢ikisindaki
voltaj seviyesini degistirerek, jeneratdr voltajini bu parametredeki degerde sabit tutar.

Alt Sinir (014.Alt sinir)

Jenerator voltaji (Faz-Faz degeri) bu parametredeki degerin altina diserse ve bu durum "016.Alt sinir
aksiyon gecikme" parametresinde tanimlanmig suire kadar devam ederse, jenerator voltaj disuk hatasi
olusur.

Alt Sinir Aksiyon (015.Alt sinir aksiyon)
Jenerator voltaj disuk hatasi durumunda, cihazin davranigi bu parametre ile belirlenir.

0-PASIF: Jeneratdr voltaj dusik hatasina bakiimaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyar1” ledi yanar ve ekrana “Jeneratér voltaj diislik uyarisi” uyari mesaji basilir.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Jeneratér volt. diigiik elekt.ariza!l’
hata mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratoér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Jeneratér voltaj dlisiik arizal” hata mesajl
basilir ve jenerator hemen durdurulur.

Alt Sinir Aksiyon Gecikmesi (016.Alt sinir aksiyon gecikme)
Jenerator voltaji (Faz-Faz degeri) bu parametrede tanimlanmis sire boyunca "014.Alt sinir"
parametresindeki degerin altina dlserse, jenerator voltaj disik hatasi olusur.

Alt Sinir On Alarm Seviyesi (003.Alt sinir 6n-alarm)

Jenerator voltaji (Faz-Faz degeri) bu parametredeki degerin altina diserse ve bu durum "017.Alt sinir
on-alarm gecikme" parametresinde tanimlanmig sire kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyar1”
ledini yakar ve ekranina “Jeneratér voltaj dlisiik én-alarm!” uyari mesajini basar.

Alt Sinir On Alarm Normal Seviyesi (004.Alt sinir 6n-alarm normal)

Jenerator voltaji (Faz-Faz degeri) bu parametredeki degerin Ustline ¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyar1”
ledini sondurlr ve ekranindaki “Jeneratér voltaj dlisiik 6n-alarm!” uyari mesajini kaldirir.

63



Alt Sinir On alarm Gecikmesi (017.Alt sinir 6n-alarm gecikme)

Jenerator voltaji (Faz-Faz degeri) bu parametrede tanimlanmig sire boyunca "003.Alt sinir 6n-alarm"”
parametresindeki degerin altina diserse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve ekranina “Jeneratér
voltaj diislik 6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Ust Sinir (018.Ust sinir)

Jeneratér voltajl (Faz-Faz degeri) bu parametredeki degerin Ustiine gikarsa ve bu durum "020.Ust sinir
aksiyon gecikme" parametresinde tanimlanmis suire kadar devam ederse, jenerator voltaj yliksek
hatasi olusur.

Ust Sinir Aksiyon (019.Ust sinir aksiyon)
Jenerator voltaj ylksek hatasi durumunda, cihazin davranisi bu parametre ile belirlenir.

0-PASIF: Jenerator voltaj yiksek hatasina bakiimaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyar1” ledi yanar ve ekrana “Jenerator voltaj yliksek uyarisil” uyari mesaji basilir.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Jeneratér volt.yliksek elekt.arizal’
hata mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Jeneratér voltaj yiiksek arizal” hata mesaiji
basilir ve jeneratér hemen durdurulur.

Ust Sinir Aksiyon Gecikmesi (020.Ust sinir aksiyon gecikme) )
Jenerator voltaji (Faz-Faz degeri) bu parametrede tanimlanmis sire boyunca "018.Ust sinir"
parametresindeki degerin Ustine ¢ikarsa, jenerator voltaj yiksek hatasi olusur.

Ust Sinir On Alarm Seviyesi (006.Ust sinir 6n-alarm)

Jeneratér voltaji (Faz-Faz degderi) bu parametredeki degerin Gstiine gikarsa ve bu durum "021.Ust sinir
on-alarm gecikme" parametresinde tanimlanmis sire kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyar1”
ledini yakar ve ekranina “Jeneratér voltaj yiiksek én-alarm!” uyari mesajini basar.

Ust Sinir On Alarm Normal Seviyesi (007.Ust sinir 6n-alarm normal)
Jenerator voltaji (Faz-Faz degeri) bu parametredeki degerin altina diserse, cihaz sari renkli “Uyarr”
ledini s6ndurdr ve ekranindaki “Jeneratér voltaj yiiksek én-alarm!” uyari mesajini kaldirir.

Ust Sinir On alarm Gecikmesi (021.Ust sinir 6n-alarm gecikme)

Jenerator voltaji (Faz-Faz degeri) bu parametrede tanimlanmis slre boyunca "006.Ust sinir én-alarm"”
parametresindeki degerin Ustline ¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyar1” ledini yakar ve ekranina “Jeneratér
voltaj yliksek én-alarm!” uyari mesajini basar.

Dengesiz Voltaj Siniri (009.Dengesiz voltaj siniri)

Jenerator faz voltajlarindan biri (Faz-Noétr degeri) bu parametrede tanimlanmis deger kadar ortalama
degerden farklilik gdsterirse ve bu durum “011.Dengesiz voltaj aksiyon gecikmesi” parametresinde
tanimlanmis sure kadar devam ederse, voltaj dengesizlik hatasi olusur.

Dengesiz Voltaj Aksiyon (010.Dengesiz voltaj aksiyon)
Jenerator voltaj dengesizlik hatasi durumunda, cihazin davranisi bu parametre ile belirlenir.

0-PASIF: Jeneratdr voltaj dengesizlik hatasina bakilmaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyar1” ledi yanar ve ekrana “Dengesiz voltaj uyarisi” uyari mesaji basilir.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Dengesiz voltaj elektriksel ariza!”
hata mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Dengesiz voltaj arizal” hata mesaji basilir ve
jeneratdr hemen durdurulur.

Dengesiz Voltaj Aksiyon Gecikme (011.Dengesiz voltaj aksiyon gecik.)
Jenerator faz voltajlarindan biri (Faz-Notr de@eri) bu parametrede tanimlanmis slire boyunca dengesiz
voltaj sinirt digina ¢ikarsa, jenerator voltaj dengesizlik hatasi olusur.
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03.02.JENERATOR FREKANS SEVIYE (Jeneratér->Frekans seviye Min| Max|Default| Birim
001.Nominal frekans Nominal frekans 30.0 75.00 50.0 Hz
011.Alt sinir Alt sinir 30.0 75.00 43.0 Hz
012.Alt sinir aksiyon Alt sinir aksiyon: O(pas) 3 3

0- Pasif, 1- Uyari,

2- Elektriksel Ariza, 3- Durdurma.
013.Alt sinir aksiyon gecikme Alt sinir aksiyon gecikme 0.0 25.0 2.0 Sn
003.Alt sinir 6n-alarm Alt sinir 6n-alarm 30.0(pas) 75.00 45.0 Hz
004.Alt sinir 6n-alarm normal Alt sinir 6n-alarm normal 30.0 75.00 46.0 Hz
014.Alt sinir 6n-alarm gecikme Alt sinir 6n-alarm gecikme 0.0 25.0 2.0 Sn
015.Ust sinir Ust sinir 30.00 75.00 58.0/ Hz
016.Ust sinir aksiyon Ust sinir aksiyon: O(pas) 3 3

0- Pasif, 1- Uyari,

2- Elektriksel Ariza, 3- Durdurma.
017.0st sinir aksiyon gecikme Ust sinir aksiyon gecikme 0.0 25.0 2.0 Sn
006.Ust sinir 6n-alarm Ust sinir 6n-alarm 30.0(pas) 75.00 55.0 Hz
007.0st sinir 6n-alarm normal Ust sinir 6n-alarm normal 30.0 75.00 54.0 Hz
018.Ust sinir 6n-alarm gecikme Ust sinir én-alarm gecikme 0.0l 25.0 2.0 Sn

Nominal Frekans (001.Nominal frekans)
Jenerator frekansinin nominal degeridir. Cihaz otomatik modda pid kontrol algoritmasi ile Governor
cikisindaki voltaj seviyesini degdistirerek, jeneratér frekansini bu parametredeki degerde sabit tutar.

Alt Sinir (011.Alt sinir)

Jenerator frekansi bu parametredeki degerin altina diserse ve bu durum "013.Alt sinir aksiyon

gecikme" parametresinde tanimlanmis siire kadar devam ederse, jenerator frekans disik hatasi

olusur.

Alt Sinir Aksiyon (012.Alt sinir aksiyon)
Jenerator frekans disuk hatasi durumunda, cihazin davranigi bu parametre ile belirlenir.

0-PASIF: Jenerator frekans disik hatasina bakiimaz.

1-UYARI: Sari renkli “Uyar1” ledi yanar ve ekrana “Jeneratér frekans dlisiik uyarisi!” uyari mesajl

basilir.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Jeneratér frek. diisiik elekt.arizal”
hata mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Jeneratér frekans diisiik arizal” hata mesaji
basilir ve jenerator hemen durdurulur.

Alt Sinir Aksiyon Gecikmesi (013.Alt sinir aksiyon gecikme)
Jenerator frekansi bu parametrede tanimlanmis stire boyunca "01.Alt sinir" parametresindeki degerin
altina duserse, jenerator frekans dusik hatasi olusur.

Alt Sinir On Alarm Seviyesi (003.Alt sinir 6n-alarm)

Jenerator frekansi bu parametredeki degerin altina duserse ve bu durum "014.Alt sinir dn-alarm
gecikme" parametresinde tanimlanmis sire kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar
ve ekranina “Jeneratér frekans diisiik 6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Alt Sinir On Alarm Normal Seviyesi (004.Alt sinir dn-alarm normal)
Jenerator frekansi bu parametredeki degerin Ustline ¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyari” ledini séndurar
ve ekranindaki “Jeneratér frekans diistik 6n-alarm!” uyari mesajini kaldirir.

Alt Sinir On alarm Gecikmesi (014.Alt sinir 6n-alarm gecikme)

Jenerator frekansi bu parametrede tanimlanmis stire boyunca "003.Alt sinir 6n-alarm”
parametresindeki degerin altina diserse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve ekranina “Jeneratér
frekans dliglik 6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Not: pas = pasif
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Ust Sinir (015.U0st sinir) )

Jenerator frekansi bu parametredeki degerin Ustline ¢ikarsa ve bu durum "017.Ust sinir aksiyon
gecikme" parametresinde tanimlanmigs suire kadar devam ederse, jenerator frekans yuksek hatasi
olusur.

Ust Sinir Aksiyon (016.Ust sinir aksiyon)
Jenerator frekans yuksek hatasi durumunda, cihazin davranigi bu parametre ile belirlenir.

0-PASIF: Jenerator frekans yuksek hatasina bakiimaz.

1-UYARI: Sari renkli “Uyar” ledi yanar ve ekrana “Jeneratér frekans yliksek uyarisi” uyari mesajl
basilr.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Jeneratér frekans yliksek
elekt.arizal” hata mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Jeneratér frekans yliksek arizal” hata mesaiji
basilir ve jeneratér hemen durdurulur.

Ust Sinir Aksiyon Gecikmesi (017.Ust sinir aksiyon gecikme)
Jenerator frekansi bu parametrede tanimlanmis stire boyunca "015.Ust sinir" parametresindeki
degerin Ustlne gikarsa, jenerator frekans yuksek hatasi olugur.

Ust Sinir On Alarm Seviyesi (006.Ust sinir én-alarm)

Jeneratér frekansi bu parametredeki degerin Ustiine ¢ikarsa ve bu durum "018.Ust sinir én-alarm
gecikme" parametresinde tanimlanmis suire kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar
ve ekranina “Jeneratér frekans yliksek 6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Ust Sinir On Alarm Normal Seviyesi (007.Ust sinir 6n-alarm normal)
Jenerator frekansi bu parametredeki degerin altina diserse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini sondirir ve
ekranindaki “Jeneratér frekans yiiksek 6n-alarm!” uyari mesajini kaldirir.

Ust Sinir On alarm Gecikmesi (018.Ust sinir 6n-alarm gecikme)

Jeneratér frekansi bu parametrede tanimlanmis siire boyunca "006.Ust sinir én-alarm"
parametresindeki degerin Ustline ¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve ekranina “Jeneratér
frekans yliksek 6n-alarm!” uyari mesajini basar.
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03.03.JEN. AKIM SEV. & AKSIYON (Jeneratér->Akim seviye & aks.) Min| Max|Default| Birim
001.Dusgtik akim siniri Disiik akim siniri 0| 9999 11 A~
004.Diisiik akim aksiyon Dulsuk akim aksiyon: O(pas) 3 pas

0- Pasif, 1- Uyari,

2- Elektriksel Ariza, 3- Durdurma.
005.Dusiik akim aksiyon gecikme Dusuk akim aksiyon gecikme 0 99 2 Sn
002.Diisiik akim 6n-alarm Dusuk akim 6n-alarm O(pas)| 9999 pas| A~
003.Duisiik akim 6n-alarm normal Dusuk akim én-alarm normal 0| 9999 5| A~
018.Diisiik akim 6n-alarm gecikme Dusuk akim 6n-alarm gecikme 0 99 2 Sn
019.Asir akim IDMT alarm Asirt akim IDMT alarm PASIF/AKTIF | PASIF
006.Asir akim siniri Asiri akim siniri 0 9999 9999 A~
009.Asiri akim aksiyon Asiri akim aksiyon: O(pas) 3 2

0- Pasif, 1- Uyari,

2- Elektriksel Ariza, 3- Durdurma.
010.Asin akim aksiyon gecikme Asir akim aksiyon gecikme 0 99 5 Sn
020.Asirt akim 51VR alarm Asirt akim 51VR alarm PASIF/AKTIF | PASIF
021.Asir akim 51VR volt start Asirt akim 51VR volt start 5.0 100.0 95.0 %
022.Asirt akim 51VR volt stop Asirn akim 51VR volt stop 5.0[ 100.0 25.0 %
023.Asirt akim 51VR min. faktoér Asirt akim 51VR minimum faktor 5.0 100.0 25.0 %
007.Asirn akim 6n-alarm Asiri akim 6n-alarm O(pas)| 9999 pas| A~
008.Asirt akim 6n-alarm normal Asiri akim én-alarm normal 0] 9999 0| A~
024.Asirn akim 6n-alarm gecikme Asiri akim 6n-alarm gecikme 0 99 5 Sn
011.Kisa devre siniri Kisa devre siniri 0 9999 9999 A~
025.Kagak akim IDMT alarm Kagak akim IDMT alarm PASIF/AKTIF | PASIF
012.Kagak akim siniri Kacak akim siniri 0] 9999 100| A~
013.Kagak akim aksiyon Kagak akim aksiyon: O(pas) 3 pas

0- Pasif, 1- Uyari,

2- Elektriksel Ariza, 3- Durdurma.
014.Kacak akim aksiyon gecikme Kacak akim aksiyon gecikme 0 99 2 Sn
015.Dengesiz yiik siniri Dengesiz yuk siniri 0] 9999 0| A~
016.Dengesiz yiik aksiyon Dengesiz yuk aksiyon: O(pas) 3 pas

0- Pasif, 1- Uyari,

2- Elektriksel Ariza, 3- Durdurma.
017.Dengesiz yiik aksiyon gecikme Dengesiz yuk aksiyon gecikme 0 99 2 Sn

Diisiik Akim Siniri (001.Diisiik akim siniri)
Jenerator faz akimlarindan biri bu parametredeki dederin altina diserse ve bu durum “005.Dislik akim
aksiyon gecikme” parametresinde tanimlanmis sure kadar devam ederse, jenerator dusik akim hatasi

olusur.

Diisiik Akim Aksiyon (004.Diisiik akim aksiyon)
Jenerator dusuk akim hatasi durumunda, cihazin davranisi bu parametre ile belirlenir.

0-PASIF: Jenerator disuk akim hatasina bakiimaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyar” ledi yanar ve ekrana “Duslik akim uyarisi” uyari mesaji basilir.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Diigiik akim elektriksel arizal” hata
mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Diisiik akim ariza!” hata mesaiji basilir ve

jeneratdér hemen durdurulur.

Dusiik Akim Aksiyon Gecikme (005.Diisuk akim aksiyon gecikme)

Jenerator faz akimlarindan biri bu parametrede tanimlanmis sire boyunca "001.DigUk akim sinir"
parametresindeki degerin altina altina diserse, jenerator distik akim hatasi olusur.

Not: pas = pasif
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Diisiik Akim On Alarm Seviyesi (002.Diisiik akim 6n-alarm)

Jenerator faz akimlarindan biri bu parametredeki degerin altina diiserse ve bu durum "018.Dlslik akim
on-alarm gecikme" parametresinde tanimlanmig sire kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyar1”
ledini yakar ve ekranina “Dlisiik akim én-alarm!” uyari mesajini basar.

Diisiik Akim On Alarm Normal Seviyesi (003.Diisiik akim én-alarm normal)
Jenerator faz akimlarinin hepsi bu parametredeki degerin Ustiine ¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyari”
ledini séndurdr ve ekranindaki “Dlisiik akim én-alarm!” uyari mesajini kaldirir.

Diisiik Akim On alarm Gecikmesi (018.Diisiik akim én-alarm gecikme)

Jenerator faz akimlarindan biri bu parametrede tanimlanmis slire boyunca "002.Disuk akim én-alarm”
parametresindeki degerin altina duserse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve ekranina “Ddisiik akim
6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Asinn Akim IDMT Alarm (019.Asiri akim IDMT Alarm)

PASIF: Jeneratér faz akimlarindan biri "006.Asiri akim siniri" parametresindeki degerin Ustiine ¢ikarsa
ve bu durum “010.Asiri akim aksiyon gecikme” parametresinde tanimlanmis slre kadar devam
ederse, jeneratdr asiri akim hatasi olusur.

AKTIF: Jeneratdr faz akimlarindan biri "006.Asir akim siniri" parametresindeki degerin Ustiine ¢ikarsa
ve bu durum asagida hesaplanan "Ag¢ma siiresi' kadar devam ederse, jeneratér asiri akim hatasi
olusur.

(“010.Asirn akim aksiyon gecikme” parametresi) x (“006.Asiri akim sinir1” parametresi)
(Olgllen akim) - (“006.Asiri akim sinir” parametresi)

Acma siiresi =

Asin Akim Sinir1 (006.Asir1 akim siniri)

Jenerator faz akimlarindan biri bu parametredeki degerin Ustline ¢ikarsa ve bu durum “010.Asiri akim
aksiyon gecikme” parametresinde tanimlanmis sire kadar devam ederse, jenerator asiri akim hatasi
olusur.

Asiri Akim Aksiyon (009.Asiri akim aksiyon)
Jenerator asiri akim hatasi olugtugunda, cihazin nasil davranacagi bu parametre ile asagidaki gibi
belirlenir:

0-PASIF: Jenerator asiri akim hatasina bakilmaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyar1” ledi yanar ve ekrana “Asiri akim uyarisi!” uyari mesaji basilir.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Asiri akim elektriksel arizal” hata
mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Asiri akim arizal” hata mesaiji basilir ve
jeneratdér hemen durdurulur.

Asinn Akim Aksiyon Gecikme (010.Asir akim aksiyon gecikme)
Jenerator faz akimlarindan biri bu parametrede tanimlanmis sitire boyunca "006.Asiri akim siniri”
parametresindeki degerin Ustlne ¢ikarsa, jeneratér asiri akim hatasi olusur.

Asirt Akim 51VR Alarm (020.Asiri akim 51VR Alarm)
Bu "Jenerator Gerilimi Sinirlandiriimis Asirt Akim (51VR)" fonksiyonu, asiri akim izlemeye bir ektir ve
gerilim digmesi miktarina bagh olarak aktivasyon seviyesini azaltir.

PASIF: Jeneratér faz akimlarindan biri "006.Asiri akim sinir" parametresindeki degerin Ustiine gikarsa
ve bu durum “010.Asir akim aksiyon gecikme” parametresinde tanimlanmig sire kadar devam
ederse, jenerator asiri akim hatasi olusur.

AKTIF: Jeneratér faz akimlarindan biri asagida hesaplanan "Efektif limit' dederinin Ustline gikarsa ve
bu durum “010.Asirn akim aksiyon gecikme” parametresinde tanimlanmig sire kadar devam ederse,
jeneratdr asiri akim hatasi olusur.

51VR fonksiyonu, set edilmis asiri akim sinirini Modifikasyon Faktériine gore azaltir. Modifikasyon
Faktorl, nominal gerilimin ylzdesi olarak dlgtlen gerilim degerine baghdir ve "021.Asiri akim 51VR
volt start", "022.Asiri akim 51VR volt stop" ve "023.Asiri akim 51VR min. faktér" parametrelerinin
kullaniimasiyla olusan bir karakteristiktir.
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“Jdenerator Gerilimi Sinirlandiriimis Asiri Akim (51VR)" karakteristigi 6rnegi:

ModifikasyoAn faktort (%)

100

“023.Asir akim 51VR

min. faktdr” parametresi > 254

| P Jen. volt (%)
25 95 100

“022.Asir akim 51VR “021.Asir akim 51VR
volt stop” parametresi volt start” parametresi

Yukaridaki érnekte gdsterildigi gibi, voltaj diserse, ariza disik akimda meydana gelecektir.
"Efektif Limit" agagidaki gibi hesaplanir:
Efektif Limit = (("006.Asir akim sinin" parametresi * Modifikasyon Faktori(%)) / 100)

Ornegin "006.Asiri akim sinir" parametresindeki degerin 200A ve dlgllen voltajin %25 olmasi
durumundaki "Efektif Limit" degeri:

Efektif Limit = (200 * 25) / 100) = 50A.

Asin Akim 51VR Volt Start (021.Asirn akim 51VR volt start)

Akim sinirlamasi azaltmayi baglatmak icin gerekli gerilim degeri bu parametreye ylzde olarak girilir.
Not: "51VR" alarminin dizgun galismasi igin "021.Asiri akim 51VR volt start" parametresi "022.Asiri
akim 51VR volt stop" parametresinden buyuk olmalidir.

Asin Akim 51VR Volt Stop (022.Asirn akim 51VR volt stop)

Akim sinirlamasi azaltmayi durdurmak igin gerekli gerilim degeri bu parametreye yuzde olarak girilir.
Not: "51VR" alarminin dizgun galismasi igin "021.Asiri akim 51VR volt start" parametresi "022.Asiri
akim 51VR volt stop" parametresinden buyuk olmalidir.

Asinn Akim 51VR Minimum Faktor (023.Asir1 akim 51VR min. faktor)
Akim sinirlamasinin azaltilmasi i¢in gerekli minimum faktér degeri bu parametreye ylzde olarak girilir.

Asiri Akim On Alarm Seviyesi (007.Asiri akim 6n-alarm)

Jenerator faz akimlarindan biri bu parametredeki degderin Ustlne ¢ikarsa ve bu durum "024.Asiri akim
on-alarm gecikme" parametresinde tanimlanmig sire kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyar1”
ledini yakar ve ekranina “Asiri akim én-alarm!” uyari mesajini basar.

Asirt Akim On Alarm Normal Seviyesi (008.Asiri akim én-alarm normal)
Jenerator faz akimlarinin hepsi bu parametredeki degerin altina duserse, cihaz sari renkli “Uyar” ledini
sondurur ve ekranindaki “Asiri akim én-alarm!” uyari mesajini kaldirir.

Asirt Akim On alarm Gecikmesi (024.Asiri akim 6n-alarm gecikme)

Jeneratoér faz akimlarindan biri bu parametrede tanimlanmig suire boyunca "007.Asiri akim 6n-alarm"
parametresindeki degerin Ustlne ¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyar1” ledini yakar ve ekranina “Agiri akim
6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Kisa Devre Siniri (011.Kisa devre siniri)

Jeneratoér faz akimlarindan biri bu parametredeki degerin Ustiine ¢ikarsa, cihaz kirmizi renkli “Ariza”
ledini yakar, ekranina “Kisa devre arizasi” hata mesajini basar ve jeneratdrt durdurur.

69



Kacak Akim IDMT Alarm (025.Kagak akim IDMT Alarm)

PASIF: Jeneratér ndtr akimi "012.Kacak akim siniri" parametresindeki degerin tstiine cikarsa ve bu
durum “014.Kagak akim aksiyon gecikme” parametresinde tanimlanmis sire kadar devam ederse,
jeneratdr kagak akim hatasi olusur.

AKTIF: Jeneratér notr akimi "012.Kagak akim sinirl" parametresindeki degerin Ustiine ¢ikarsa ve bu
durum asagida hesaplanan "A¢ma siiresi" kadar devam ederse, jenerator kagak akim hatasi olusur.

(“014.Kagak akim aks. gecikme” parametresi) x (“012.Kagak akim sinir1” parametresi)
(Olglilen akim) - (“012.Kagak akim sinirl” parametresi)

Acgma siiresi =

Kagak Akim Siniri (012.Kagak akim siniri)
Jenerator nétr akimi bu parametredeki degerin Ustline ¢ikarsa ve bu durum “014.Kagak akim aksiyon
gecikme” parametresinde tanimlanmis slire kadar devam ederse, jeneratdr kagcak akim hatasi olusur.

Kagcak Akim Aksiyon (013.Kacak akim aksiyon)
Jenerator kacak akim hatasi olugtugunda, cihazin nasil davranacagi bu parametre ile asagidaki gibi
belirlenir:

0-PASIF: Jenerator kagcak akim hatasina bakilmaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyar” ledi yanar ve ekrana “Kagak akim uyarisiI” uyari mesaji basilir.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Kacak akim elektriksel arizal” hata
mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Kacak akim arizal” hata mesaji basilir ve
jeneratdr hemen durdurulur.

Kagcak Akim Aksiyon Gecikme (014.Kacak akim aksiyon gecikme)
Jenerator noétr akimi bu parametrede tanimlanmis sire boyunca "012.Kagak akim siniri"
parametresindeki degerin Ustlne ¢ikarsa, jeneratér kagak akim hatasi olusur.

Dengesiz Yiik Sinir1 (015.Dengesiz yiik siniri)

Jenerator faz akimlarindan biri bu parametrede tanimlanmig deger kadar ortalama degerden farkllik
gosterirse ve bu durum “017.Dengesiz yuk aksiyon gecikme” parametresinde tanimlanmis sure kadar
devam ederse, akim (ylUk) dengesizlik hatasi olusur.

Dengesiz Yiik Aksiyon (016.Dengesiz yuik aksiyon)
Akim (yuk) dengesizlik hatasi olugtugunda, cihazin nasil davranacagi bu parametre ile asagidaki gibi
belirlenir:

0-PASIF: Akim (yuk) dengesizlik hatasina bakilmaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyar1” ledi yanar ve ekrana “Dengesiz ylik uyarisi!” uyari mesaji basilir.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Dengesiz yiik elektriksel arizal” hata
mesajl basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Dengesiz ylik arizal” hata mesaji basilir ve
jeneratér hemen durdurulur.

Dengesiz Yiik Aksiyon Gecikme (017.Dengesiz yiik aksiyon gecikme)
Jeneratoér faz akimlarindan biri bu parametrede tanimlanmig stire boyunca dengesiz yik siniri disina
cikarsa, akim (yuk) dengesizlik hatasi olusur.
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03.04.JENERATOR GUC SEVIYE (Jeneratér->Giig seviye) Min| Max |Default| Birim
001.Alt sinir Alt sinir 0] 9999 0| kVA
004.Alt sinir aksiyon Alt sinir aksiyon: O(pas) 3| O(pas)

0- Pasif, 1- Uyari,

2- Elektriksel Ariza, 3- Durdurma.
005.Alt sinir aksiyon gecikme Alt sinir aksiyon gecikme 0 99 2 Sn
002.Alt sinir 6n-alarm Alt sinir 6n-alarm O(pas)| 9999| O(pas)| kVA
003.Alt sinir 6n-alarm normal Alt sinir 6n-alarm normal 0| 9999 5| kVA
017.Alt sinir 6n-alarm gecikme Alt sinir 6n-alarm gecikme 0 99 2 Sn
006.Ust sinir Ust sinir 0| 9999 0| kVA
009.Ust sinir aksiyon Ust sinir aksiyon: O(pas) 3| O(pas)

0- Pasif, 1- Uyari,

2- Elektriksel Ariza, 3- Durdurma.
010.Ust sinir aksiyon gecikme Ust sinir aksiyon gecikme 0 99 2 Sn
007.Ust sinir 6n-alarm Ust sinir én-alarm O(pas)| 9999| O(pas)| kVA
008.Ust sinir 6n-alarm normal Ust sinir én-alarm normal 0] 9999 0| kVA
018.Ust sinir 6n-alarm gecikme Ust sinir 6n-alarm gecikme 0 99 2 Sn
011.Ters glig siniri Ters gug siniri -9999 0 -30 kW
012.Ters gii¢ aksiyon Ters gu¢ aksiyon: O(pas) 3 2

0- Pasif, 1- Uyari,

2- Elektriksel Ariza, 3- Durdurma.
013.Ters gii¢ aksiyon gecikme Ters gu¢ aksiyon gecikme 0 99 6 Sn
019.Ters gii¢ 6n-alarm Ters gug¢ 6n-alarm -9999(pas) 0 pas kW
020.Ters gii¢ 6n-alarm normal Ters gii¢ 6n-alarm normal -9999 0| -9990| kw
021.Ters gli¢ 6n-alarm gecikme Ters gl¢ 6n-alarm gecikme 0 99 6 Sn
014.Uyartim kaybi siniri Uyartim kaybi siniri -9999 0| -100| KVAr
015.Uyartim kaybi aksiyon Uyartim kaybi aksiyon: O(pas) 3| O(pas)

0- Pasif, 1- Uyari,

2- Elektriksel Ariza, 3- Durdurma.
016.Uyartim kaybi aksiyon gecikme Uyartim kaybi aksiyon gecikme 0 99 2 Sn

Alt Sinir (001.Alt sinir)

Jeneratorin toplam aktif glici bu parametredeki de@erin altina diserse ve bu durum “005.Alt sinir

aksiyon gecikme” parametresindeki stire kadar devam ederse, jenerator distk gug¢ hatasi olusur.

Alt Sinir Aksiyon (004.Alt sinir aksiyon)
Jenerator duslk gug¢ hatasi olustugunda, cihazin nasil davranacagi bu parametre ile asagidaki gibi

belirlenir:

0-PASIF: Jenerator dusuk gug hatasina bakilmaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyari” ledi yanar ve ekrana “Dislik gli¢ uyarisiI” uyari mesaji basilir.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Diisiik gli¢ elektriksel arizal” hata
mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Diisiik gli¢ ariza!l” hata mesaji basilir ve

jeneratdér hemen durdurulur.

Alt Sinir Aksiyon Gecikme (005.Alt sinir aksiyon gecikme)

Jeneratorin toplam aktif glici bu parametrede tanimlanmig stre boyunca "001.Alt sinir"

parametresindeki degerin altina duserse, jenerator disik gli¢ hatasi olusur.

Alt Sinir On Alarm Seviyesi (002.Alt sinir 6n-alarm)
Jeneratorin toplam aktif glici bu parametredeki degerin altina diserse ve bu durum "017.Alt sinir 6n-
alarm gecikme" parametresinde tanimlanmis sire kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyar” ledini
yakar ve ekranina “Diiglik glic 6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Not: pas = pasif
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Alt Sinir On Alarm Normal Seviyesi (003.Alt sinir dn-alarm normal)
Jeneratorun toplam aktif glici bu parametredeki degerin Ustline ¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyari” ledini
sondurur ve ekranindaki “Diigiik glic én-alarm!” uyari mesajini kaldirir.

Alt Sinir On alarm Gecikmesi (017.Alt sinir dn-alarm gecikme)

Jeneratorin toplam aktif glici bu parametrede tanimlanmis stire boyunca "002.Alt sinir 6n-alarm"
parametresindeki degerin altina dlserse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve ekranina “Ddslik gli¢
On-alarm!” uyari mesajini basar.

Ust Sinir (006.Ust sinir) )
Jeneratorin toplam aktif glici bu parametredeki degerin Ustline ¢ikarsa ve bu durum “010.Ust sinir
aksiyon gecikme” parametresinde tanimlanmis slre kadar devam ederse, jenerator asiri gl¢ hatasi
olusur.

Ust Sinir Aksiyon (009.Ust sinir aksiyon)
Jenerator asiri gug hatasi olustugunda, cihazin nasil davranacagi bu parametre ile asagidaki gibi
belirlenir:

0-PASIF: Jenerator asin gug hatasina bakilmaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyar” ledi yanar ve ekrana “Asiri gli¢ uyarisi!” uyari mesaji basilr.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Asiri gli¢ elektriksel arizal” hata
mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Asirr gli¢ arizal” hata mesaji basilir ve
jeneratdr hemen durdurulur.

Ust Sinir Aksiyon Gecikme (010.Ust sinir aksiyon gecikme) i
Jeneratorin toplam aktif glici bu parametrede tanimlanmig sire boyunca "006.Ust sinir"
parametresindeki degerin Ustlne g¢ikarsa, jenerator asiri gug hatasi olusur.

Ust Sinir On Alarm Seviyesi (007.Ust sinir 6n-alarm)

Jeneratdriin toplam aktif glicti bu parametredeki degerin Ustline ¢ikarsa ve bu durum "018.Ust sinir
on-alarm gecikme" parametresinde tanimlanmis sire kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyar1”
ledini yakar ve ekranina “Asiri glic 6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Ust Sinir On Alarm Normal Seviyesi (008.Ust sinir 6n-alarm normal)
Jeneratorin toplam aktif glici bu parametredeki degerin altina diserse, cihaz sari renkli “Uyarn” ledini
sondurur ve ekranindaki “Asirr gli¢ 6n-alarm!” uyari mesajini kaldirir.

Ust Sinir On alarm Gecikmesi (018.Ust sinir 6n-alarm gecikme)

Jeneratdriin toplam aktif glicii bu parametrede tanimlanmig siire boyunca "007.Ust sinir 6n-alarm"
parametresindeki degerin Ustline ¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve ekranina “Asiri glic
On-alarm!” uyari mesajini basar.

Ters Gii¢ Sinir1 (011.Ters gii¢ siniri)

Jeneratorin toplam aktif glicl negatif degerde iken bu parametredeki degerin altina diserse ve bu
durum “013.Ters gig¢ aksiyon gecikme” parametresinde tanimlanmigs suire kadar devam ederse,
jeneratdr ters gli¢ hatasi olusur.

Ters Gii¢ Aksiyon (012.Ters gili¢ aksiyon)
Jenerator ters gig hatasi olustugunda, cihazin nasil davranacagi bu parametre ile asagidaki gibi
belirlenir:

0-PASIF: Jenerator ters gli¢ hatasina bakilmaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyar1” ledi yanar ve ekrana “Ters gli¢ uyarisiI” uyari mesaiji basilir.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Ters gli¢ elektriksel arizal” hata
mesajl basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Ters gli¢ ariza!” hata mesaji basilir ve
jeneratér hemen durdurulur.
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Ters Gili¢ Aksiyon Gecikme (013.Ters gii¢ aksiyon gecikme)
Jeneratorin toplam aktif glic negatif degerde iken bu parametrede tanimlanmis siire boyunca
"011.Ters gug¢ sinir" parametresindeki degerin altina diserse, jeneratdr ters gu¢ hatasi olusur.

Ters Giig¢ On Alarm Seviyesi (019.Ters gii¢ 6n-alarm)

Jeneratorin toplam aktif glict negatif degerde iken bu parametredeki degerin altina diserse ve bu
durum "021.Ters gli¢ 6n-alarm gecikme" parametresinde tanimlanmis slire kadar devam ederse, cihaz
sari renkli “Uyar1” ledini yakar ve ekranina "Ters gli¢c én-alarm!" uyari mesajini basar.

Ters Giig On Alarm Normal Seviyesi (020.Ters gii¢ 6n-alarm normal)
Jeneratérin toplam aktif glici negatif degerde iken bu parametredeki degerin Ustline ¢ikarsa, cihaz
sari renkli “Uyar1” ledini sondurlr ve ekranindaki “Ters gli¢ én-alarm!” uyari mesajini kaldirir.

Ters Gii¢ On alarm Gecikmesi (021.Ters gii¢ 6n-alarm gecikme)

Jeneratorin toplam aktif glicl negatif degerde iken bu parametrede tanimlanmis slire boyunca
"019.Ters gli¢ 6n-alarm" parametresindeki degerin altina dliserse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar
ve ekranina “Ters gti¢ 6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Uyartim Kaybi Siniri (014.Uyartim kaybi siniri)

Jeneratorin toplam reaktif glich negatif degerde iken bu parametredeki degerin altina diserse ve bu
durum “016.Uyartim kaybi aksiyon gecikme” parametresinde tanimlanmis stire kadar devam ederse,
jenerator uyartim kaybi hatasi olusur.

Uyartim Kaybi Aksiyon (015.Uyartim kaybi aksiyon)

Jenerator uyartim kaybi hatasi olustugunda, cihazin nasil davranacagi bu parametre ile asagidaki gibi
belirlenir:

0-PASIF: Jeneratdr uyartim kaybi hatasina bakilmaz.

1-UYARI: Sari renkli “Uyari” ledi yanar ve ekrana “Uyartim kaybi uyarisi” uyari mesaji basilr.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Uyartim kaybi elektriksel ariza!” hata
mesajl basilir ve sogutmali olarak jenerator durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Uyartim kaybi arizasi!” hata mesaji basilir ve
jeneratdr hemen durdurulur.

Uyartim Kaybi Aksiyon Gecikme (016.Uyartim kaybi aksiyon gecikme)

Jeneratorin toplam reaktif glict negatif degerde iken bu parametrede tanimlanmig sire boyunca
"014.Uyartim kaybi sinir" parametresindeki degerin altina duserse, jeneratdr uyartim kaybi hatasi
olusur.

03.06.JENERATOR GENEL (Jenerator->Genel) Min | Max |Default|Birim
001.Jen. frekansindan hlz okuma Jenerator frekansindan hiz okuma | PASIF/AKTIF| AKTIF
002.Manyetik pikap secimi Manyetik pikap segimi 0(pas)| 1000| PASIF
003.Tum uyarllar kallcl TUm uyarilar kalici PASIF/AKTIF| PASIF

Jenerator Frekansindan Hiz Okuma (001.Jen. frekansindan hlz okuma)
PASIF: Jenerator frekansindan hiz okumasi yapilmaz.

AKTIF: Jenerator frekansindan hiz okumasi yapilir.

Manyetik Pikap Se¢imi (002.Manyetik pikap secimi)

PASIF: Manyetik pikaptan hiz okumasi yapilmaz.

1-1000: Motor hizi manyetik pikaptan okunur ve buraya girilen deger volan dig sayisidir.

Tim uyanlar kalici (003.Tum uyarllar kalicl)

PASIF: Bir uyari ya da 6n alarm durumu olustuktan sonra, bu durum ortadan kalktiginda ilgili uyari ya
da 6n alarm otomatik olarak silinir. Not: yedek girisler hari¢, guinku onlarin kalici veya gegici alarm
secim parametreleri vardir.

AKTIF: Uyar ya da 6n alarm durumlari kalicidir. Uyari ya da 6én alarmi silmek igin, uyari ya da 6n
alarm durumu ortadan kaldirildiktan sonra, Reset butonuna basiimalidir.
Not: pas = pasif
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04.01.MOTOR CALISMA OPSIYONLARI (Motor->Cal. opsiyon.) Min| Max [Default |Birim
001.Callsmadan once sesli uyarl Calismadan énce sesli uyari PASIF/AKTIF| PASIF
002.Mars deneme adedi Mars deneme adedi 1 10 3
003.Mars basma suresi Mars basma siresi 1 99 5| Sn
004.Mars bekleme suresi Mars bekleme siiresi 5 99 10| Sn
005.Manyetik pikap hata gecikmesi Manyetik pikap hata gecikmesi 0.1 10.0 3.0/ Sn

Calismadan Once Sesli Uyar (001.Callsmadan once sesli uyarl)
PASIF: Motor ¢alismadan dnce sesli alarm veriimez.

AKTIF: Motor ¢alismadan énce sesli alarm verilir. Motor ¢alisma gecikmesi basladiginda sesli alarm
aktif olur, motor mars kesme hizina ulasana kadar ya da 6n isitma sayicilari iptal edilene kadar aktif
olmaya devam eder.

Mars Deneme Adedi (002.Mars deneme adedi)

Cihaz jeneratori calistirmak icin burada tanimli adet kadar marsa basar. E§er jeneratér sonuncu mars
denemesinde de ¢alismazsa, cihaz “Baslama Arizasr” verir. Not: Cihaz marsa basmadan 6nce
jenerator calisti sinyali algilarsa, marsa hi¢ basmaz.

Mars Basma Siiresi (003.Mars basma suresi)
Bu parametredeki slire boyunca marsa basilir.

Mars Bekleme siiresi (004.Mars bekleme suresi)
Mars motorunu sogutmak ve bataryalarin toparlanmasini saglamak igin iki mars arasinda bu
parametredeki stire kadar beklenir.

Manyetik Pikap Hata Gecikmesi (005.Manyetik pikap hata gecikmesi)

Marsa basildiginda, cihaz manyetik pikap girisinden hiz sinyali algilamalidir. Eger bu paremetreye
girilmig sure boyunca hiz sinyali algilanamazsa, jenerator durdurulur ve “Pikap dénmdiyor” alarmi
verilir. Not: Bu parametre manyetik pikaptan hiz algilama 6zelligi kullaniliyorsa aktiftir.

Not: pas = pasif
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04.02.MOTOR MARS KESME (Motor->Mars kesme) Min| Max |Default| Birim
001.Jenerator frekansl Jenerator frekansi 10.0f 75.0f 30.0 Hz
002.Motor hizl Motor hizi 100[ 6000 500, RPM
003.Jenerator voltajl Jenerator voltaji 60 (pas) 600 300| V-~
004.Sarj alternator voltajl Sarj alternatér voltaji 6.0 (pas) 30.0f pas| V—
005.Yag basincl aktif/pasif Yag basinci aktif/pasif PASIF/AKTIF | PASIF

006.Yag basincl degeri Yag basinci degeri 1,0| 30.0 1.0/ BAR
007.Marstan once yag bas. kontrolu  |Marstan dnce yag bas. kontrollj PASIF/AKTIF | AKTIF

Yukarida géziken mars kesme parametreleri motorun calistigina veya durduguna karar vermek igin
kullanilir.

Eger bu parametrelerden aktif edilenlerden her hangi birinin sarti gergceklesirse, cihaz motor calisti
kabul eder ve mars basmay! keser.

Eger bu parametrelerden aktif edilenlerden hepsinin birden sartlari kaybolursa, cihaz motor durdu
kabul eder.

Jenerator Frekansi (001.Jenerator frekansl)
Mars esnasinda jenerator frekansi bu parametredeki degere ulastiginda, cihaz motor calisti kabul eder
ve mars basmayi keser.

Motor Hiz1 (002.Motor hizl)
Mars esnasinda motor devri bu parametredeki degere ulastiginda, cihaz motor ¢alisti kabul eder ve
mars basmayi keser.

Jenerator Voltaji (003.Jenerator voltajl)
Mars esnasinda jenerator voltaji (Faz-Faz degeri) bu parametredeki dedere ulastiginda, cihaz motor
calisti kabul eder ve mars basmayi keser.

Sarj Alternator Voltaji (004.Sarj alternator voltajl)

Mars esnasinda sarj alternatdr voltaji bu parametredeki degere ulastijinda, cihaz motor ¢alisti kabul
eder ve mars basmayi keser. Not: Eger sarj alternator girisi (terminal #22) kullanilmayacak ise bu
parametre “PASIF” olarak ayarlanmalidir.

Yag Basinci Aktif/Pasif (005.Yag basincl aktif/pasif)
Bu parametre yag basincindan mars kesmeyi aktif veya pasif etmek igin kullanihr.

Yag Basinci Degeri (006.Yag basincl degeri)

Mars esnasinda yag basing musirinden okunan deger bu parametredeki degere ulastiginda, cihaz
motor calisti kabul eder ve mars basmayi keser. Not: Eger “005.Yag basincl aktif/pasif’ parametresi
“‘AKTIF olarak ayarlanmissa ve Yag basing salteri kullaniimiyorsa, bu parametre islevsel olacaktir.

Marstan Once Yag Basing Kontrolii (007.Marstan once yag bas. kontrolu)
PASIF: Cihaz marsa basmadan énce yag basincini kontrol etmez.

AKTIF: Cihaz marsa basmadan énce yag basincini kontrol eder. Eger yag basincini distik gortrse
mars basma iglemi yapar, aksi taktirde motor ¢alisiyor kabul eder ve marsa basmaz.

Not: Eger “005.Yag baslincl aktif/pasif’ parametresi “PASIF’ olarak ayarlanmigsa, bu parametre
islevsel olacaktir.

Not: pas = pasif
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04.03.MOTOR HIZI SEVIYE (Motor->Hiz ayarlari) Min| Max |Default| Birim
001.Nominal hiz Nominal hiz 500 5000 1500/, RPM
002.Alt sinir durdurma Alt sinir durdurma 500(pas)| 5000 pas| RPM
009.Alt sinir durdurma gecikme Alt sinir durdurma gecikmesi 0.0l 25.0 2.0 Shn
003.Alt sinir 6n-alarm Alt sinir 6n-alarm 500(pas)| 5000 pas| RPM
004.Alt sinir 6n-alarm normal Alt sinir én-alarm normal 500] 5000 500 RPM
011.Alt sinir 6n-alarm gecikme Alt sinir én-alarm gecikme 0.0 25.0 2.0 Sn
005.Ust sinir durdurma Ust sinir durdurma 500(pas)| 5000 pas| RPM
010.Ust sinir durdurma gecikme Ust sinir durdurma gecikmesi 0.00 25.0 2.0 Sn
006.Ust sinir 6n-alarm Ust sinir 6n-alarm 500(pas)| 5000 pas| RPM
007.Ust sinir 6n-alarm normal Ust sinir dn-alarm normal 500{ 5000 500/ RPM
012.Ust sinir 6n-alarm gecikme Ust sinir én-alarm gecikme 0.0/ 25.0 2.0 Sn

Nominal Hiz (001.Nominal hiz)
Motor devrinin nominal degeridir. RPM degerinden jeneratér frekansini hesaplayabilmek veya
jenerator frekansindan RPM degderini hesaplayabilmek igin kullanilir.

Alt Sinir Durdurma (002.Alt sinir durdurma)

Motor devri bu parametredeki degerin altina diserse ve bu durum "009.Alt sinir durdurma gecikme"
parametresinde tanimlanmig sire kadar devam ederse, cihaz kirmizi renkli “Ariza” ledini yakar,
ekranina “Diiglik hiz arizal’ hata mesajini basar ve jeneratori durdurur.

Alt Sinir Durdurma Gecikmesi (009.Alt sinir durdurma gecikme)
Motor devri bu parametrede tanimlanmis slire boyunca "002.Alt sinir durdurma" parametresindeki
degerin altina diserse, motor devri dislk hatasi olusur.

Alt Sinir On Alarm Seviyesi (003.Alt sinir 6n-alarm)

Motor devri bu parametredeki dederin altina diserse ve bu durum "011.Alt sinir 6n-alarm gecikme"
parametresinde tanimlanmig sire kadar devam ederse, cihaz sari renkli "Uyar" ledini yakar ve
ekranina "Ddglik hiz 6n-alarm!" uyari mesajini basar.

Alt Sinir On Alarm Normal Seviyesi (004.Alt sinir 6n-alarm normal)
Motor devri bu parametredeki dederin Ustlne ¢ikarsa, cihaz sari renkli "Uyari" ledini sondirir ve
ekranindaki "Diiglik hiz 6n-alarm!" uyari mesajini kaldirir.

Alt Sinir On alarm Gecikmesi (011.Alt sinir n-alarm gecikme)

Motor devri bu parametrede tanimlanmis sire boyunca "003.Alt sinir 6n-alarm" parametresindeki
degerin altina dUserse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve ekranina “Ddstik hiz én-alarm!” uyari
mesajini basar.

Ust Sinir Durdurma (005.Ust sinir durdurma)

Motor devri bu parametredeki degerin Ustiine ¢ikarsa ve bu durum “010.Ust sinir durdurma gecikme”
parametresinde tanimlanmis sure kadar devam ederse, cihaz kirmizi renkli “Ariza” ledini yakar,
ekranina “Yiksek hiz arizal” hata mesajini basar ve jeneratoru durdurur.

Ust Sinir Durdurma Gecikmesi (010.Ust sinir durdurma gecikme)
Motor devri bu parametrede tanimlanmig slre boyunca "005.Ust sinir durdurma" parametresindeki
degerin Ustline ¢ikarsa, motor devri yiksek hatasi olusur.

Ust Sinir On Alarm Seviyesi (006.Ust sinir 6n-alarm)

Motor devri bu parametredeki degerin Ustiine ¢ikarsa ve bu durum "012.Ust sinir én-alarm gecikme"
parametresinde tanimlanmig sire kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve
ekranina “Yiksek hiz 6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Ust Sinir On Alarm Normal Seviyesi (007.Ust sinir 6n-alarm normal)
Motor devri bu parametredeki degerin altina diserse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini séndurtr ve
ekranindaki “Yiiksek hiz 6n-alarm!” uyari mesajini kaldirir.

Ust Sinir On alarm Gecikmesi (012.Ust sinir 6n-alarm gecikme)

Motor devri bu parametrede tanimlanmig stire boyunca "006.Ust sinir dn-alarm" parametresindeki
degerin Ustline ¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve ekranina “Yliksek hiz 6n-alarm!” uyari
mesajini basar.

76



04.04.BATARYA VOLTAJI (Motor->Batarya) Min| Max|Default| Birim
001.Alt sinir Alt sinir 6.0(pas)| 30.0 10.0| V=
002.Alt sInlr normal Alt sinir normal 6.0/ 30.0 10.5| V—
003.Alt sInlr gecikme Alt sinir gecikme 0.0 9.9 1.0 Sn
004.Ust sinlr Ust sinir 6.0(pas)| 30.0f 30.0] V=
005.Ust sinir normal Ust sinir normal 6.0] 30.0 29.5| V—
006.Ust sinir gecikme Ust sinir gecikme 0.00 9.9 1.0 Sn
007.Sarj alternator uyarl sinirl Sarj alternatdr uyari siniri 6.0(pas)| 30.0 pas| V=—

Batarya Alt Sinir Seviyesi (001.Alt sinlr)
Batarya voltaji bu parametredeki degerin altina diserse ve bu durum “003.Alt sinir gecikme”

parametresinde tanimlanmig sire kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve
ekranina “Batarya voltaji diisiik!” uyarl mesajini basar.

Batarya Alt Sinir Normal Seviyesi (002.Alt sinlr normal)
Batarya voltaji bu parametredeki degerin Ustline c¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyari” ledini sondurUr ve
ekranindaki “Batarya voltaji diistikI” uyari mesajini kaldirir.

Batarya Alt Sinir Gecikme Siiresi (003.Alt sinir gecikme)
Batarya voltaji bu parametrede tanimlanmis stire boyunca alt sinirin altina diserse, batarya voltaj

dusuk uyarisi olusur.

Batarya Ust Sinir Seviyesi (004.Ust sinlr)
Batarya voltaji bu parametredeki degerin Ustline gikarsa ve bu durum “006.Ust sinir gecikme”

parametresinde tanimlanmis sire kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyar1” ledini yakar ve
ekranina “Batarya voltaji yiiksek!” uyari mesajini basar.

Batarya Ust Sinir Normal Seviyesi (005.Ust sinlr normal)
Batarya voltaji bu parametredeki degerin altina diserse, cihaz sari renkli “Uyar” ledini sondirir ve
ekranindaki “Batarya voltaji yliksek!” uyari mesajini kaldirir.

Batarya Ust Sinir Gecikme Siiresi (006.Ust sinir gecikme)
Batarya voltaji bu parametrede tanimlanmis sure boyunca Ust sinirin Ustline ¢ikarsa, batarya voltaji

yuksek uyarisi olusur.

Sarj Alternator Uyari Siniri (007.Sarj alternator uyarl sinirl)
Sarj alternator voltaji bu parametredeki degerin Ustline ¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve
ekranina “Sarj alternatér arizal” hata mesajini basar. Not: Bu hata jeneratdr galigiyorken olusursa,

jeneratdr durdurulmaz fakat bu hata aktif iken jeneratérin galistirilmasina izin verilmez.

Not: pas = pasif
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04.05.CANBUS ECU (Motor->CanBus ECU)

Min| Max

Default

Birim

001.Haberlesme hlzl

Haberlesme hizi:
0-20

1-50

2-100

3-125

4 - 250

5-500

6 - 800

7 -1.000

4

kBaud

002.J1939 ECU tipi

J1939 ECU tipi segimi:
0 - Pasif

1 - Standart

2 - Volvo EMS1

3 - Volvo EMS2

4 - \Volvo EMS2b

5 - Volvo EDC3

6 - Volvo EDC4

7 - Deutz EMR2

8 - Deutz EMR3

9 - Perkins 1300

10 - Perkins ADEM3

11 - Perkins ADEM4
12 - Scania S6

13 - MAN MFR

14 - Cummins ISB

15 - Cummins CM570
16 - Cummins CM850
17 - Cummins CM2150E
18 - Cummins CM2250
19 - Detroit DDEC

20 - John Deere

21 - MTU ADEC

22 - MTU ECU8

23 - MTU ECU8 SAM
24 - Yuchai

25 - Kubota

26 - Baudouin WISE10B
27 - Baudouin WISE15
28 - Perkins 1600

29 - Perkins A4E2

30 - Perkins ASE2

31 - Perkins ASE2v2

O(pas) 31

pas

003.Cihaz adresi

Cihaz adresi

0 255

17

004.SPN versiyon

SPN versiyon

1 3

005.ECU uzaktan kontrol

ECU uzaktan kontrol

PASIF/AKTIF

AKTIF

006.HIz kontrol

Hiz kontrol

PASIF/AKTIF

AKTIF

007.Yag basinc kontrol

Yag basing kontrol

PASIF/AKTIF

PASIF

008.Hararet kontrol

Hararet kontrol

PASIF/AKTIF

PASIF

009.Devir secimi

Devir segimi

1500 / 1800

1500

RPM

010.Devir ince ayar

Devir ince ayar

0| 100

50

%

Haberlegsme Hizi f001.HaberIesme hlzl)

Haberlesmede kul

Not: pas = pasif

anilan veri hizidir.
Not: CanBus uzerindeki tum aygitlar ayni veri hizinda olmalidir.
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J1939 ECU Tipi (002.J1939 ECU tipi)
Cihazin J1939 arayulzu farkli ECU’ lar ile islem yapabilir. Bu parametre kullanilacak ECU’ nun iglem
modunu belirler. Bu parametre “PASIF” secilirse, hi¢ bir mesaj gonderimi ya da alimi gergeklesmez.

Not:

Volvo EMS2 motor tipleri: TAD734, TAD940, TAD941, TAD1640, TAD1641, TAD1642.
Volvo EDC3 motor tipleri: TAD1240, TAD1241, TAD1242.
Volvo EDC4 motor tipleri: TD520, TAD520, TD720, TAD720, TAD721, TAD722.
Perkins ADEM3/ADEM4 motor tipleri: 2306, 2506, 1106, 2806.
Scania S6 motor tipleri: DC 9, DC 12, DC 16.

MAN MFR motor tipi:

EDC7.

Cummins ISB motor tipi: QSM11.
Cummins CM570 motor tipi: QSX15.
Cummins CM850, Cummins CM2150E, Cummins CM2250 motor tipleri: QSB5, QSB7, QSL9, QSK50,

MTU ADEC motor tipleri: 2000 ve 4000 serileri.
MTU UCUS8 motor tipleri: 1600 serisi.
Baudouin WISE10B motor tipleri: 12M33, 16M33 ve 12M55 serileri.

Baudouin WISE15 motor tipleri: 4M06, 6M16, 6M21 ve 6M33 serileri.

ECU Cihaz Adresi (003.Cihaz adresi)
Cihaz J1939 istek ve kontrol mesaijlarini bu ID ile gonderir. Bu ID asagidaki tabloda goésterildigi gibi

farkli ECU’ lar icin degistiriimelidir. ECU sadece dogru ID ile gdnderilen kontrol mesaijlarini

dinleyecektir.

QSK60, QSK19, QSK38.

Perkins 1300,
Perkins ADEM3
Volvo EMS1 . ’
) * | Volvo EDC4, | Perkins ADEM4,
Baudouin WISE10B, Volvo EMS2, ' o\ EvR2 | Perkins 1600, | Scania S6| MAN MFR
Baudouin WISE15 | Volvo EMS2b, D EMR3 | Porkins A4E2
Volvo EDC3 | Peutz EMR3 | Perkins A4E2,
Perkins ASE2,
Perkins ASE2v2
33 17 3 17 39 253
Cummins ISB,
Cumml_ns CM570, _ MTU ADEC, .
Cummins CM850, | Detroit DDEC| John Deere MTU ECU8 SAM MTU ECUS8| Yuchai Kubota
Cummins CM2150E,
Cummins CM2250
220 231 3 1 234 3 228

SPN Versiyon (004.SPN versiyon)

J1939 protokolu 4 farkli SPN versiyonuna sahiptir. Eger kullanilan motor Versiyon-4 formatina sahip

ise cihaz bu formati otomatik olarak algilayabilir. Fakat kullanilan motor Version-1,2 veya 3
formatindan birine sahip ise ilgili deger bu parametreye dogru bir sekilde girilmelidir. Aksi taktirde

cihazin ekraninda yanlis SPN numarasi gézukecektir.

Not: Yukaridaki parametreler degistirildikten sonra cihazin beslemesi kesilip tekrar verilmelidir.
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J1939 Uzerinden ECU Uzaktan Kontrol (005.ECU uzaktan kontrol)
Bu parametre “AKTIF” segilirse ve secili olan ECU tipi J1939 uzak kontrol mesajlarini destekliyorsa,
cihaz ECU’ ya uzak start/stop, 50/60Hz secimi ve Idle mod se¢imi mesajlari gdnderecektir.
Not: Bu parametre “PASIF” secilirse, J1939 protokoll Uzerinden ECU uzaktan kontrol islemi pasif

olacaktir.

Motor start/stop, 50/60Hz secimi ve Idle mod secimi mesajlari asadida gosterildigi gibi sedece bazi
ECU’ lar i¢cin mevcuttur;

J1939 Uzerinden Hiz Kontrol (006.HIz kontrol)
Bu parametre “AKTIF” segilirse, J1939 ECU Uzerinden algilanan hiz degeri, Rpm arizalarinda ve
motor ¢alisti bilgisinde kullanilacaktir.

J1939 Uzerinden Yag Basing Kontrol (007.Yag basinc kontrol)
Bu parametre “AKTIF” segilirse, J1939 ECU Uzerinden algilanan yag basinci degeri, yag basing
arizalarinda ve yag basincindan motor ¢alisti bilgisinde kullanilacaktir.

J1939 Uzerinden Hararet Kontrol (008.Hararet kontrol)
Bu parametre “AKTIF” segilirse, J1939 ECU Uzerinden algilanan hararet degeri, hararet arizalarinda
kullanilacaktir.

J1939 Uzerinden Devir Segimi (50/60 Hz) (009.Devir secimi)
Bu parametre motorun devrini 1500Rpm (50Hz) ya da 1800Rpm (60HZz) seceneklerinden birine

ayarlamak icin kullanilir. Not: Bu parametreyi degistirdikten sonra jeneratori ¢alistirmadan énce en az

5 saniye beklenmelidir.

J1939 Uzerinden Devir ince Ayar (010.Devir ince ayar)
Bu parametre 0 ile 100 arasinda ayarlanabilir. ECU ile calisan motorlarda motor devrine ince ayar

yapar.

Bu parametrenin degerine gére motor devri asagidaki gibi degisecektir:
%0 = Nominal hiz (devir se¢imi) — ECU hiz sapmasi.

%50 = Nominal hiz (devir segimi).

%100 = Nominal hiz (devir segimi) + ECU hiz sapmasi.

Orn. = 1500rpm

Perkins 1300,
Perkins ADEM3
Volvo EMS1 . ’
. ’ |Volvo EDC4, | Perkins ADEM4,
Komut | Baudouin WISE10B Volvo EMS2, 'p 1 EviR) | Perkins 1600, | Scania S6 MAN MFR Standard
Baudouin WISE15 |Volvo EMS2b, D EMR3 | Perkins A4E2
Volvo EDC3 | PeUt? erkins A4E2,
Perkins A5E2,
Perkins ASE2v2
Uzak Start Hayir Evet Hayir Hayir Evet Evet Hayir
Uzak Stop Hayir Evet Hayir Hayir Evet Evet Hayir
50/60 Hz Hayir Evet Hayir Hayir Evet Hayrr | Hayir
Secimi
Idle Mod Hayir Evet Hayir Hayir Evet Evet Hayir
Cummins ISB
. ; . . MTU ADEC
Cummins CM570, | Cummins|Detroit | John ’ .
Komut | Cummins CM850, CM2150E DDEC Deere MI0 ECuUS: | Yuchai Kubota
Cummins CM2250
Uzak Start Evet Hayrr | Hayir | Hayir Evet Hayir | Hayir
Uzak Stop Evet Hayir Hayir | Hayir Evet Hayir Evet
50/60 Hz Evet Evet Hayir | Hayir Evet Hayir | Hayir
Secimi
Idle Mod Evet Evet Hayir | Hayir Hayir Hayir | Hayir

Orn.: 1500 — 120 = 1380rpm

Orn.: 1500 + 120 = 1620rpm




04.06.CANBUS ARIZA AYAR (Motor->CanBus arlza ayar) Min | Max|DefaultBirim

001.CAN arlza aksiyon CAN ariza aksiyon: O(pas) 4 0
0 - Pasif

1 - Gegici Uyari

2 - Kalici Uyari

3 - Elektriksel Ariza
4 - Durdurma

002.CAN arlza aktivasyon CAN ariza aktivasyon: 0 2 0
0- Motor galistirilacagi andan itibaren
1- Ariza kontrol gecikmesinden sonra
2- Her zaman

003.CAN arlza gecikmesi CAN ariza gecikmesi 3 250 10| Sn
004.Sarl alarm aksiyon J1939 Sari alarm aksiyon: O(pas) 4 0

0 - Pasif

1 - Gegici Uyari

2 - Kalici Uyari

3 - Elektriksel Ariza
4 - Durdurma

005.Sarl alarm aktivasyon J1939 Sari alarm aktivasyon: 0 2 2
0- Motor calistirilacagi andan itibaren
1- Ariza kontrol gecikmesinden sonra
2- Her zaman

N

006.Sarl alarm gecikmesi J1939 Sari alarm gecikmesi 0 250 Sn

007.KiIrmizl alarm aksiyon J1939 Kirmizi alarm aksiyon: O(pas) 4 0
0 - Pasif

1 - Gegici Uyari

2 - Kalici Uyari

3 - Elektriksel Ariza
4 - Durdurma

008.KIrmlzl alarm aktivasyon J1939 Kirmizi alarm aktivasyon: 0 2 2
0- Motor calistirilacagi andan itibaren
1- Ariza kontrol gecikmesinden sonra
2- Her zaman

009.Klrmizl alarm gecikmesi J1939 Kirmizi alarm gecikmesi 0 250 2| Sn

CAN Ariza Aksiyon (001.CAN arlza aksiyon)

Cihazin CanBus haberlesme hatasi durumunu algilayabilmesi i¢in bu parametre aktif edilmelidir.
Haberlesme hatasi durumunda jeneratérin durdurulup durdurulmayacagi bu parametreden
ayarlanabilir.

CAN Ariza Aktivasyon (002.CAN arlza aktivasyon)
Cihazin CanBus haberlesme hatasina ne zaman bakacagi bu parametreden ayarlanabilir.

CAN Ariza Gecikmesi (003.CAN arlza gecikmesi)
Cihazin CanBus haberlesme hatasina ne kadar sire gecikmeli bakacagi bu parametreden
ayarlanabilir.

J1939 Sari Alarm Aksiyon (004.Sarl alarm aksiyon)

Cihazin motordan gelen “J1939 sari alarm” durumunu algilayabilmesi i¢in bu parametre aktif
edilmelidir. Motordan “J1939 sari alarm” bilgisi alindiginda jeneratorin durdurulup durdurulmayacagi
bu parametreden ayarlanabilir.

J1939 Sari Alarm Aktivasyon (005.Sarl alarm aktivasyon)
Cihazin motordan gelen “J1939 sari alarm” hatasina ne zaman bakacagi bu parametreden
ayarlanabilir.

J1939 Sari Alarm Gecikmesi (006.Sarl alarm gecikmesi)
Cihazin motordan gelen “J1939 sari alarm” hatasina ne kadar sure gecikmeli bakacagi bu
parametreden ayarlanabilir.

81



J1939 Kirmizi Alarm Aksiyon (007.Klrmlzl alarm aksiyon)

Cihazin motordan gelen “J1939 kirmizi alarm” durumunu algilayabilmesi igin bu parametre aktif
edilmelidir. Motordan “J1939 kirmizi alarm” bilgisi alindiginda jeneratéran durdurulup
durdurulmayacagi bu parametreden ayarlanabilir.

J1939 Kirmizi Alarm Aktivasyon (008.Kirmlzl alarm aktivasyon)
Cihazin motordan gelen “J1939 kirmizi alarm” hatasina ne zaman bakacagi bu parametreden
ayarlanabilir.

J1939 Kirmizi Alarm Gecikmesi (009.Kirmlzl alarm gecikmesi)
Cihazin motordan gelen “J1939 kirmizi alarm” hatasina ne kadar slre gecikmeli bakacagi bu
parametreden ayarlanabilir.

04.07.MOTOR BAKIM (Motor->BakIm) Min | Max |Default| Birim
001.Bakim zamanl (Saat) Bakim motor saati O(pas) 9999 5000( Saat
002.Baklm zamanl (Ay) Bakim periyodu (Ay) O(pas) 12 6 Ay
003.Bakim arlzasinda motor durdur. Bakim arizasinda motor durdurma PASIF/AKTIF PASIF
004.Motor callsma saati Motor calisma saati 0/ 30000 0
007.Bakim onayl Bakim onayi HAYIR/EVET | HAYIR

Bakim Motor Saati (001.Bakim zamanl (Saat))
Son bakimdan sonra bu parametredeki deger kadar jeneratdr calismissa, cihaz “Bakim” ledini yakar
ve ekrana “Bakim arizasiI” hata mesajini basar.

Bakim Periyodu (002.Bakim zamanl (Ay))
Son bakimdan sonra bu parametredeki deger kadar stire gegmisse, cihaz “Bakim” ledini yakar ve
ekrana “Bakim arizasiI” hata mesajini basar.

Bakim Arizasinda Motor Durdurma (003.Bakim arlzasinda motor durdur.)
PASIF: Bakim arizas! olustugunda, cihaz “Bakim” ledini yakar fakat motoru durdurmaz.

AKTIF: Bakim arizasli olustugunda, cihaz “Bakim” ledini yakar ve motoru durdurur.

Motor Calisma Saati (004.Motor callsma saati)
Motor calisma saati degeri bu parametre ile degistirilebilir.

Bakim Onayi (007.Bakim onayl)

Cihaz “Bakim arizasI” verdikten sonra veya jeneratore bakim yapildiktan sonra, bu parametreyi
“EVET olarak segip onaylamak gereklidir. Aksi taktirde bir sonraki bakim uyarisi dogru
calismayacaktir.

04.08.TEST MODU (Motor->Test modu) Min | Max |Default| Birim
001.Aktif/Pasif secimi |Test Mod aktif/pasif segimi PASIF/AKTIF | AKTIF

Test Mod Aktif/Pasif Secimi (001.Aktif/Pasif secimi)
PASIF: Cihaz egzersiz islemi haricinde hi¢ bir zaman Test moduna gegmez.

AKTIF: Cihaz istenildiginde Test moduna gecebilir.

Not: pas = pasif
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04.09.EGZERSIZ (Motor->Egzersiz) Min | Max |Default| Birim
001.Aktif/Pasif secimi Egzersiz aktif/pasif segimi PASIF/AKTIF PASIF

002.Start zamanl (Pazartesi) Egzersiz start zamani (Pazartesi) 0.00] 23.59 0.00| S.Dak
003.Stop zamanl (Pazartesi) Egzersiz stop zamani (Pazartesi) 0.00] 23.59 0.00| S.Dak
004.Start zamanl (Sall) Egzersiz start zamani (Sali) 0.00] 23.59 0.00| S.Dak
005.Stop zamanl (Sall) Egzersiz stop zamani (Sali) 0.00] 23.59 0.00| S.Dak
006.Start zamanl (Carsamba) Egzersiz start zamani (Carsamba) 0.00] 23.59 0.00| S.Dak
007.Stop zamanl (Carsamba) Egzersiz stop zamani (Carsamba) 0.00] 23.59 0.00| S.Dak
008.Start zamanl (Persembe) Egzersiz start zamani (Persembe) 0.00] 23.59 0.00| S.Dak
009.Stop zamanl (Persembe) Egzersiz stop zamani (Persembe) 0.00] 23.59 0.00| S.Dak
010.Start zamanl (Cuma) Egzersiz start zamani (Cuma) 0.00, 23.59 0.00| S.Dak
011.Stop zamanl (Cuma) Egzersiz stop zamani (Cuma) 0.00] 23.59 0.00| S.Dak
012.Start zamanl (Cumartesi) Egzersiz start zamani (Cumartesi) 0.00] 23.59 0.00| S.Dak
013.Stop zamanl (Cumartesi) Egzersiz stop zamani (Cumartesi) 0.00] 23.59 0.00| S.Dak
014.Start zamanl (Pazar) Egzersiz start zamani (Pazar) 0.00] 23.59 0.00| S.Dak
015.Stop zamanl (Pazar) Egzersiz stop zamani (Pazar) 0.00] 23.59 0.00| S.Dak

Egzersiz Aktif/Pasif Segimi (001.Aktif/Pasif secimi)
PASIF: Egzersiz fonksiyonu kullaniimaz.

AKTIF: Egzersiz ile ilgili “Start zamani1” ve “Stop zamani” parametreleri aktif olur.
Haftanin her hangi bir giina igin set edilen start zamani geldiginde, cihaz test moduna gecgerek

jeneratoru calistirir.

Haftanin her hangi bir gini icin set edilen stop zamani geldiginde, cihaz oto moduna gecgerek

jeneratdrd durdurur.

Not: Her hangi bir guin icin “Start zaman1” ve “Stop zamani” parametreleri ayni dedere set edilirse, o
gun icin egzersiz fonksiyonu pasif kabul edilir.
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04.10.MOTOR GENEL (Motor->Genel) Min | Max |Default| Birim
001.Yaklt secimi Yakit segimi 0-GAZ 1-DIZEL
1-DIZEL
2-BENZIN
002.Stop selenoid suresi Stop selenoid siiresi 1 99 20 Sn
003.Atesleme gecikmesi Ategleme gecikmesi 1 99 5 Sn
004.Gaz valf gecikmesi Gaz valf gecikmesi 1 99 5 Sn
005.Minimum atesleme hizl Minimum atesleme hiz 10, 1500 200] RPM
006.Jikle suresi Jikle siresi 0.0/ 30.0 0.8 Sn

Motor Yakit Tiirii Segimi (001.Yaklt secimi)
Cihaz gaz, dizel veya benzinli motorlar ile uyumludur. Motorun yakit tirti bu parametreden segilir.

Stop Selenoid Siiresi (002.Stop selenoid suresi)

Motoru durdurmak igin gecmesi gereken sure olarak ifade edilebilir. Cihaz motoru durdurmasi
gerektiginde selenoid ¢ikigini bu sire boyunca aktif eder. Not: Konfiglre c¢ikislardan her hangi biri
“106-STOP CIKISI AKTIF’ olarak ayarlanmigsa, bu parametre aktif olur.

Atesleme Gecikmesi (003.Atesleme gecikmesi)

Gazl motorlarda calismaya baslamadan dnce 6n atesleme yapilmasi gerekmektedir. Marsa
basildiginda bu parametrede tanimlanmis sire saymaya basglar. Bu sire doldugunda eger “Minimum
Atesleme” hizina ulasildiysa, “50-GAZ ATESLEME CIKISI” olarak konfiglre edilmig ¢ikis aktif olur.

Gaz Valf Gecikmesi (004.Gaz valf gecikmesi)

“Gaz Atesleme Cikigi” aktif olunca bu parametrede tanimlanmis gaz valf gecikmesi stiresi saymaya
baslar. Bu sire doldugunda eger motor hizi “Minimum Atesleme” hizindan blyukse, gaz valf
(Selenoid) cikisi aktif olur. Motor durdurulurken gaz valf (Selenoid) ¢ikisi pasif edilir.

Minimum Atesleme Hizi (005.Minimum atesleme hlzl)

“Atesleme Gecikmesi” suresi doldugunda, “50-GAZ ATESLEME CIKISI’ olarak konfigire edilmis ¢ikis
aktif edilmeden 6nce motor hizi, bu parametrede tanimlanmis “Minimum Atesleme” hizina erismis
olmahdir.

Jikle Siiresi (006.Jikle suresi)

Bu parametre benzinli motorlarda “127-JIKLE AKTIF olarak konfigiire edilmis ¢ikisin ne kadar siire
aktif kalacagini belirtir.

84




[s]

[s]
[s]

lwelbeAip doiguels uidl

JejJojow 1jzes

a nuInInp 10JojA
[sh :
o ——————————— i e T ———————— e
. —AD}— 1SI1D JTeA SBD)
[sh N
« - ——————————————————————- e s sy wo»
il 1 1815 SR
[sh :
o — T B N o T ————————————_ e S T
— s¢ Q_ul_. 1Soy1d swd$ary
[sh
B T L LR LN L T B e o S
130)s1 18IS
\/
_ Ish
Y

1SoW|1086 [043U0y JOJON a
1Saw109b jlea zeg) AD)
1sow|1096 awa|Say an

ains pjepuisele SIe|y 1| il

[Ndaeorep/1]

pewepise|n
BUIZIF] QWS WNWIUIA

- — 1ZI SWO$3)E WNWIUIA

- — 11y owsay SIB\

- — ZI [BUIWON

AEN]

85



lwelbeAlip doyg/uels uidi Jeojow |9ziq

T L e SRR RE TP EERERE ELLIEES
[sh
A ............................................................. — :EB.—:ﬂ\_EOE
a
|
[sh
A _ni_u?c:u_mm
[sh - .
<« oo IO S S E o i
HRI01— y_Bl*l. s
[sh .
A 1815 BUIISI-UQ)
[sh
< 13o)s1 LeIg
\4
< P
<
|||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||| ~ —I1zIy owisoy SIe]y
/_En_%s_:%\:
IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII = —ZI[ [BUIUON
AAUER]
[s] 1SOWI06 [043U0Y JOJOIN a
[s] ains pjepuisele Siew by )
[s] 1sains Siep D)

[s] IS8INs ewyisi uQ Hd)

86



[s]
[s]

[s]
[s]

lwelbeAlip dojg/uels uidl Jejojow ljuizuag

euLInpIn(

ueseq

m.r

ish 7 o provopos
A. e ——————————————————————————————————————————— . ———————————————————————— . —————————— . s —————————— . s % x4 ww e
1Soy15 oI
[sh
[sh
A. L e ———————————————————— ettt ettty 8 3. Pttt + % % 4 % e v e —————— s sy — s s x e xwe e e
18$y1d BUIISI-UQ)
[sh
A. L ————————————————————————— s s s s @ 8 8 8 8 8% 8 # e e e s s e s e s s e e e s s e s s e s e s e s s e s a e e e e s s s e e B e e s s s E s ees s e s B e e s e e e s B s e e e e e s s e s e s e e s s e s ———— e s sese s
13o)s1 Lelg
v
 Ish
<

Isains apjir

1SoWYI06 |0J3U0Y JOJOIN
ains pepuisele Siew 1|
1sains Siep

ISeuns ewyisi uQ

HO)
Q
il

¥0)

Hd)

AN

[Ny enep/1]

= =121 Quwsoy SIBJA

- —ZIY] [EUTWON

ANEN

87



4.2.4 Girigler

Not: pas = pasif

05.01.MUSIR GIiRISLERI (Girisler->Miisir girisleri) Min | Max |Default/Birim
001.Yag basing birimi Yag basing birimi BAR/PSI/KPA BAR
002.Yag basing giris tipi Yag basing giris tipi 0-Pasif 0 (pas)
1-Dijital NK
2-Dijital NA
3-VDO 5 BAR
4-VDO 7 BAR
5-VDO 10 BAR
6-DATCON 5 BAR
7-DATCON 7 BAR
8-MURPHY 7 BAR
9-Kullanici tanimli
003.Yag basing én-alarm Yag basing 6n-alarm 0.0 (pas) 30.0 1.2|BAR
004.Yag basing 6n-alarm normal Yag basing 6n-alarm normal 0.0 30.0 1.4BAR
038.Yag basing on-alarm gecikme |Yag basing 6n-alarm gecikme 0 250 2| Sn
039.Yag basing alarm Yag basing alarm 0.0 30.0 1.0|BAR
040.Yag basing alarm aksiyon Yag basing alarm aksiyon: 0 (pas) 3 3
0-Pasif, 1-Uyari,
2-Elektriksel Ariza, 3-Durdurma
041.Yag basing¢ alarm gecikme Yag basing alarm gecikme 0 250 0| Sn
006.Sicaklik birimi Sicaklik birimi °C/°F °C
007.Sicaklik giris tipi Sicaklik giris tipi 0-Pasif 0 (pas)
1-Dijital NK
2-Dijital NA
3-VDO 120 °C
4-VDO 150 °C
5-DATCON
6-MURPHY
7-PT100
8-Kullanici tanimli
008.Sicaklik sensor kopuk Sicaklik sensér kopuk 0 - Pasif 0 (pas)
1 - Ariza kontrol
gecikme slresinden
sonra (3dk. gecikmeli)
2 - Her zaman
009.Yiiksek sicaklik 6n-alarm Yiiksek sicaklik 6n-alarm 0 (pas) 300 90| C
010.Yliksek sicaklik 6n-alarm norm.|Ylksek sic. 6n-alarm normal 0 300 88| C
042.Yiiksek sicaklik 6n-alarm gecik |Yuksek sic. 6n-alarm gecikme 0 250 2| Sn
043.Yiiksek sicaklik alarm Yiiksek sicaklik alarm 0 300 95| C
044.Yiiksek sicaklik alarm aksiyon |YUksek sicaklik alarm aksiyon:| 0 (pas) 3 3
0-Pasif, 1-Uyari,
2-Elektriksel Ariza, 3-Durdurma
045.Yliiksek sicaklik alarm gecikme |YuUksek sicaklik alarm gecikme 0 250 0| Sn
012.Diisiik sicaklik uyar Duisiik sicaklik uyari 0 (pas) 70/0 (pas)| °C
013.Isitici kontrol ON Isitict kontrol ON 0 (pas) 30000 (pas) C
014.Isitici kontrol OF Isitici kontrol OF 0 300 45 ‘C
015.Su pompasi on siiresi Su pompasi on siiresi 0 9999 5/ Sn
016.Su pompasi of siiresi Su pompasi of siiresi 0 9999 5/ Sn
4 v v v v v A

88



;

Not: pas = pasif

y v y l A 4 A A
017.Konf. AG1 birim Konf. AG1 birim BAR/PSI/KPA/°C/°F/%/Lt %
018.Konf. AG1 girig tipi Konf. AG1 giris tipi 0-Pasif 0 (pas)
1-Dijital NK
2-Dijital NA
3-VDO OHM (10-180)
4-VDO TUBE (90-0)
5-US OHM (240-33)
6-EMS OHM (0-190)
7-FORD (73-10)
8-Kullanici Tanimli
9-J1939 Toplam Yakit
10-J1939 Yag Seviye
11-J1939 Sogutma
Suyu Seviye
12-J1939 Mevcut
Hizdaki Yk
13-J1939 Aktliel Motor
Torku
14-J1939 Pedal
Pozisyonu
019.Konf. AG1 diisiik 6n-alarm Konf. AG1 dlsuk 6n-alarm 0 (pas) 3000(0 (pas) %
020.Konf. AG1 diisiik 6n-alarm norm. |Konf. AG1 disuk 6n-alarm 0 3000 60 %
normal
046.Konf. AG1 diisiik 6n-alarm gecik [Konf. AG1 dlsik 6n-alarm 0 250 2| Sn
gecikme
047.Konf. AG1 diisiik alarm Konf. AG1 dlslk alarm 0 3000 0 %
048.Konf. AG1 diisiik alarm aksiyon |Konf. AG1 dlslk alarm 0 (pas) 3 3
aksiyon:
0- Pasif
1- Uyari
2- Elektriksel Ariza
3- Durdurma
049.Konf. AG1 diisiik alarm gecikme |Konf. AG1 dligslk alarm 0 250 2| Sn
aksiyon gecikme
022.Konf. AG1 yiiksek én-alarm Konf. AG1 yiiksek 6n-alarm 0 (pas) 3000(0 (pas) %
023.Konf. AG1 yiiksek 6n-alarm norm|Konf. AG1 yuksek 6n-alarm 0 3000 90 %
normal
050.Konf. AG1 yuksek 6n-alrm gecik |Konf. AG1 yuksek 6n-alarm 0 250 2| Sn
gecikme
051.Konf. AG1 yiiksek alarm Konf. AG1 yiksek alarm 0 3000 0 %
052.Konf. AG1 yiiksek alarm aksiyon |Konf. AG1 yiksek alarm 0 (pas) 3|0 (pas)
aksiyon:
0- Pasif
1- Uyari
2- Elektriksel Ariza
3- Durdurma
053.Konf. AG1 yiiksek alarm gecikme(Konf. AG1 yiiksek alarm 0 250 2| Sn
aksiyon gecikme
025.Konf. AG1 kontrol ON Konf. AG1 kontrol ON 0 (pas) 3000/0 (pas) %
026.Konf. AG1 kontrol OF Konf. AG1 kontrol OF 0 3000 75 %
037.Konf. AG1 sens.kopuk durdurma |Konf. AG1 sensor kopuk PASIF/AKTIF |AKTIF
durdurma
4 v v ¢ v v A

89



;

A 4

: . ‘

y
027.Konf. AG2 birim

Konf. AG2 birim BAR/PSI/KPA/PC/°F/%/Lt °C
028.Konf. AG2 girig tipi Konf. AG2 giris tipi 0-Pasif 0 (pas)
1-Dijital NK
2-Dijital NA
3-VDO 120 °C
4-VDO 150 °C
5-DATCON
6-MURPHY
7-PT100
8-Kullanici Tanimli
9-J1939 Yakit Isisi
10-J1939 Yag Isisi
11-J1939 Emme
Manifold Isisi
029.Konf. AG2 diigiik 6n-alarm Konf. AG2 dlsuk 6n-alarm 0 (pas) 300/0 (pas) °C
030.Konf. AG2 diisiik 6n-alarm norm. [Konf. AG2 dugik 6n-alarm 0 300 60| °C
normal
054.Konf. AG2 diisiik 6n-alarm gecik [Konf. AG2 dlsik 6n-alarm 0 250 2| Sn
gecikme
055.Konf. AG2 diisiik alarm Konf. AG2 duslk alarm 0 300 0| °C
056.Konf. AG2 diisiik alarm aksiyon |Konf. AG2 diisiik alarm 0 (pas) 3|0 (pas)
aksiyon:
0- Pasif
1- Uyari
2- Elektriksel Ariza
3- Durdurma
057.Konf. AG2 diisiik alarm gecikme |[Konf. AG2 disuk alarm 0 250 2| Sn
aksiyon gecikme
032.Konf. AG2 yiiksek én-alarm Konf. AG2 yiiksek 6n-alarm 0 (pas) 300(0 (pas) °C
033.Konf. AG2 yiiksek 6n-alarm norm(Konf. AG2 yiksek 6n-alarm 0 300 90| °C
normal
058.Konf. AG2 yiiksek 6n-alrm gecik [Konf. AG2 yuksek 6n-alarm 0 250 2| Sn
gecikme
059.Konf. AG2 yiiksek alarm Konf. AG2 yuksek alarm 0 300 0| °C
060.Konf. AG2 yiiksek alarm aksiyon |Konf. AG2 yiksek alarm 0 (pas) 3|0 (pas)
aksiyon:
0- Pasif
1- Uyari
2- Elektriksel Ariza
3- Durdurma
061.Konf. AG2 yiiksek alarm gecikme|Konf. AG2 yiiksek alarm 0 250 2| Sn
aksiyon gecikme
035.Konf. AG2 kontrol ON Konf. AG2 kontrol ON 0 (pas) 300/0 (pas) °C
036.Konf. AG2 kontrol OF Konf. AG2 kontrol OF 0 300 75| °C

Not: pas = pasif
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Yag Basing Birimi (001.Yag basing birimi)

Yag basing birimi bu parametreden “bar”, “psi” veya “kPa” olarak ayarlanabilir.

Yag Basing Girig Tipi (002.Yag basing giris tipi)

Yag basing musirinin giris tipi bu parametreden asagidaki gibi ayarlanabilir:

0-PASIF: Yag basing musgir girisi kullaniimaz.

1-DIJITAL NK (Normalde Kapali): Yag basinci girisine dijital basing sivici baglanir. Bu sivi¢ disik yag
basinci durumunda acik kontak bilgisi veren tirden olmaldir.

2-DIJITAL NA (Normalde Agik): Yad basinci girisine dijital basing sivici baglanir. Bu sivig diisiik yag
basinci durumunda kapali kontak bilgisi veren tlirden olmalidir.

3.4, 5, 6, 7, 8ve 9:Yag basinci girisine direng ¢ikish yag basing musiri baglanir. “3-VDO 5 BAR”, “4-
VDO 7 BAR”, “5-VDO 10 BAR”, “6-DATCON 5 BAR”, “7-DATCON 7 BAR” ve “8-MURPH 7 BAR”
secenekleri icin sensor egrileri cihazin hafizasina 6nceden tanimlanmistir.

“O-KULLANICI TANIMLI” secenegi igin sensor egrisi 10 adim olarak kullanici tarafindan ayarlanabilir.

Yag Basing On Alarm Seviyesi (003.Yag basing 6n-alarm)

Yag basing degeri bu parametredeki degerin altina dliserse ve bu durum "038.Yag basing on-alarm
gecikme" parametresinde tanimlanmis sure kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar
ve ekranina “Yag basing én-alarm!” uyari mesajini basar.

Yag Basing On Alarm Normal Seviyesi (004.Yag basing 6n-alarm normal)
Yag basing degeri bu parametredeki degerin Ustline ¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyar1” ledini sondrdr ve
ekranindaki “Yag basing 6n-alarm!” uyari mesajini kaldirir.

Yag Basing On Alarm Gecikmesi (038.Yag basing én-alarm gecikme)

Yag basing de@eri bu parametrede tanimlanmis stire boyunca "003.Yag basing 6n-alarm"
parametresindeki degerin altina dlserse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve ekranina “Yag basing
6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Yag Basing Alarm Seviyesi (039.Yag basing alarm)
Yag basing¢ degeri bu parametredeki degerin altina duserse ve bu durum “041.Yag basing alarm
gecikme” parametresindeki slre kadar devam ederse, yag basinci disuk hatasi olusur.

Yag Basing Alarm Aksiyonu (040.Yag basin¢ alarm aksiyon)
Yag basing disik hatasi olustugunda, cihazin davranisi bu parametre ile asagidaki gibi belirlenir:

0-PASIF: Yag basing dusik hatasina bakiimaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyari” ledi yanar ve ekrana “Yag basing uyarisi!I” uyari mesaiji basilir.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Yag basing elektriksel arizal” hata
mesajl basilir ve sogutmali olarak jeneratoér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Yag basing arizasi” hata mesaji basilir ve
jeneratér hemen durdurulur.

Yag Basing Alarm Gecikmesi (041.Yag basing alarm gecikme)
Yag basing¢ degeri bu parametrede tanimlanmig sure boyunca "039.Yag basing alarm”
parametresindeki degerin altina duserse, yag basinci disik hatasi olusur.

Sicaklik Birimi (006.Sicaklik birimi)
Sogutma suyu sicaklik birimi bu parametreden “°C” veya “°’F” olarak ayarlanabilir.

Sicaklik Girig Tipi (007.Sicaklik giris tipi)
Sogutma suyu sicaklik musirinin giris tipi bu parametreden asagidaki gibi ayarlanabilir:

0-PASIF: Sogutma suyu sicaklik misir girisi kullaniimaz.

1-DIJITAL NK (Normalde Kapali): Sogutma suyu sicaklik girigine dijital sicaklik sivici baglanir. Bu sivig
yuksek sicaklik durumunda acik kontak bilgisi veren turden olmaldir.

2-DIJITAL NA (Normalde Agik): Sogutma suyu sicaklik girigine dijital sicaklik sivici baglanir. Bu sivig
yuksek sicaklik durumunda kapali kontak bilgisi veren tirden olmalidir.

3.4, 5, 6, 7 ve 8. Sogutma suyu sicaklik girisine direng ¢ikish hararet musiri baglanir.

“3-VDO 120°C”, “4-VDO 150°C”, “5-DATCON”, “6-MURPHY” ve “7-PT100” secenekleri i¢in sensor
egrileri cihazin hafizasina énceden tanimlanmigtir.

“8-KULLANICI TANIMLI” segenegi igin sensor egrisi 10 adim olarak kullanici tarafindan ayarlanabilir.
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Sicaklik Sensor Kopuk (008.Sicaklik sensor kopuk)
0-PASIF: Sogutma suyu sicaklik musiri icin sensor koptu korumasi pasiftir.

1-ARIZA KONTROL GECIKMESINDEN SONRA (3 DAKIKA GECIKMELI): Motor galistiktan 3 dakika
sonra, sensor koptu korumasi aktif olur. Sensdr kopmasi durumunda, cihaz kirmizi renkli “Ariza” ledini
yakar, ekranina “Sicaklik sensér arizal” hata mesajini basar ve motoru durdurur.

2-HER ZAMAN: Cihaz enerjilendikten sonra, sensér koptu korumasi aktif olur. Sensér kopmasi
durumunda, cihaz kirmizi renkli “Ariza” ledini yakar, ekranina “Sicaklik sensér ariza!” hata mesajini
basar ve motoru durdurur.

Yiiksek Sicaklik On Alarm Seviyesi (009.Yiiksek sicaklik 6n-alarm)

Sogutma suyu sicakligi bu parametredeki degerin Ustine ¢ikarsa ve bu durum "042.YUksek sicaklik
on-alarm gecik" parametresinde tanimlanmis siire kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyar1” ledini
yakar ve ekranina “Hararet 6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Yiiksek Sicaklik On Alarm Normal Seviyesi (010.Yiiksek sicaklik 6n-alarm norm.)
Sogutma suyu sicakligi bu parametredeki degerin altina diserse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini
sondurlr ve ekranindaki “Hararet 6n-alarm!” uyari mesajini kaldirir.

Yiiksek Sicaklik On Alarm Gecikmesi (042.Yiiksek sicaklik 6n-alarm gecik)

Sogutma suyu sicakligi bu parametrede tanimlanmig sire boyunca "009.YUksek sicaklik dn-alarm"
parametresindeki degerin Ustline ¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyar1” ledini yakar ve ekranina “Hararet 6n-
alarm!” uyari mesajini basar.

Yuksek Sicaklik Alarm Seviyesi (043.Yliksek sicaklik alarm)
Sogutma suyu sicakligi bu parametredeki degerin Ustiine ¢ikarsa ve bu durum “045.YUksek sicaklik
alarm gecikme” parametresinde tanimlanmis sire kadar devam ederse, hararet hatasi olusur.

Yiiksek Sicaklik Alarm Aksiyon (044.Yiiksek sicaklik alarm aksiyon)
Hararet hatasi olustugunda, cihazin nasil davranacagi bu parametre ile agagidaki gibi belirlenir:

0-PASIF: Hararet hatasina bakilmaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyar” ledi yanar ve ekrana “Hararet uyarisi”” uyari mesaji basilir.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Hararet elektriksel arizal” hata
mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratoér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Hararet arizasi” hata mesaji basilir ve
jeneratdr hemen durdurulur.

Yiiksek Sicaklik Alarm Gecikmesi (045.Yiiksek sicaklik alarm gecikme)
Sogutma suyu sicakligi bu parametrede tanimlanmig sire boyunca "043.Yiksek sicaklik alarm”
parametresindeki degerin Ustline ¢ikarsa, hararet hatasi olusur.

Dusiik Sicaklik Uyarn (012.Dusiik sicaklik uyari)
Sogutma suyu sicakligi bu parametredeki degerin altina duserse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar
ve ekranina “Ddiglik sicaklik!” uyari mesajini basar.

Isitici Kontrol On (013.1sitici kontrol ON)
Sogutma suyu sicakligi bu parametredeki degerin altina diserse, “Isitici Kontrol” olarak konfigtire
edilmis c¢ikis aktif olur.

Isitici Kontrol Of (014.Isi1tici kontrol OF)
Sogutma suyu sicakligi bu parametredeki degerin Ustline gikarsa, “Isitici Kontrol” olarak konfigire
edilmis ¢ikis pasif olur.

Su Pompasi On Siiresi (015.Su pompasi on suresi)
Isitici ¢ikigi aktifken, “Su Pompasi” olarak konfigire edilmis ¢ikis bu parametredeki stire boyunca aktif
olur.

Su Pompasi Of Siiresi (016.Su pompasi of suresi)
Isitici gikisi aktifken, “Su Pompasi” olarak konfiglire edilmis ¢ikis bu parametredeki stire boyunca pasif
olur.

92



Konf. AG1 Birimi (017.Konf. AG1 birim)

Konfigure analog girig-1 birimi bu parametreden “bar”, “psi”, “kPa”, “°C”, “°F”, “%” veya “Lt” olarak
secilebilir.

Eger konfiglre analog girig-1 basing okumasi i¢in kullanilacak ise, birimi “bar”, “psi” veya “kPa” olarak
secilmelidir.

Eger konfiglire analog giris-1 sicaklik okumasi icin kullanilacak ise, birimi “°C” veya “°’F” olarak
secilmelidir.

Eger konfiglire analog giris-1 seviye okumasi icin kullanilacak ise, birimi “%” veya “Lt” olarak
secilmelidir.

Not: konfiglire analog giris-1 default olarak yakit seviyesi yapildidi igin, bu parametrenin default degeri
“%” yapilmistir.

Konf. AG1 Giris Tipi (018.Konf. AG1 giris tipi)
Konfigure analog giris-1 mugirinin girig tipi bu parametreden asagidaki gibi ayarlanabilir:
0-PASIF: Konfigure analog giris-1 musir girisi kullaniimaz.

1-DIJITAL NK (Normalde Kapali): Girise dijital basing, sicaklik veya seviye (default) sivici baglanir. Bu
sivi¢ alarm durumunda acik kontak bilgisi veren tarden olmalidir.

Not: Bu sivi¢ kapall kontak bilgisi verdiginde, cihazin ekraninda girisin durumu “KAPALI” olarak
gOosterilir. Bu sivi¢ acik kontak bilgisi verdiginde, cihazin ekraninda girigin durumu “ACIK” olarak
gOsterilir.

2-DIJITAL NA (Normalde Agik): Girise dijital basing, sicaklik veya seviye (default) sivici baglanir. Bu
sivi¢ alarm durumunda kapali kontak bilgisi veren turden olmalidir.

Not: Bu sivi¢ kapall kontak bilgisi verdiginde, cihazin ekraninda girisin durumu “KAPAL/” olarak
gOsterilir. Bu sivi¢ acik kontak bilgisi verdiginde, cihazin ekraninda girigin durumu “ACIK” olarak
gOsterilir.

3.4, 5, 6, 7 ve 8: Girige diren¢ cikisl basing, sicaklik veya yakit seviye (default) migiri baglanabilir.
“3-VDO OHM (10-180)”, “4-VDO TUBE (90-0)”, “56-US OHM (240-33)”, “6-EMSA OHM (0-190)” ve “7-
FORD (73-10)" segenekleri igin sensor egrileri cihazin hafizasina énceden tanimlanmistir.
“8-KULLANICI TANIMLI” secenedi igin sensor egrisi 10 adim olarak kullanici tarafindan ayarlanabilir.

9, 10, 11, 12, 13 ve 14: Bu segenekler, yag basinci ve sogutma suyu sicakligi disindaki yag seviyesi
gibi diger J1939 motor parametrelerini kontrol etmek igindir.

Konf. AG1 Diigiik On Alarm (019.Konf. AG1 diisiik 6n-alarm)

Konf. AG1 degeri bu parametredeki dederin altina diserse ve bu durum "046.Konf. AG1 disik 6n-
alarm gecik" parametresinde tanimlanmis sire kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini
yakar ve ekranina “Konf.AG1 disiik 6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Konf. AG1 Diigiik On Alarm Normal (020.Konf. AG1 diigiik 6n-alarm norm.)
Konf. AG1 deg@eri bu parametredeki degerin Ustune gikarsa, cihaz sari renkli “Uyari” ledini sondurar ve
ekranindaki “Konf.AG1 digtlik 6n-alarm!” uyari mesajini kaldirir.

Konf. AG1 Diisiik On Alarm Gecikme (046.Konf. AG1 diisiik 6n-alarm gecik)

Konf. AG1 degeri bu parametrede tanimlanmig sure boyunca "019.Konf. AG1 digik 6n-alarm"
parametresindeki degerin altina duserse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve ekranina “Konf.AG1
dlistik 6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Konf. AG1 Diisiik Alarm (047.Konf. AG1 diisiik alarm)
Konf. AG1 deg@eri bu parametredeki degerin altina diserse ve bu durum “049.Konf. AG1 duslk alarm
gecikme” parametresindeki slire kadar devam ederse, Konf. AG1 disuk hatasi olusur.

Konf. AG1 Diisiik Alarm Aksiyon (048.Konf. AG1 duigiik alarm aksiyon)
Konf. AG1 dlsUk hatasi olustugunda, cihazin davranigi bu parametre ile asagidaki gibi belirlenir:

0-PASIF: Konf. AG1 duslk hatasina bakilmaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyar” ledi yanar ve ekrana “Konf.AG1 dlslk uyarisiI” uyari mesajl basilir.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Konf.AG1 dliglik elektriksel arizal’
hata mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Konf.AG1 dlisiik arizal” hata mesaji basilir ve
jeneratdr hemen durdurulur.
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Konf. AG1 Diisiik Alarm Gecikme (049.Konf. AG1 diisiik alarm gecikme)
Konf. AG1 degeri bu parametrede tanimlanmis stire boyunca "047.Konf. AG1 duslk alarm"
parametresindeki degerin altina diserse, Konf. AG1 dusuk hatasi olusur.

Konf. AG1 Yiiksek On Alarm (022.Konf. AG1 yiiksek 6n-alarm)

Konf. AG1 degeri bu parametredeki dederin Ustline ¢ikarsa ve bu durum "050.Konf. AG1 ylksek 6n-
alrm gecik" parametresinde tanimlanmis slre kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini
yakar ve ekranina “Konf.AG1 yiiksek én-alarm!” uyari mesajini basar.

Konf. AG1 Yiiksek On Alarm Normal (023.Konf. AG1 yiiksek dén-alarm norm)
Konf. AG1 degeri bu parametredeki dederin altina diiserse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini séndurir ve
ekranindaki “Konf.AG1 yiiksek 6n-alarm!” uyari mesajini kaldirir.

Konf. AG1 Yiiksek On Alarm Gecikme (050.Konf. AG1 yiiksek én-alrm gecik)

Konf. AG1 degeri bu parametrede tanimlanmis slre boyunca "022.Konf. AG1 yliksek on-alarm"
parametresindeki degerin Ustline ¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve ekranina “Konf.AG1
yliksek én-alarm!” uyari mesajini basar.

Konf. AG1 Yiiksek Alarm (051.Konf. AG1 yliksek alarm)
Konf. AG1 de@eri bu parametredeki degerin Ustiune ¢ikarsa ve bu durum “053.Konf. AG1 yuksek alarm
gecikme” parametresinde tanimlanmis slre kadar devam ederse, Konf. AG1 yuksek hatasi olusur.

Konf. AG1 Yiiksek Alarm Aksiyon (052.Konf. AG1 yiiksek alarm aksiyon)
Konf. AG1 yUksek hatasi olustugunda, cihazin davranigl bu parametre ile asagidaki gibi belirlenir:

0-PASIF: Konf. AG1 yiksek hatasina bakiimaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyari” ledi yanar ve ekrana “Konf.AG1 yliksek uyarisi!” uyari mesaji basilir.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Konf.AG1 yliksek elektriksel arizal”
hata mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Konf.AG1 yliksek arizal” hata mesaji basilir
ve jeneratdr hemen durdurulur.

Konf. AG1 Yiiksek Alarm Gecikme (053.Konf. AG1 yiiksek alarm gecikme)
Konf. AG1 deg@eri bu parametrede tanimlanmis sure boyunca "051.Konf. AG1 yuksek alarm"
parametresindeki degerin Ustlne ¢ikarsa, Konf. AG1 ylksek hatasi olusur.

Konf. AG1 Kontrol On (025.Konf. AG1 kontrol ON)
Konf. AG1 degeri bu parametredeki degerin altina diiserse, “Konf. AG1 Kontrol” olarak konfiglre
edilmis c¢ikis aktif olur.

Konf. AG1 Kontrol Of (026.Konf. AG1 kontrol OF)
Konf. AG1 degeri bu parametredeki degerin Ustline ¢ikarsa, “Konf. AG1 Kontrol” olarak konfigure
edilmis ¢ikis pasif olur.

Konf. AG1 Sensor Kopuk Durdurma (037.Konf. AG1 sens.kopuk durdurma)
PASIF: Konfiglire analog giris-1 sensori kopmasi durumunda, cihaz ekranina “Konf. AG1 sensér
arizal” hata mesajini basar fakat motoru durdurmaz.

AKTIF: Konfiglre analog giris-1 sensori kopmasi durumunda, cihaz kirmizi renkli “Ariza” ledini yakar,
ekranina “Konf. AG1 sensér arizal” hata mesajini basar ve motoru durdurur.

Konf. AG2 Birimi (027.Konf. AG2 birim)

Konfiglre analog giris-2 birimi bu parametreden “bar”, “psi”, “kPa”, “’C”, “’F”, “%” veya “Lt” secilebilir.
Eger konfiglire analog giris-2 basing okumasi igin kullanilacak ise, birimi “bar”, “psi” veya “kPa” olarak
secilmelidir.

Eger konfiglire analog girig-2 sicaklik okumasi igin kullanilacak ise, birimi “°C” veya “°F” olarak
secilmelidir.

Eger konfiglire analog girig-2 seviye okumasi i¢in kullanilacak ise, birimi “%” veya “Lt” olarak
secilmelidir.

Not: Konfiglre analog giris-2 default olarak sicaklk girisi yapildidi igin, bu parametrenin default degeri
“C” yapilmigtir.
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Konf. AG2 Giris Tipi (028.Konf. AG2 giris tipi)
Konfiglre analog giris-2 misirinin giris tipi bu parametreden asagidaki gibi ayarlanabilir:

0-PASIF: Konfigure analog giris-2 musir girisi kullaniimaz.

1-DIJITAL NK (Normalde Kapali): Girige dijital basing, sicaklik (default) veya seviye sivici baglanir. Bu
sivi¢ alarm durumunda acik kontak bilgisi veren tlrden olmalidir.

Not: Bu sivi¢ kapall kontak bilgisi verdiginde, cihazin ekraninda girisin durumu “KAPAL/” olarak
gosterilir. Bu sivig acik kontak bilgisi verdiginde, cihazin ekraninda girisin durumu “ACIK” olarak
gOsterilir.

2-DIJITAL NA (Normalde Agik): Girise dijital basing, sicaklik (default) veya seviye sivici baglanir. Bu
sivi¢ alarm durumunda kapali kontak bilgisi veren tlrden olmalidir.

Not: Bu sivi¢ kapall kontak bilgisi verdiginde, cihazin ekraninda girigin durumu “KAPAL/” olarak
gosterilir. Bu sivig acik kontak bilgisi verdiginde, cihazin ekraninda girisin durumu “ACIK” olarak
gOsterilir.

3.4, 5, 6, 7 ve 8: Girige direng cikigh basing, sicaklik (default) veya yakit seviye migiri baglanabilir.
“3-VDO 120°C”, “4-VDO 150°C”, “5-DATCON”, “6-MURPHY” ve “7-PT100” secenekleri igin sensor
egrileri cihazin hafizasina énceden tanimlanmistir.

“8-KULLANICI TANIMLI” secenedi icin sensor egrisi 10 adim olarak kullanici tarafindan ayarlanabilir.
9, 10 ve 11: Bu secenekler, yag basinci ve sogutma suyu sicakligi disindaki yag sicakhigi gibi diger
J1939 motor parametrelerini kontrol etmek igindir.

Konf. AG2 Diigiik On Alarm (029.Konf. AG2 diigiik 6n-alarm)

Konf. AG2 degeri bu parametredeki dederin altina diserse ve bu durum "054.Konf. AG2 dusulk 6n-
alarm gecik" parametresinde tanimlanmis slre kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyar1” ledini
yakar ve ekranina “Konf.AG2 diigiik 6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Konf. AG2 Diigiik On Alarm Normal (030.Konf. AG2 diisiik 6n-alarm norm.)
Konf. AG2 degeri bu parametredeki degerin Ustline ¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyari” ledini sondirir ve
ekranindaki “Konf.AG2 dlisiik 6n-alarm!’ uyari mesajini kaldirir.

Konf. AG2 Diigiik On Alarm Gecikme (054.Konf. AG2 diisiik 6n-alarm gecik)

Konf. AG2 degeri bu parametrede tanimlanmis slre boyunca "029.Konf. AG2 dusuk 6n-alarm"
parametresindeki degerin altina duserse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve ekranina “Konf.AG2
dlstik én-alarm!” uyari mesajini basar.

Konf. AG2 Dusilik Alarm (055.Konf. AG2 dusiik alarm)
Konf. AG2 deg@eri bu parametredeki degerin altina diserse ve bu durum “057.Konf. AG2 dusik alarm
gecikme” parametresindeki slire kadar devam ederse, Konf. AG2 dlsuk hatasi olusur.

Konf. AG2 Diisuik Alarm Aksiyon (056.Konf. AG2 dusiik alarm aksiyon)

Konf. AG2 dlsUk hatasi olustugunda, cihazin nasil davranacagi bu parametre ile asagidaki gibi
belirlenir:

0-PASIF: Konf. AG2 duslk hatasina bakilmaz.

1-UYARI: Sari renkli “Uyar1” ledi yanar ve ekrana “Konf.AG2 diislik uyarisi” uyari mesaji basilir.
2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Konf.AG2 dliglik elektriksel arizal’
hata mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Konf.AG2 dligiik ariza!” hata mesaji basilir ve
jeneratoér hemen durdurulur.

Konf. AG2 Diisiik Alarm Gecikme (057.Konf. AG2 diisiik alarm gecikme)
Konf. AG2 degeri bu parametrede tanimlanmis silre boyunca "055.Konf. AG2 dusik alarm"
parametresindeki degerin altina diserse, Konf. AG2 disuk hatasi olusur.

Konf. AG2 Yiiksek On Alarm (032.Konf. AG2 yiiksek 6n-alarm)

Konf. AG2 deg@eri bu parametredeki degerin Ustiine gikarsa ve bu durum "058.Konf. AG2 yuksek 6n-
alrm gecik" parametresinde tanimlanmis slre kadar devam ederse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini
yakar ve ekranina “Konf.AG2 yiiksek én-alarm!” uyari mesajini basar.
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Konf. AG2 Yiiksek On Alarm Normal (033.Konf. AG2 yiiksek 6n-alarm norm)
Konf. AG2 degderi bu parametredeki dederin altina diiserse, cihaz sari renkli “Uyari” ledini sondurtr ve
ekranindaki “Konf.AG2 yliksek én-alarm!” uyari mesajini kaldirir.

Konf. AG2 Yiiksek On Alarm Gecikme (058.Konf. AG2 yiiksek én-alrm gecik)

Konf. AG2 degeri bu parametrede tanimlanmis slire boyunca "032.Konf. AG2 ylksek on-alarm"
parametresindeki degerin Ustline ¢ikarsa, cihaz sari renkli “Uyari” ledini yakar ve ekranina “Konf.AG2
yliksek 6n-alarm!” uyari mesajini basar.

Konf. AG2 Yiiksek Alarm (059.Konf. AG2 yliksek alarm)
Konf. AG2 degeri bu parametredeki dederin Ustline ¢ikarsa ve bu durum “061.Konf. AG2 ylksek alarm
gecikme” parametresinde tanimlanmis slre kadar devam ederse, Konf. AG2 yiksek hatasi olusur.

Konf. AG2 Yiiksek Alarm Aksiyon (060.Konf. AG2 yiiksek alarm aksiyon)

Konf. AG2 ylksek hatasi olustugunda, cihazin nasil davranacagi bu parametre ile asagidaki gibi
belirlenir:

0-PASIF: Konf. AG2 yliiksek hatasina bakiimaz.

1-UYARI: Sari renkli “Uyar” ledi yanar ve ekrana “Konf.AG2 yliksek uyarisi!” uyari mesaji basilir.
2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Konf.AG2 yliksek elektriksel arizal”
hata mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Konf.AG2 yiiksek arizal” hata mesaji basilir
ve jeneratdr hemen durdurulur.

Konf. AG2 Yiiksek Alarm Gecikme (061.Konf. AG2 yuiksek alarm gecikme)
Konf. AG2 degeri bu parametrede tanimlanmis slre boyunca "059.Konf. AG2 yuksek alarm"
parametresindeki degerin Ustlne ¢ikarsa, Konf. AG2 ylksek hatasi olusur.

Konf. AG2 Kontrol On (035.Konf. AG2 kontrol ON)
Konf. AG2 deg@eri bu parametredeki degerin altina duserse, “Konf. AG2 Kontrol” olarak konfigtre
edilmis c¢ikis aktif olur.

Konf. AG2 Kontrol Of (036.Konf. AG2 kontrol OF)

Konf. AG2 degeri bu parametredeki degerin Ustine ¢gikarsa, “Konf. AG2 Kontrol” olarak konfiglre
edilmis ¢ikis pasif olur.
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05.02.MUSIR LINERIZASYONU (Girisler->Musir linerizasyonu) Min| Max Default| Birim
001.Yag basinc musir 1 Yag basing miisir direnci-1 011300 15 R
002.Yag baslincl 1 Yag basing degeri-1 0.0/30.0f 0.0] BAR
003.Yag basinc musir 2 Yag basing musir direnci-2 011300 31 R
004.Yag baslincl 2 Yag basing degeri-2 0.0/ 30.0 1.0 BAR
005.Yag basinc musir 3 Yag basing misir direnci-3 0[1300 49 R
006.Yag baslincl 3 Yag basing degeri-3 0.0/30.0f 2.0] BAR
007.Yag basinc musir 4 Yag basing misir direnci-4 0[1300 66 R
008.Yag baslincl 4 Yag basing degeri-4 0.0/ 30.0 3.0/ BAR
009.Yag basInc musir 5 Yag basing musir direnci-5 0[1300 85 R
010.Yag baslincl 5 Yag basing degeri-5 0.0/30.0f 4.0 BAR
011.Yag basinc musir 6 Yag basing musir direnci-6 0/1300, 101 R
012.Yag baslincl 6 Yag basing degeri-6 0.0/ 30.0 5.0/ BAR
013.Yag basinc musir 7 Yag basing musir direnci-7 0[1300 117 R
014.Yag baslincl 7 Yag basing degeri-7 0.0/30.0f 6.0] BAR
015.Yag basinc musir 8 Yag basing misir direnci-8 0[1300, 132 R
016.Yag basincl 8 Yag basing degeri-8 0.0/30.0f 7.0/ BAR
017.Yag basInc musir 9 Yag basing misir direnci-9 011300 149 R
018.Yag baslincl 9 Yag basing degeri-9 0.0/30.0f 8.0] BAR
019.Yag basInc musir 10 Yag basing misir direnci-10 0/1300] 178 R
020.Yag baslincl 10 Yag basing degeri-10 0.0/ 30.0f 10.0] BAR
021.SIcakllk musir 1 Sicaklik misir direnci-1 011300 579 R
022.Slcakllk 1 Sicaklik degeri-1 0| 300 28 °C
023.Slcakllk musir 2 Sicaklik misir direnci-2 0[1300] 404 R
024.Slcakllk 2 Sicaklik degeri-2 0] 300 35 °C
025.SlIcakllk musir 3 Sicaklik misir direnci-3 0[1300] 342 R
026.Slcakllk 3 Sicaklik degeri-3 0] 300 40 °C
027.Slcakllk musir 4 Sicaklik misir direnci-4 0[1300] 250 R
028.Slcakllk 4 Sicaklik degeri-4 0] 300 50 °C
029.SIcakllk musir 5 Sicaklik misir direnci-5 0[1300] 179 R
030.Slcakllk 5 Sicaklik degeri-5 0| 300 60 °C
031.SlIcakllk musir 6 Sicaklik misir direnci-6 0[1300 136 R
032.Slcakllk 6 Sicaklik degeri-6 0| 300 70 °C
033.Slcakllk musir 7 Sicaklik msir direnci-7 0[1300 103 R
034.Slcakllk 7 Sicaklik degeri-7 0| 300 80 °C
035.SIcakllk musir 8 Sicaklik msir direnci-8 0(1300 77 R
036.Slcakllk 8 Sicaklik degeri-8 0| 300 90 °C
037.SlIcakllk musir 9 Sicaklik msir direnci-9 0(1300 67 R
038.Slcakllk 9 Sicaklik degeri-9 0| 300 95 °C
039.SlIcakllk musir 10 Sicaklik misir direnci-10 01300 63 R
040.Slcakllk 10 Sicaklik degeri-10 0| 300 98 °C
041.Konf. AG1 musir 1 Konfigire analog girig-1 musir direnci-1 0[1300 10 R
042.Konf. AG1 deger 1 Konfigiire analog giris-1 degeri-1 0/3000 0 %
043.Konf. AG1 musir 2 Konfigiire analog girig-1 musir direnci-2 | 0[1300 30 R
044.Konf. AG1 deger 2 Konfigiire analog girig-1 degeri-2 0[3000 11 %
045.Konf. AG1 musir 3 Konfigiire analog girig-1 musir direnci-3 | 0[1300 50 R
046.Konf. AG1 deger 3 Konfigiire analog giris-1 degeri-3 0/3000 22 %
047.Konf. AG1 musir 4 Konfigiire analog giris-1 misir direnci-4 | 01300 70 R
048.Konf. AG1 deger 4 Konfigiire analog giris-1 degeri-4 0[3000 33 %
049.Konf. AG1 musir 5 Konfigiire analog giris-1 misir direnci-5 | 01300 90 R
050.Konf. AG1 deger 5 Konfigiire analog giris-1 degeri-5 0/3000 44 %

4 4 v 4 A A
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051.Konf. AG1 musir 6 Konfigiire analog giris-1 musir direnci-6 | 0/1300, 110 R
052.Konf. AG1 deger 6 Konfigiire analog girig-1 degeri-6 03000 55 %
053.Konf. AG1 musir 7 Konfigiire analog giris-1 misir direnci-7 |  0/1300, 130 R
054.Konf. AG1 deger 7 Konfigiire analog giris-1 degeri-7 0/3000 66 %
055.Konf. AG1 musir 8 Konfigiire analog giris-1 musir direnci-8 | 0[1300, 150 R
056.Konf. AG1 deger 8 Konfigiire analog giris-1 degeri-8 013000 77 %
057.Konf. AG1 musir 9 Konfigiire analog giris-1 musir direnci-9 | 0[1300, 170 R
058.Konf. AG1 deger 9 Konfigiire analog giris-1 degeri-9 013000 88 %
059.Konf. AG1 musir 10 Konfigiire analog giris-1 misir direnci-10| 0[1300, 190 R
060.Konf. AG1 deger 10 Konfigiire analog giris-1 degeri-10 0/3000 100 %
061.Konf. AG2 musir 1 Konfigiire analog girig-2 misir direnci-1 01300 579 R
062.Konf. AG2 deger 1 Konfigiire analog giris-2 degeri-1 0 300 28 °C
063.Konf. AG2 musir 2 Konfigiire analog girig-2 musir direnci-2 |  0/1300, 404 R
064.Konf. AG2 deger 2 Konfiglire analog giris-2 degeri-2 0 300 35 °C
065.Konf. AG2 musir 3 Konfigiire analog girig-2 musir direnci-3 | 0[1300] 342 R
066.Konf. AG2 deger 3 Konfigiire analog giris-2 degeri-3 0] 300 40 °C
067.Konf. AG2 musir 4 Konfigiire analog girig-2 musir direnci-4 | 0[1300, 250 R
068.Konf. AG2 deger 4 Konfigiire analog giris-2 degeri-4 0] 300 50 °C
069.Konf. AG2 musir 5 Konfigiire analog giris-2 misir direnci-5 | 0[1300] 179 R
070.Konf. AG2 deger 5 Konfigiire analog girig-2 degeri-5 0] 300 60 °C
071.Konf. AG2 musir 6 Konfigiire analog giris-2 misir direnci-6 | 0[1300] 136 R
072.Konf. AG2 deger 6 Konfigiire analog giris-2 degeri-6 0] 300 70 °C
073.Konf. AG2 musir 7 Konfigiire analog giris-2 musir direnci-7 | 0/1300, 103 R
074.Konf. AG2 deger 7 Konfigiire analog giris-2 degeri-7 0| 300 80 °C
075.Konf. AG2 musir 8 Konfigiire analog giris-2 misir direnci-8 | 0/1300 77 R
076.Konf. AG2 deger 8 Konfigiire analog giris-2 degeri-8 0| 300 90 °C
077.Konf. AG2 musir 9 Konfigiire analog giris-2 misir direnci-9 | 0/1300 67 R
078.Konf. AG2 deger 9 Konfigiire analog giris-2 degeri-9 0| 300 95 °C
079.Konf. AG2 musir 10 Konfigiire analog girig-2 misir direnci-10|  0]1300 63 R
080.Konf. AG2 deger 10 Konfiglre analog giris-2 degeri-10 0| 300 98 °C
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05.03.KONF. GIRIS-X (Girisler->Konf. giris-x)

Min

Max

Default

Birim

001.Pasif,kullanicl,liste

0- Pasif
1- Kullanici Tanimli
2- Listeden Secim

O(pas)

2

002.Polarite

0- Normalde Acik
1- Normalde Kapali

003.Giris aksiyonu

Kullanici tanimli ise

0- Durum

1- Gegici uyari

2- Kalici uyari

3- Elektriksel ariza (Sogutmali durma)
4- Durdurma

004.Aktivasyon

Kullanici taniml ise

0- Motor calistirilacagi andan itibaren
1- Ariza kontrol gecikmesinden sonra
2- Her zaman

005.Listeden secim

Listeden secim ise

0-Uzak start (yukld)

1-Rezerve

2-Rezerve

3-Bakim arizasi reset

4-Korna sus buton simulasyonu
5-Alarm sil buton simulasyonu

6-Oto buton simulasyonu

7-Test buton similasyonu

8-Manuel buton simulasyonu

9-Start buton simUilasyonu

10-Stop buton similasyonu
11-Jeneratdr kontaktort devrede
12-Jenerator yuki almasin
13-Rezerve

14-Notr kontaktort devrede

15-YUk jeneratord. sebekeye gegmesin
16-Oto start engelle

17-Butonlar kilitli

18-Egzersiz engelle

19-En yiksek 6ncelik

20-Jenerator kontaktori kapa
21-Jeneratér kontaktorl ag
22-Jeneratér calisma engelle
23-Canl var

24-Kosulsuz senkron

25-Acil durdurma (sadece giris-1)
25-Hiz artir (giris-1, 4 ve 5 harig)
25-Dusuk yag basinci (sadece giris-4)
25-Yuksek sicaklik (sadece girig-5)
26-DusUk yag seviyesi (sadece giris-4)
26-Acil durdurma gegici(sadece giris-1)
26-Hiz azalt (giris-1, 4 ve 5 harig)
27-\oltaj artir (giris-1, 4 ve 5 harig)
28-Voltaj azalt (giris-1, 4 ve 5 harig)

28

25

006.Giris aktif gecikme

Giris aktif olma gecikmesi

250

Sn

Not-1 : x = 1(giris-1), 2(qgiris-2), 3(giris-3), 4(qgiris-4), 5(giris-5), 6(giris-6), 7(giris-7), 8(giris-8),
9(giris-9), 10(giris-10), 11(giris-11), 12(qgiris-12) olabilir.

Not-2 : pas = pasif
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05.15.KONF. GIRIS-13 (Girisler->Konf. giris-13)

Min [Max

Default

Birim

001.Giris tipi

0- Pasif

1- Kullanici Tanimli (Dijital)
2- Listeden Secim (Dijital)
3- Kabin Sicakhgi (Analog)

O(pas)| 3

pas

002.Polarite

Giris tipi dijital ise
0- Normalde Agik
1- Normalde Kapali

003.Giris aksiyonu

Giris tipi kullanici tanimli ise

0- Durum

1- Gegici uyari

2- Kalicl uyari

3- Elektriksel ariza (Sogutmali durma)
4- Durdurma

004.Aktivasyon

Giris tipi kullanici tanimli ise

0- Motor galistirilacagi andan itibaren
1- Ariza kontrol gecikmesinden sonra
2- Her zaman

005.Listeden secim

Giris tipi listeden segim ise
0-Uzak start (yukl)

1-Rezerve

2-Rezerve

3-Bakim arizasi reset

4-Korna sus buton similasyonu
5-Alarm sil buton similasyonu
6-Oto buton simulasyonu
7-Test buton similasyonu
8-Manuel buton simulasyonu
9-Start buton simulasyonu
10-Stop buton simulasyonu
11-Jenerator kontaktort devrede
12-Jeneratdr yukld almasin
13-Rezerve

14-Notr kontaktort devrede
15-YUK jeneratord. sebekeye gegmesin
16-Oto start engelle
17-Butonlar kilitli

18-Egzersiz engelle

19-En ylksek dncelik
20-Jeneratdr kontaktorl kapa
21-Jenerator kontaktord ag
22-Jenerator galisma engelle
23-Canli var

24-Kosulsuz senkron

25-Hiz artir

26-Hiz azalt

27-Voltaj artir

28-Voltaj azalt

14

006.Giris aktif gecikm

Giris aktif gecikme (Giris tipi dijital ise)

o

250

Sn

007.Kabin slc.dusuk on-alarm

Kabin sicakhgi dusuk 6n-alarm

-50(pas)| 100

pas

°C

008.Kabin slc.dusuk on-alarm norm.

Kabin sicakligi dusuk on-alarm normal

100

°C

009.Kabin slc.dusuk arlza

Kabin sicakligi dusuk ariza

-50(pas)| 100

pas

°C

010.Kabin slc.yuksek on-alarm

Kabin sicakligi yluksek on-alarm

-50(pas)| 100

pas

°C

011.Kabin slc.yuksek on-alarm norm

Kabin sicaklidi yliksek 6n-alarm normal

100

°C

012.Kabin slc.yuksek arlza

Kabin sicakligi yuksek ariza

-50(pas)| 100

pas

°C

Not: pas = pasif
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05.16.KONF. EXP. GIRIS-X (Girisler->Konf. exp. giris-x) Min | Max |Default|Birim

001.Pasif,kullanicl,liste 0- Pasif O(pas) 2 1
1- Kullanici Tanimli
2- Listeden Secim

002.Donanlm tipi 0-> -Ve (Negatif anahtarlamali girig) 0 1 0
1-> +Ve (Pozitif anahtarlamali giris)

003.Polarite 0- Normalde Acik 0 1 0
1- Normalde Kapali

004.Giris aksiyonu Kullanici taniml ise 0 4 0
0- Durum

1- Gegici uyari

2- Kalicl uyari

3- Elektriksel ariza (Sogutmali durma)
4- Durdurma

005.Aktivasyon Kullanici tanimli ise 0 2 2

0- Motor galistirilacagi andan itibaren
1- Ariza kontrol gecikmesinden sonra
2- Her zaman

006.Listeden secim Listeden secim ise 2 21 2
2-Rezerve

3-Bakim arizasi reset

4-Korna sus buton simulasyonu
5-Alarm sil buton simulasyonu
6-Oto buton simulasyonu

7-Test buton similasyonu
8-Manuel buton simulasyonu
9-Start buton simulasyonu
10-Stop buton similasyonu
11-Jenerator kontaktort devrede
12-Jeneratdr yukd almasin
13-Rezerve

14-Notr kontaktort devrede
15-YUk jeneratord. sebekeye gegmesin
16-Oto start engelle

17-Butonlar kilitli

18-Egzersiz engelle

19-En ylksek dncelik
20-Jeneratdr kontaktorl kapa
21-Jenerator kontaktord ag

007.Giris aktif gecikme Girig aktif olma gecikmesi 0| 250 5/ Sn

Not-1: x = 1(exp. giris-1), 2(exp. giris-2), 3(exp. girig-3), 4(exp. giris-4), 5(exp. girig-5), 6(exp. giris-6),
7(exp. giris-7), 8(exp. giris-8) olabilir.

Not-2 : pas = pasif

KONFIGURE EDILEBILIR GIRiS FONKSIYONLARI

0-Uzak start (yuklii)

Otomatik modda bu giris aktif oldugunda, cihaz jeneratori calistiracak ve yUku jeneratore transfer
edecektir. Girig pasif oldugunda ise, cihaz yukul jeneratorden ayiracak ve sogutma stiresi sonunda
jeneratori durduracaktir.

1-Rezerve

2-Rezerve

3-Bakim arizasi reset
Bu giris bakim arizasini silmek veya bakim igin sayilan sureleri sifirlamak i¢in kullanilir.
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4-Korna sus buton simiilasyonu
Bu giris “Korna Sustur” butonu iglevini gorar.

5-Alarm sil buton simiilasyonu
Bu giris “Alarm Reset” butonu iglevini gorur.

6-Oto buton simiilasyonu
Bu giris “Oto” butonu islevini gorur.

7-Test buton simiilasyonu
Bu giris “Test” butonu iglevini gordr.

8-Manuel buton simiilasyonu
Bu giris “Manuel” butonu iglevini gorar.

9-Start buton simiilasyonu
Bu giris “Start” butonu iglevini gordr.

10-Stop buton simiilasyonu
Bu giris “Stop” butonu islevini gordr.

11-Jenerator kontaktorii devrede
Bu giris, jeneratdr kontaktorinin devrede olup olmadigi bilgisini verir. Bu girise jeneratdr
kontaktorinin yardimci kontagindan baglanti yapiimalidir.

12-Jenerator yukii almasin

Bu giris yUkun jenerator Gzerine alinmasini engeller. Eger ylUk jenerator Uizerindeyse, bu girisin aktif
olmasi yukin jeneratdrden ayriimasina sebep olur. Girisin pasif olmasi ise jeneratdrin yiku tekrar
Uzerine almasini saglar.

13-Rezerve

14-Notr kontaktori devrede
Bu giris, Notr kontaktdriiniin devrede olup olmadigi bilgisini verir. Bu girise Noétr kontaktorindn
yardimci kontagindan baglanti yapiimaldir.

15-Oto modda stop engelle

Otomatik modda bir sebepten dolayi jeneratoriin calismasi gerekiyorsa, cihaz jeneratori calistirir ve
yukU jeneratdre transfer eder. Otomatik modda bir sebepten dolayi jeneratériin durmasi gerekiyorsa,
jeneratdr bu giris pasif olana kadar ¢alismaya ve yuki beslemeye devam eder. Bu giris pasif
oldugunda ise, cihaz yUku jeneratérden ayirir ve sogutma slresi sonunda jeneratord durdurur.

16-Oto modda start engelle
Otomatik modda bir sebepten dolayi jeneratoriin calismasi gerekiyorsa, bu girisin durumuna bakilir. Bu
giris aktif oldugu strece cihaz jeneratérin ¢calismasini engeller.

17-Butonlar Kkilitli

Bu giris guivenlik amaciyla kullanilir. Bu giris aktifse, mod sec¢imi ve start butonlari ¢calismaz. Bu 6zellik
cihazin oto moduna alinip bir daha modunun degistiriimemesi icin kullanilabilir. Bu girisin aktif olmasi
cihazin galigmasinda herhangi bir degisiklik yapmaz.

18-Egzersiz engelle

Bu giris jeneratdrin programlanmis egzersiz islemini engellemek icin kullanilir. Girig aktifse, egzersiz
islemi yapilmaz. Egzersiz islemi basladiginda giris aktif ise ve egzersiz islemi slresi devam ederken
pasife donerse, kalan egzersiz islemi suresi kadar jenerator ¢ahistirilir.

19-En yiiksek oncelik

Bu giris aktif oldugunda, “09.07.003.0Oncelik” parametresinin degeri ezilir ve jeneratér en yiiksek
oncelige sahip olur.
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20-Jenerator kontaktori kapa
Bu giris manuel modda aktif edilirse, ylk jeneratérden beslenecektir.

21-Jenerator kontaktori ag
Bu giris manuel modda aktif edilirse, ylk jeneratdérden ayrilacaktir.

22-Oto modda jeneratoriin ¢calismasini engelle

Otomatik modda bir sebepten dolayi jeneratdriin galismasi gerekiyorsa, bu girisin durumuna bakilir. Bu
giris aktifse, cihaz jeneratoérin ¢alismasini engeller. Ayrica jeneratdr ¢alisiyorken bu giris aktif olursa,
cihaz jeneratoru durdurur.

23-Canh var
Bu giris aktif oldugu surece jenerator uzaktan galistirilip durdurulamaz.

24-Kosulsuz senkron
Bu giris aktif oldugu surece jenerator yukin durumuna bakmaksizin kosulsuz olarak senkronda
kalacak ve yUk paylasimi yapacaktir.

25-Acil durdurma (sadece girig-1)
Bu giris “Acil durdurma” ariza girisi olarak kullanilir.

25-Hiz artir (giris-2,3,6,7,8,9,10,11,12,13)
Bu giris aktif oldugunda manuel frekans set degeri, “09.01.020.Artir/Azalt frekans orani”
parametresindeki rampa oranina goére artirilacaktir.

25-Diisiik yag basinci (sadece giris-4)
Bu giris “DUsuk yag basinci” ariza girisi olarak kullanilir. Ayrica motor ¢alisti veya durdu kontrollinde de
kullanilir.

25-Yiiksek sicaklik (sadece girig-5)
Bu giris “Hararet” ariza girisi olarak kullanilir.

26-Diisuk yag seviyesi (sadece giris-4)
Bu giris “DUguk yag basinci” ariza girisi olarak kullanilir. Motor ¢aligti veya durdu kontrolinde
kullaniimaz.

26-Acil durdurma gecici(sadece girig-1)
Bu giris gecici tip “Acil durdurma” ariza girisi olarak kullantlir.

26-Hiz azalt (giris-2,3,6,7,8,9,10,11,12,13)
Bu giris aktif oldugunda manuel frekans set degeri, “09.01.020.Artir/Azalt frekans orani”
parametresindeki rampa oranina gore azaltilacaktir.

27-Voltaj artir (giris-2,3,6,7,8,9,10,11,12,13)
Bu giris aktif oldugunda manuel voltaj set degeri, “09.02.019.Artir/Azalt voltaj orani” parametresindeki
rampa oranina gore artirilacaktir.

28-Voltaj azalt (giris-2,3,6,7,8,9,10,11,12,13)

Bu giris aktif oldugunda manuel voltaj set degeri, “09.02.019.Artir/Azalt voltaj oran1” parametresindeki
rampa oranina gore azaltilacaktir.
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4.2.5 Cikiglar

1-HAVA FLABI KONTROL
2-ALARM RESET

3-SESLI ALARM

4-OTO START ENGELLE

5-REZERVE

6-BATARYA VOLTAJI YUKSEK

7-BATARYA VOLTAJI DUSUK

8-EGZERSIZ ISLEMI

9-CAN ECU POWER

10-CAN ECU STOP

11-SARJ ALTERNATOR ARIZASI

12-GENEL ALARM

13-ELEKTRIKSEL ARIZA

14-MOTOR DURDURUCU ARIZA

15-GENEL UYARI

16-START ILE SOGUTMA FANI

17-STOP ILE SOGUTMA FANI

18-YUKSEK SICAKLIK ON-ALARM
19-YUKSEK SICAKLIK ARIZASI

20-MOTOR SOGUTMA

21-MARS GIKISI AKTIF

22-GECIKTIRILMIS ALARMLAR AKTIF
23-DIJITAL GIRIS-1 ARIZA

24-DIJITAL GIRIS-2 ARIZA

25-DIJITAL GIRIS-3 ARIZA

26-DIJITAL GIRIS-4 ARIZA

27-DIJITAL GIRIS-5 ARIZA

28-DIJITAL GIRIS-6 ARIZA

29-DIJITAL GIRIS-7 ARIZA

30-DIJITAL GIRIS-8 ARIZA

31-DIJITAL GIRIS-9 ARIZA

32-DIJITAL GIRIS-10 ARIZA

33-DIJITAL GIRIS-11 ARIZA

34-DIJITAL GIRIS-12 ARIZA

35-DIJITAL GIRIS-13 ARIZA

36-10 MODL GIRIS-1 ARIZA

37-10 MODUL GIRIS-2 ARIZA

38-10 MODUL GIRIS-3 ARIZA

39-10 MODUL GIRIS-4 ARIZA

40-10 MODUL GIRIS-5 ARIZA

41-10 MODUL GIRIS-6 ARIZA

42-10 MODUL GIRIS-7 ARIZA

43-10 MODUL GIRI$-8 ARIZA

44-KACAK AKIM ARIZA

45-ACIL DURDURMA

46-MOTOR START ARIZASI

47-MOTOR DURMADI ARIZASI

48-KONF. AG1 KONTROL

49-YAKIT GIKISI AKTIF

50-GAZ ATESLEME CIKISI

51-MOTOR CALISMIYOR

52-JENERATOR YUKU ALABILIR
53-JENERATOR KONTAKTORU GIRIS BILGISI
54-JENERATOR KONTAKTORU KAPATMA ARIZA
55-JENERATOR KONTAKTORU AGMA ARIZA
56-JENERATOR FREKANS| YUKSEK ON-ALARM
57-JENERATOR FREKANS| YUKSEK ARIZA
58-JENERATOR GERILIMI YUKSEK ON-ALARM
59-JENERATOR GERILIMI YUKSEK ARIZA
60-YUK JENERATORDEN BESLENMESIN GIRISI
61-JENERATOR FREKANSI DUSUK ON-ALARM
62-JENERATOR FREKANSI DUSUK ARIZA
63-JENERATOR GERILIMI DUSUK ON-ALARM
64-JENERATOR GERILIMI DUSUK ARIZA
65-MOTOR DURUYOR

66-JENERATOR KONTAKTORU AGMA CIKIS
67-SUREKLI KORNA

68-KESIKLI KORNA

69-LED TESTI

70-KONF. AG2 KONTROL

71-PIKAP DONMUYOR

72-DUSUK SICAKLIK

73-BAKIM ARIZASI

74-REZERVE

75-REZERVE

76-REZERVE

77-REZERVE

78-REZERVE

79-REZERVE

80-NOTR KONTAKTOR KONTROL
81-REZERVE

82-REZERVE

83-NOTR KONTAKTOR HATA
84-JENERATOR YUKTE DEGIL

85-YAG BASINCI DUSUK ON-ALARM
86-YAG BASINCI DUSUK ARIZA
87-KONF.AG1 YUKSEK ON-ALARM
88-KONF.AG1 YUKSEK ARIZA

89-ASIRI AKIM ON-ALARM

90-ASIRI AKIM ARIZA

91-ASIRI GUC ON-ALARM

92-ASIRI GUC ARIZA

93-ASIRI HIZ ON-ALARM

94-ASIRI HIZ ARIZASI

95-BUTONLAR KILITLI
96-ONISITMA(SURELI)

97-ONISITMA(MARS SONUNA KADAR)
98-ONISITMA(ISITMA SONUNA KADAR)
99-ONISITMA(ARIZA GECIKMESI SONUNA KADAR)

06.01.KONF. CIKIS-1 (CIkislar->Konf. clkls-1) Min| Max|Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Aglk 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon 0-CIKIS KULLANILMAZ ol 167 49
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100-UZAK START GIRISI

101-REZERVE

102-KISA DEVRE ARIZASI

103-DUSUK HIZDA ISINMA
104-JENERATOR GALISTIRILACAK
105-MARS ILE BAKILAN ARIZALAR
106-STOP CIKISI AKTIF

107-SISTEM OTO MODDA

108-SISTEM MANUAL MODDA

109-SISTEM STOP MODDA

110-SISTEM TEST MODDA

111-DUSUK AKIM ON-ALARM

112-DUSUK AKIM ARIZA

113-DUSUK GUG ON-ALARM

114-DUSUK GUC ARIZASI

115-DUSUK HIZ ON-ALARM

116-DUSUK HIZ ARIZASI

117-JENERATOR HAZIR DEGIL

118-BARA HAZIR

119-YUK JENERATORDEN BESLENIYOR
120-REZERVE

121-KONF. AG1 DUSUK ON-ALARM
122-KONF. AG1 DUSUK ARIZA

123-KONF. AG2 DUSUK ON-ALARM
124-KONF. AG2 DUSUK ARIZA

125-KONF. AG2 YUKSEK ON-ALARM
126-KONF. AG2 YUKSEK ARIZA

127-JIKLE AKTIF

128-UZAK KONTROL AKTIF

129-TERS GUG ARIZA

130-KABIN SICAKLIGI DUSUK ON-ALARM
131-KABIN SICAKLIGI DUSUK ARIZA
132-KABIN SICAKLIGI YUKSEK ON-ALARM
133-KABIN SICAKLIGI YUKSEK ARIZA
134-ISITICI KONTROL

135-UZAK CIKIS

136-DENGESIZ YUK

137-SU POMPASI

138-BARA CANLI DEGIL
139-SENKRONIZASYON ARIZAS|

140-YUK ATMA KONTROL-1

141-YUK ATMA KONTROL-2

142-YUK ATMA KONTROL-3

143-YUK ATMA KONTROL-4

144-YUK ATMA KONTROL-5
145-GOVERNOR MAKSIMUM SINIR ALARM
146-AVR MAKSIMUM SINIR ALARM
147-REZERVE

148-REZERVE

149-REZERVE

150-JENERATOR DUSUK GERILIM BOBINI
151-HIZ AZALT DARBE GIKIS!

152-HIZ ARTIR DARBE CIKISI

153-VOLTAJ AZALT DARBE GIKISI
154-VOLTAJ ARTIR DARBE CIKISI
155-TERS GUG ON-ALARM

156-J1939 YAG BASING DUSUK ON-ALARM
157-J1939 YAG BASING DUSUK ALARM
158-J1939 SOGUTMA SUYU SICAKLIK YUKSEK ON-ALARM
159-J1939 SOGUTMA SUYU SICAKLIK YUKSEK ALARM
160-J1939 YAG SEVIYE DUSUK ON-ALARM
161-J1939 YAG SEVIYE DUSUK ALARM
162-J1939 SOGUTMA SUYU SEVIYE DUSUK ON-ALARM
163-J1939 SOGUTMA SUYU SEVIYE DUSUK ALARM
164-J1939 SOGUTMA SUYU SEVIYE YUKSEK ON-ALARM
165-J1939 SOGUTMA SUYU SEVIYE YUKSEK ALARM
166-J1939 ASIRI HIZ ON-ALARM

167-J1939 ASIRI HIZ ALARM




06.02.KONF. CIKIS-2 (Clkislar->Konf. clkls-2) Min | Max |Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. ¢ikis-1 fonksiyon segenekleri ile aynidir 0| 167 21
06.03.KONF. CIKIS-3 (Clkislar->Konf. clkls-3) Min| Max|Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. ¢ikis-1 fonksiyon segenekleri ile aynidir 0l 167 68
06.04.KONF. CIKIS-4 (ClIkIslar->Konf. clkis-4) Min | Max |Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. ¢cikis-1 fonksiyon secenekleri ile aynidir 0l 167 52
06.05.KONF. CIKIS-5 (CIkislar->Konf. clkls-5) Min| Max |Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. ¢ikis-1 fonksiyon secenekleri ile aynidir 0l 167 9
06.06.KONF. CIKIS-6 (Clkislar->Konf. clkls-6) Min | Max |Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. gikis-1 fonksiyon segenekleri ile aynidir 0l 167 10
06.07.KONF. CIKIS-7 (ClIkislar->Konf. clkls-7) Min | Max |Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. ¢ikis-1 fonksiyon secenekleri ile aynidir 0l 167 12
06.08.KONF. CIKIS-8 (CIkislar->Konf. clkls-8) Min| Max |Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. gikis-1 fonksiyon segenekleri ile aynidir 0l 167 12
06.09.KONF. CIKIS-9 (Clkislar->Konf. clkls-9) Min | Max |Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. ¢ikis-1 fonksiyon segenekleri ile aynidir 0l 167 118
06.10.KONF. CIKIS-10 (CIkislar->Konf. clkls-10) Min| Max|Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. ¢ikis-1 fonksiyon segenekleri ile aynidir 0l 167 66
06.11.KONF. EXP. CIKIS-1 (ClIkislar->Konf. exp. clkis-1) Min| Max |Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. ¢cikis-1 fonksiyon secenekleri ile aynidir 0l 167 12
06.12.KONF. EXP. CIKIS-2 (CIkislar->Konf. exp. clkls-2) Min | Max |Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. gikis-1 fonksiyon segenekleri ile aynidir 0l 167 12
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06.13.KONF. EXP. CIKIS-3 (Clkislar->Konf. exp. clkis-3) Min | Max |Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. ¢ikis-1 fonksiyon segenekleri ile aynidir 0| 167 12
06.14.KONF. EXP. CIKIS-4 (Clkislar->Konf. exp. clkls-4) Min| Max |Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. ¢ikis-1 fonksiyon secenekleri ile aynidir 0| 167 12
06.15.KONF. EXP. CIKIS-5 (Clkislar->Konf. exp. clkls-5) Min| Max |Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. ¢ikig-1 fonksiyon segenekleri ile aynidir 0| 167 12
06.16.KONF. EXP. CIKIS-6 (CIkislar->Konf. exp. clkls-6) Min| Max |Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. gikis-1 fonksiyon segenekleri ile aynidir 0l 167 12
06.17.KONF. EXP. CIKIS-7 (CIkislar->Konf. exp. clkls-7) Min | Max |Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. ¢ikis-1 fonksiyon secenekleri ile aynidir 0| 167 12
06.18.KONF. EXP. CIKIS-8 (Clkislar->Konf. exp. clkls-8) Min| Max |Default| Birim
001.Polarite 0- Normalde Agik 0 1 0

1- Normalde Kapali
002.Fonksiyon Konf. gikis-1 fonksiyon segenekleri ile aynidir 0l 167 12

KONFIGURE EDILEBILIR GIKIS FONKSIYONLARI

0-CIKIS KULLANILMAZ
Bu cikis kullaniimaz.

1-HAVA FLABI KONTROL

Bu c¢ikis hava flabi kontrolU icin kullanilir. Motor durdurucu bir ariza olustugunda c¢ikis aktif olur, motor

durdugu zaman ise ¢ikis pasif olur.

2-ALARM RESET

Bu c¢ikis alarm reset islemi yapildigini goésterir. Alarm reset islemi tamamlandiginda, ¢ikis pasif olur. Bu
¢ikis harici sistemlere reset sinyali vermek icin de kullanilabilir.

3-SESLi ALARM

Bu c¢ikis cihazin dahili alarm fonksiyonunun calistigini gosterir. Harici alarm sinyali icin kullanilabilir.

4-OTO START ENGELLE

Bu c¢ikis “Oto start engelle” olarak konfigtire edilmis girisin aktif oldugunu belirtmek igin kullanilir.

5-REZERVE

6-BATARYA VOLTAJI YUKSEK
Bu cikis “Batarya voltaji ylksek” alarmi

7-BATARYA VOLTAJI DUSUK

nin olustugunu gosterir.

Bu cikis “Batarya voltaji disuk” alarminin olustugunu gosterir.
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8-EGZERSIZ iSLEMI
Bu cikis egzersiz calismasi yapildigini gosterir. Eger cihaz oto modunda ise ve egzersiz zamani geldi
ise, test moduna gecerek jeneratoru calistirir.

9-CAN ECU POWER

Bu ¢ikis normalde ECU’ ya enerji vermek igin kullanilir. (Bu islem bazen yardimci bir harici réle
Uzerinden yapilabilir). Bu c¢ikis jenerator ¢alisacagi zaman aktif edilir, jenerator duracagi zaman ise
pasif edilir. Not: EGer “04.05.005.ECU uzaktan kontrol” parametresi “AKTIF” olarak ayarlanmissa, bu
cikis islevsel olacaktir.

10-CAN ECU STOP

Bu cikis ECU Uzerindeki stop girisine sinyal vermek icin kullanilir. ECU data link hatasi durumunda
stop komutu is géremeyeceginden dolayi, motoru durdurmak i¢in bu ¢ikis baglantisi kullanilir. Bu ¢ikis
jeneratdr duracagi zaman “4” saniye kadar aktif edilir. Not: Eger “04.05.005.ECU uzaktan kontrol”
parametresi “AKTIF” olarak ayarlanmissa, bu ¢ikis islevsel olacaktir.

11-SARJ ALTERNATOR ARIZASI
Bu cikis sarj alternator arizasinin olustugunu gdsterir.

12-GENEL ALARM
Bu cikis uyari, elektriksel ariza veya motor durdurucu alarmin olustugunu gosterir.

13-ELEKTRIKSEL ARIZA
Bu cikis elektriksel ariza alarminin olustugunu gdsterir. Arizanin ortadan kalkmasiyla, RESET
butonuna basilarak ¢ikis pasif edilebilir.

14-MOTOR DURDURUCU ARIZA
Bu ¢ikis motor durdurucu alarmin olustugunu gdsterir. Arizanin ortadan kalkmasiyla, RESET butonuna
basilarak ¢ikis pasif edilebilir.

15-GENEL UYARI
Bu cikis uyari alarminin olustugunu gosterir. Arizanin ortadan kalkmasiyla ¢ikis pasif olur.

16-START ILE SOGUTMA FANI
Bu ¢ikis motor ¢alismaya basladiginda aktif olur ve “07.01.010.Start/stop sogutma fani suresi”
parametresinde tanimlanmis sure kadar aktif kaldiktan sonra, pasif konuma gecer.

17-STOP iLE SOGUTMA FANI
Bu ¢ikis motor durdurulduktan sonra aktif olur ve “07.01.010.Start/stop sogutma fani suresi”
parametresinde tanimlanmis sure kadar aktif kaldiktan sonra, pasif konuma gecer.

18-YUKSEK SICAKLIK ON-ALARM
Bu cikig “Hararet 6n-alarm” uyarisinin olustugunu gosterir.

19-YUKSEK SICAKLIK ARIZASI
Bu cikis “Hararet” arizasinin olustugunu gosterir.

20-MOTOR SOGUTMA
Bu ¢ikis motor sogutma islemi yapiliyorken aktif olur.

21-MARS GIKISI AKTIF
Bu ¢ikis mars basma islemi yapiliyorken aktif olur.

22-GECIKTIRILMiS ALARMLAR AKTIF
Bu cikis geciktiriimis alarmlarin kontrol edilmeye baslandigini gosterir. Harici lojik devreyi kontrol etmek
icin kullanilabilir.

23-DIJITAL GiRiS-1 ARIZA
Bu cikig dijital giris-1 arizasinin (“Yedek-1 ariza”) olustugunu gosterir.
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24-DIJITAL GIiRiS-2 ARIZA
Bu cikis dijital giris-2 arizasinin (“Yedek-2 ariza”) olustugunu gosterir.

25-DIJITAL GIRIiS-3 ARIZA
Bu cikis dijital giris-3 arizasinin (“Yedek-3 ariza”) olustugunu goésterir.

26-DIJITAL GiRiS-4 ARIZA
Bu cikis dijital giris-4 arizasinin (“Yedek-4 ariza”) olustugunu gosterir.

27-DIJITAL GiRiS-5 ARIZA
Bu cikis dijital giris-5 arizasinin (“Yedek-5 ariza”) olustugunu gésterir.

28-DIJITAL GiRiS-6 ARIZA
Bu cikig dijital giris-6 arizasinin (“Yedek-6 ariza”) olustugunu gosterir.

29-DIJITAL GIRiS-7 ARIZA
Bu cikis dijital giris-7 arizasinin (“Yedek-7 ariza”) olustugunu gosterir.

30-DIJITAL GIiRIiS-8 ARIZA
Bu cikis dijital giris-8 arizasinin (“Yedek-8 ariza”) olustugunu goésterir.

31-DIJITAL GIRIiS-9 ARIZA
Bu cikig dijital giris-9 arizasinin (“Yedek-9 ariza”) olustugunu gosterir.

32-DIJITAL GiRiS-10 ARIZA
Bu cikis dijital giris-10 arizasinin (“Yedek-10 ariza”) olustugunu gosterir.

33-DIJITAL GIiRiS-11 ARIZA
Bu cikig dijital giris-11 arizasinin (“Yedek-11 ariza”) olustugunu gosterir.

34-DIJITAL GiRiS-12 ARIZA
Bu c¢ikis dijital giris-12 arizasinin (“Yedek-12 ariza”) olustugunu gosterir.

35-DIJITAL GIiRIiS-13 ARIZA
Bu cikig dijital giris-13 arizasinin (“Yedek-13 ariza”) olustugunu gosterir.

36-10 MODUL GIRiS-1 ARIZA

Bu c¢ikig 1O modul girig-1 arizasinin (“|O Modul yedek-1 ariza”) olustugunu gosterir.

37-10 MODUL GIRiS-2 ARIZA

Bu cikis 1O modiil giris-2 arizasinin (“IO Modul yedek-2 ariza”) olustugunu gosterir.

38-10 MODUL GIRiS-3 ARIZA

Bu ¢ikis 10 modiil giris-3 arizasinin (“1O Modul yedek-3 ariza”) olustugunu gdsterir.

39-10 MODUL GIRiS-4 ARIZA

Bu ¢ikis 1O modul giris-4 arizasinin (“lO Modul yedek-4 ariza”) olustugunu gosterir.

40-10 MODUL GIiRiS-5 ARIZA

Bu cikis 10 modiil giris-5 arizasinin (“IO Modul yedek-5 ariza”) olustugunu gosterir.

41-10 MODUL GiRiS-6 ARIZA

Bu c¢ikig 1O modul girig-6 arizasinin (“IO Modul yedek-6 ariza”) olustugunu gosterir.

42-10 MODUL GIRiS-7 ARIZA

Bu cikis 10 modiil giris-7 arizasinin (“IO Modul yedek-7 ariza”) olustugunu gosterir.

43-10 MODUL GIRiS-8 ARIZA

Bu ¢ikis 10 modiil giris-8 arizasinin (1O Modul yedek-8 ariza”) olustugunu gdsterir.
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44-KACAK AKIM ARIZA
Bu cikis “Kacak akim” arizasinin olustugunu gosterir.

45-ACiL DURDURMA
Bu ¢ikis “Acil durdurma” arizasinin olustugunu gdsterir.

46-MOTOR START ARIZASI
Bu cikis “04.01.002.Mars deneme adedi” parametresinde tanimlanmis adet kadar marsa basildiktan
sonra, motorun galistirlamadigini gosterir.

47-MOTOR DURMADI ARIZASI
Bu cikis “07.02.004.Motor durma arizasi suresi” parametresinde tanimlanmis slre igerisinde motorun
duramadigini gosterir.

48-KONF. AG1 KONTROL

Bu cikis otomatik yakit dolumlarinda yakit pompasi kontrolu igin kullanilabilir.

Konfiglre analog giris-1’ den okunan yakit seviye degeri “05.01.025.Konf. AG1 kontrol ON”
parametresinde tanimlanmig degerin altina diserse, bu ¢ikig aktif olur.

Giristen okunan yakit seviye degeri “05.01.026.Konf. AG1 kontrol OF” parametresinde tanimlanmig
degerin Ustline ¢ikarsa, bu ¢ikis pasif olur.

49-YAKIT CIKISI AKTIF
Bu cikis yakit selenoid mantigiyla ¢alisan motorlarda yakit selenoidini aktif etmek icin kullanilir.

50-GAZ ATESLEME CIKISI

Mars cikisinin aktif olmasiyla beraber “Atesleme Gecikmesi” sliresi saymaya baslar. Bu slire sonunda
motor devri “Minimum Atesleme” hizina ulastiginda, bu cikis aktif olur. Motoru durdurma isleminde ise
oncelikle gaz valfinin enerijisi kesilir. Motor devri “Minimum Atesleme” hizinin altina dustukten 5 saniye
sonra, bu ¢ikisin enerjisi kesilir.

51-MOTOR CALISMIYOR
Bu cikis jeneratorin calismadigini gosterir.

52-JENERATOR YUKU ALABILIR
Bu cikis ariza kontrol gecikmesi ve motor isinma suresinin doldugunu ve jeneratérin yikd almaya
hazir oldugunu gosterir.

53-JENERATOR KONTAKTORU GIiRi$ BILGISI
Bu cikis “Jeneratdr kontaktorl devrede” olarak konfiglre edilmis girisin aktif oldugunu belirtmek icin
kullanilir.

54-JENERATOR KONTAKTORU KAPATMA ARIZA
Bu cikis “Jenerator kontaktdrl kapanamadi” arizasinin olustugunu gosterir. Not: E§er her hangi bir
dijital giris “Jeneratdr kontaktorl devrede” olarak konfigure edilmis ise, bu ¢ikis islevsel olacaktir.

55-JENERATOR KONTAKTORU AGMA ARIZA
Bu cikig “Jeneratdr kontaktorl agilamadi” arizasinin olustugunu gosterir. Not: Eger her hangi bir dijital
giris “Jeneratdr kontaktort devrede” olarak konfiglre edilmis ise, bu ¢ikis islevsel olacaktir.

56-JENERATOR FREKANSI YUKSEK ON-ALARM
Bu cikis “Jeneratdr frekansi ylksek 6n-alarm” uyarisinin olustugunu gosterir.

57-JENERATOR FREKANSI YUKSEK ARIZA
Bu cikis “Jeneratdr frekansi ylksek” arizasinin olustugunu gdsterir.

58-JENERATOR GERILiMi YUKSEK ON-ALARM
Bu cikis “Jeneratdr voltaji yiksek dn-alarm” uyarisinin olustugunu gosterir.

59-JENERATOR GERILIiMi YUKSEK ARIZA
Bu cikis “Jeneratér voltaji yiksek” arizasinin olustugunu goésterir.
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60-YUK JENERATORDEN BESLENMESIN
Bu cikis “Jeneratér yuki almasin” olarak konfigire edilmis girisin aktif oldugunu belirtmek igin kullantlir.

61-JENERATOR FREKANSI DUSUK ON-ALARM
Bu cikis “Jenerator frekansi disik 6n-alarm” uyarisinin olugstugunu gosterir.

62-JENERATOR FREKANSI DUSUK ARIZA
Bu cikis “Jeneratdr frekansi disik” arizasinin olustugunu gdsterir.

63-JENERATOR GERILiMi DUSUK ON-ALARM
Bu cikis “Jeneratér voltaji dlisik 6n-alarm” uyarisinin olustugunu gosterir.

64-JENERATOR GERILIMi DUSUK ARIZA
Bu cikis “Jeneratdr voltaji disuk” arizasinin olustugunu gdsterir.

65-MOTOR DURUYOR
Bu ¢ikis motora durma komutu génderildigini fakat motorun heniiz durmadigini gosterir.

66-JENERATOR KONTAKTORU AGCMA GIKIS
Bu ¢ikig motorlu salter uygulamalarinda “Agma bobinini” veya “Dusuk gerilim bobinini” enerjilendirmek
icin kullanilir. Detayh bilgi icin “Kontaktorler” ile ilgili parametre agiklamalarinin oldugu boélime bakiniz.

67-SUREKLI KORNA
Bu c¢ikis korna ¢almasi gereken durumlarda surekli aktif olur.

68-KESIKLi KORNA
Bu cikis korna ¢almasi gereken durumlarda kesik kesik (fasilal) aktif olur.

69-LED TESTI
Bu c¢ikig cihazda led testi yapildigini gosterir. Led testi tamamlandiginda, ¢ikis tekrar pasif olur.

70-KONF. AG2 KONTROL

Konfigure analog giris-2’ den okunan deger “05.01.035.Konf. AG2 kontrol ON” parametresinde
tanimlanmis degerin altina diserse, bu c¢ikis aktif olur.

Girigten okunan deger “05.01.036.Konf. AG2 kontrol OF” parametresinde tanimlanmis degerin Ustine
cikarsa, bu cikis pasif olur.

71-PIKAP DONMUYOR

Bu ¢ikis mars sirasinda “Pikap donmuyor” arizasi olustugunu yani manyetik pikap girisinden hiz sinyali
algilanamadigini gosterir. Not: Manyetik pikaptan hiz algilama 6zelligi kullanihyorsa, bu ¢ikis islevsel
olacaktir.

72-DUSUK SICAKLIK
Bu cikis “Dusuk sicaklik” uyarisinin olustugunu gdsterir.

73-BAKIM ARIZASI

Bu cikis, tanimlanmis bakim saatinin veya zamaninin doimasindan dolayl “Bakim arizas|” olustugunu
gosterir. Cikisin pasif olabilmesi igin bakim arizasinin resetlenmesi gerekir.

74-REZERVE

75-REZERVE

76-REZERVE

77-REZERVE

78-REZERVE

79-REZERVE
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80-NOTR KONTAKTOR KONTROL
Bu c¢ikis Notr kontaktort kontroliinde kullanilir. Notr kontaktdrtinin cekmesi gereken durumlarda gikis
aktif, birakmasi gereken durumlarda ¢ikis pasif olur.

81-REZERVE
82-REZERVE

83-NOTR KONTAKTOR HATA
Bu cikis “Notr kontaktdr” arizasinin olustugunu gosterir.

84-JENERATOR YUKTE DEGIL
Jenerator kontaktort cekili degil iken bu ¢ikis aktif, ¢ekili iken pasif olur.

85-YAG BASINCI DUSUK ON-ALARM
Bu cikis “Yag basinci dusik 6n-alarm” uyarisinin olustugunu gdésterir.

86-YAG BASINCI DUSUK ARIZA
Bu cikis “Yag basinci duslk” arizasinin olustugunu gosterir.

87-KONF.AG1 YUKSEK ON-ALARM
Bu cikis “Konf. AG1 ylksek 6n-alarm” uyarisinin olustugunu gosterir.

88-KONF.AG1 YUKSEK ARIZA
Bu cikis “Konf. AG1 ylksek” arizasinin olustugunu gosterir.

89-ASIRI AKIM ON-ALARM
Bu cikis “Asiri akim 6n-alarm” uyarisinin olustugunu gosterir.

90-ASIRI AKIM ARIZA
Bu cikis “Asiri akim” arizasinin olustugunu gosterir.

91-ASIRI GUC ON-ALARM
Bu cikis “Asiri gl 6n-alarm” uyarisinin olustugunu goésterir.

92-ASIRI GUC ARIZA
Bu cikis “Asiri gug¢” arizasinin olustugunu gosterir.

93-ASIRI HIZ ON-ALARM
Bu cikis “Asiri hiz 6n-alarm” uyarisinin olustugunu gosterir.

94-ASIRI HIZ ARIZASI
Bu cikis “Asiri hiz” arizasinin olustugunu gdsterir.

95-BUTONLAR KILITLi
Bu cikis “Butonlar kilitli” olarak konfiglre edilmis girisin aktif oldugunu belirtmek icin kullanilir.

96-ONISITMA(SURELI) )
Bu c¢ikis 6n isitictyl kontrol etmek icin kullanilir. “07.01.004.0n i1sitma stresi” parametresinde
tanimlanmis sure boyunca c¢ikis aktif olur. Sure bittikten sonra ¢ikis pasif olur ve marsa basilir.

97-ONISITMA(MARS SONUNA KADAR) )

Bu cikis 6n isitictyr kontrol etmek icin kullanilir. “07.01.004.0n i1sitma stresi” parametresinde
tanimlanmis siire boyunca ve marsin sonuna kadar ¢ikis aktif olur. Jenerator galistiktan sonra ¢ikis
pasif olur.

98-ONISITMA(ISITMA SONUNA KADAR)

Bu cikig 6n isitictyi kontrol etmek igin kullanilir. “07.01.004.0n 1sitma siiresi” parametresinde
tanimlanmis slire boyunca, jeneratér ¢alistiktan sonra ariza kontrol gecikmesi stiresi boyunca ve
motor Isinma slresi boyunca ¢ikis aktif olur. Motor i1sinma stiresi bittikten sonra ¢ikis pasif olur.
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99-ONISITMA(ARIZA GECIKMESiI SONUNA KADAR)

Bu cikis 6n isitictyi kontrol etmek icin kullanilir. “07.01.004.0n 1sitma siiresi” parametresinde
tanimlanmis sure boyunca ve jeneratdor calistiktan sonra ariza kontrol gecikmesi suresi boyunca ¢ikis
aktif olur. Ariza kontrol gecikmesi suresi bittikten sonra ¢ikis pasif olur.

100-UZAK START GiRISi
Bu cikis “Uzak start” olarak konfiglre edilmis girisin aktif oldugunu belirtmek icin kullanilir.

101-REZERVE

102-KISA DEVRE ARIZASI
Bu cikis jenerator ¢ikisinda “Kisa devre” arizasinin olustugunu gdsterir.

103-DUSUK HIZDA ISINMA

Bu cikig jenerator start aninda olusan egzoz gazi emisyon oranini sinirlamak igin Elektronik Governdre
dusuk hiz sinyali vermek igin kullanilir. Marsa basilacagi zaman ¢ikis aktif olur, “07.01.011.Idle mod
suresi” parametresinde tanimlanmis sire sona erdiginde ise ¢ikis pasif olur.

104-JENERATOR CALISTIRILACAK .
Bu cikis, jenerator calistirilacak uyarisi icin kullanilir. On i1sitma suresi ve jenerator start gecikmesi
suresi boyunca cikis aktif olur.

105-MARS ILE BAKILAN ARIZALAR
Bu ¢ikis, marsa basilacagl zaman aktif olur ve motor durana kadar aktif kalir. Marstan sonra bakilacak
arizalar igin kullanilabilir.

106-STOP GIKISI AKTIF
Bu cikis stop selenoid mantigiyla ¢alisan motorlarda stop selenoidini aktif etmek i¢in kullanilir.

107-SISTEM OTO MODDA
Bu c¢ikis cihazin otomatik modda oldugunu gosterir.

108-SISTEM MANUAL MODDA
Bu c¢ikig cihazin manuel modda oldugunu gdsterir.

109-SISTEM STOP MODDA
Bu cikis cihazin stop modda oldugunu gdsterir.

110-SISTEM TEST MODDA
Bu c¢ikig cihazin test modunda oldugunu gdsterir.

111-DUSUK AKIM ON-ALARM
Bu cikis “Dusuk akim én-alarm” uyarisinin olustugunu gdsterir.

112-DUSUK AKIM ARIZA
Bu cikis “Dusik akim” arizasinin olustugunu gosterir.

113-DUSUK GUC ON-ALARM
Bu cikis “Dusuk gu¢ 6n-alarm” uyarisinin olustugunu gosterir.

114-DUSUK GUG ARIZASI
Bu cikis “Dusuk gug¢” arizasinin olustugunu gosterir.

115-DUSUK HIZ ON-ALARM
Bu cikis “Dusuk hiz én-alarm” uyarisinin olustugunu gdsterir.

116-DUSUK HIZ ARIZASI
Bu cikis “Dusik hiz” arizasinin olustugunu gosterir.
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117-JENERATOR HAZIR DEGIL
Bu cikis jeneratorin calistirilmaya baslandigini fakat hentiz yiku tzerine almaya hazir olmadigini

gOsterir. Jenerator yuku Uzerine almaya hazir oldugunda ¢ikis pasif olur. (Jeneratoriin yuku Uzerine

almaya hazir olmasinin anlami, jeneratdr frekans ve gerilim seviyesinin parametreler ile belirlenmis
sinir degerlerinin icinde olmasidir).

118-BARA HAZIR
Bu cikis ¢alisan tUm jeneratorlerin baraya baglandigini gosterir.

119-YUK JENERATORDEN BESLENiYOR
Bu cikis yukuln jeneratoérden beslendigini gosterir.

120-REZERVE

121-KONF. AG1 DUSUK ON-ALARM
Bu cikis “Konf. AG1 duslk 6n-alarm” uyarisinin olustugunu gdésterir.

122-KONF. AG1 DUSUK ARIZA
Bu cikis “Konf. AG1 dlsUk” arizasinin olustugunu gosterir.

123-KONF. AG2 DUSUK ON-ALARM
Bu cikis “Konf. AG2 duslik 6n-alarm” uyarisinin olustugunu gosterir.

124-KONF. AG2 DUSUK ARIZA
Bu cikis “Konf. AG2 dlsUk” arizasinin olustugunu gosterir.

125-KONF. AG2 YUKSEK ON-ALARM
Bu cikis “Konf. AG2 yuksek 6n-alarm” uyarisinin olustugunu gosterir.

126-KONF. AG2 YUKSEK ARIZA
Bu cikis “Konf. AG2 ylksek” arizasinin olustugunu gosterir.

127-JIKLE AKTIF
Bu c¢ikis benzinli motorlarda mars ile beraber aktif olur ve “04.10.006.Jikle suresi” parametresinde
tanimlanmis sure kadar aktif kalir.

128-UZAK KONTROL AKTIF
Bu c¢ikig jeneratorin haberlegsme Gzerinden kontrol edildigini gosterir.

129-TERS GUG ARIZA
Jeneratorin aktif glict “03.04.011.Ters glg sinir’” parametresinde tanimlanmis degerin altina
dustigunde bu cikis aktif olur.

130-KABIN SICAKLIGI DUSUK ON-ALARM
Bu c¢ikis “Kabin sicakligi disuk 6n-alarm” uyarisinin olustugunu gosterir.

131-KABIN SICAKLIGI DUSUK ARIZA
Bu cikis “Kabin sicakhidi dislk” arizasinin olustugunu gosterir.

132-KABIN SICAKLIGI YUKSEK ON-ALARM
Bu cikis “Kabin sicakligi yiksek 6n-alarm” uyarisinin olustugunu goésterir.

133-KABIN SICAKLIGI YUKSEK ARIZA
Bu c¢ikis “Kabin sicakligi yuksek” arizasinin olustugunu gosterir.

134-ISITICI KONTROL

Sogutma suyu sicakligi “05.01.013.Isitici kontrol ON” parametresinde tanimlanmis degerin altina
dlserse, bu cikis aktif olur.

Sogutma suyu sicakligi “05.01.014.Isitici kontrol OF” parametresinde tanimlanmis degerin Ustine
cikarsa, bu cikis pasif olur.
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135-UZAK CIKIS
Bu cikis haberlesme Uzerinden aktif veya pasif edilebilir.

136-DENGESIZ YUK
Jenerator faz akimlarindaki dengesizlikten dolayi cihazda “Dengesiz yuk” arizasi olusmasi durumunda
bu cikis aktif olur.

137-SU POMPASI

“Isitict Kontrol” olarak konfiglre edilmis ¢ikis aktif oldugu sirece bu ¢ikig, “05.01.015.Su pompasi on
suresi” parametresindeki sure boyunca aktif, “05.01.016.Su pompasi of sliresi” parametredeki stire
boyunca pasif olur.

138-BARA CANLI DEGIL )
Jenerator baraya baglandiktan sonra cihaz bara voltajini “09.06.001.0Il0 bara voltaj set degeri”
parametresi ile tanimlanmis degerin altinda goérirse, bu ¢ikis aktif olur.

139-SENKRONIZASYON ARIZASI
Eger “09.06.008.Maksimum senkronizasyon suresi” parametresi ile tanimlanmig sure sona erene
kadar senkronizasyon iglemi gergceklesmezse, bu ¢ikis aktif olur.

140-YUK ATMA KONTROL-1

Jeneratorin aktif glict “Yuk atma kontrol” parametre sayfasindaki “09.08.003.Aktif seviyesi”
parametresindeki degerin Ustline ¢ikarsa, ilgili yiki devreden ¢ikarmak icin bu ¢ikig aktif olur.
Jeneratorin aktif glich “Yik atma kontrol” parametre sayfasindaki “09.08.004.Pasif seviyesi”
parametresindeki degerin altina duserse, ilgili yliki yeniden devreye almak igin bu ¢ikis pasif olur.
Not: Eger “09.08.001.Kontroldeki ¢ikis adedi” parametresi en az “1” olarak ayarlanmigsa, bu ¢ikis
islevsel olacaktir.

141-YUK ATMA KONTROL-2

Bu cikig, “140-YUK ATMA KONTROL-1” ¢ikis fonksiyonu ile ayni sekilde galisir.

Not: Eger “09.08.001.Kontroldeki ¢ikis adedi” parametresi en az “2” olarak ayarlanmigsa, bu ¢ikis
islevsel olacaktir.

142-YUK ATMA KONTROL-3

Bu cikig, “140-YUK ATMA KONTROL-1” ¢ikis fonksiyonu ile ayni sekilde galisir.

Not: Eger “09.08.001.Kontroldeki ¢ikis adedi” parametresi en az “3” olarak ayarlanmigsa, bu ¢ikis
islevsel olacaktir.

143-YUK ATMA KONTROL-4

Bu cikig, “140-YUK ATMA KONTROL-1” ¢ikis fonksiyonu ile ayni sekilde galisir.

Not: Eger “09.08.001.Kontroldeki ¢ikis adedi” parametresi en az “4” olarak ayarlanmigsa, bu ¢ikis
islevsel olacaktir.

144-YUK ATMA KONTROL-5

Bu cikis, “140-YUK ATMA KONTROL-1” ¢ikis fonksiyonu ile ayni sekilde calisir.

Not: Eger “09.08.001.Kontroldeki ¢ikis adedi” parametresi “5” olarak ayarlanmissa, bu cikis islevsel
olacaktir.

145-GOVERNOR MAKSIMUM SINIR ALARM
Bu cikig analog “Governdr” ¢ikisinin maksimum seviyesine (%100) ulastigini gosterir.

146-AVR MAKSIMUM SINIR ALARM
Bu c¢ikig analog “AVR” ¢ikisinin maksimum seviyesine (%100) ulastigini gosterir.

147-REZERVE
148-REZERVE

149-REZERVE
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150-JENERATOR DUSUK GERILiM BOBINi
Bu c¢ikis dusuk gerilim bobinini kontrol etmek igin kullanilir. Bu ¢ikis jeneratdriin ylkte olmasi
gerektiginde aktif olacaktir. Jeneratériin ylksuz olmasi istendiginde bu ¢ikis pasif olacaktir.

151-HIZ AZALT DARBE CIKISI
Bu cikis harici governor veya motorlu potansiyometrelere "Hiz azalt" sinyali vermek igin kullanilir.

152-HIZ ARTIR DARBE CIKISI
Bu c¢ikig harici governor veya motorlu potansiyometrelere "Hiz artir" sinyali vermek i¢in kullanilir.

153-VOLTAJ AZALT DARBE CIKISI
Bu cikis harici AVR veya motorlu potansiyometrelere "Voltaj azalt" sinyali vermek icin kullanilir.

154-VOLTAJ ARTIR DARBE CIKISI
Bu c¢ikis harici AVR veya motorlu potansiyometrelere "Voltaj artir" sinyali vermek igin kullanilir.

155-TERS GUG ON-ALARM
Bu cikig "Jenerator ters gl 6n-alarm” uyarisinin olustugunu gosterir.

156-J1939 YAG BASING DUSUK ON-ALARM
Bu cikis "J1939 yag basinci disik 6n-alarm™ uyarisinin olustugunu gdésterir.

157-J1939 YAG BASING DUSUK ALARM
Bu cikis "J1939 yag basinci disuk" arizasinin olustugunu gésterir.

158-J1939 SOGUTMA SUYU SICAKLIK YUKSEK ON-ALARM
Bu c¢ikis "J1939 sogutma suyu sicakligi yliksek on-alarm" uyarisinin olustugunu gosterir.

159-J1939 SOGUTMA SUYU SICAKLIK YUKSEK ALARM
Bu ¢ikis "J1939 sogutma suyu sicakhgi ylksek" arizasinin olustugunu goésterir.

160-J1939 YAG SEVIYE DUSUK ON-ALARM
Bu cikis "J1939 yag seviyesi dusuk én-alarm” uyarisinin olustugunu gosterir.

161-J1939 YAG SEVIYE DUSUK ALARM
Bu cikis "J1939 yag seviyesi dlsuk" arizasinin olustugunu gosterir.

162-J1939 SOGUTMA SUYU SEVIYE DUSUK ON-ALARM
Bu ¢ikis "J1939 sogutma suyu seviyesi dusik 6n-alarm" uyarisinin olustugunu gdsterir.

163-J1939 SOGUTMA SUYU SEVIYE DUSUK ALARM
Bu c¢ikis "J1939 sogutma suyu seviyesi duslk" arizasinin olustugunu gosterir.

164-J1939 SOGUTMA SUYU SEVIYE YUKSEK ON-ALARM
Bu cikis "J1939 sogutma suyu seviyesi yiksek 6n-alarm" uyarisinin olustugunu gdésterir.

165-J1939 SOGUTMA SUYU SEVIYE YUKSEK ALARM
Bu cikis "J1939 sogutma suyu seviyesi yuksek” arizasinin olustugunu gosterir.

166-J1939 ASIRI HIZ ON-ALARM
Bu c¢ikis "J1939 asiri hiz 6n-alarm" uyarisinin olustugunu gosterir.

167-J1939 ASIRI HIZ ALARM
Bu cikis "J1939 asiri hiz" arizasinin olustugunu gdésterir.
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4.2.6 Zamanlayicilar

07.01.START ZAMANLAYICI (Zamanlayiclliar->Start zamanlayicl)l Min Max | Default |Birim
004.0On-Isltma suresi On-i1sitma suresi 0 250 3] Sn
005.0n-Isltma bekleme On-i1sitma bekleme 0 250 0| Dak
006.Arlza kontrol gecikmesi Ariza kontrol gecikmesi 0 99 5/ Sn
007.Motor Isinma suresi Motor Isinma suresi 0 250 3] Sn
008.Korna suresi Korna siresi O(pas) 999 60| Sn
009.Sarj uyartlm suresi Sarj uyartim siiresi 0] 99(sdr.) 15| Sn
010.Start/stop sogutma fanl suresi Start/stop sogutma fani siiresi 0 250 180 Sn
011.ldle mod suresi DisUk hizda isinma suresi O(pas) 3600 pas Sn
012.Idle moddan clkls suresi Dusuk hiz modundan ¢ikma 0 250 5 Sn
siresi

On-isitma Siiresi (004.0n-Isltma suresi)
Bu parametrede motora mars basiimadan 6nce 6n isitma cikisinin ne kadar stre aktif olacagini
belirler. Bu sure doldugunda mars islemi gerceklestirilir.

On-isitma Bekleme (005.0n-Isltma bekleme)

Bu parametre ile sunulan iki 6n 1sitma arasindaki bekleme suresi, sicak motora gereksiz yere 6n
Isitma yapilmasini engellemek icin kullanilir. Eger jeneratér ¢alisip yuki Ustline almis ise, durduktan
sonra bu sure sifirlanir ve yeniden saymaya baslar. Eger jenerator hi¢ calisamamis veya calistiktan
sonra yuku Uzerine almamis ise, durduktan sonra bu sire sifilanmayip saymaya devam eder. Bu slre
icerisinde tekrar marsa basilacaksa, 6n 1sitma yapilmadan marsa basilir.

Ariza Kontrol Gecikmesi (006.Arlza kontrol gecikmesi)

Dusuk Yag Basinci, Yiksek Sicaklk, Dusuk Hiz, Distk Gerilim arizalarina ve “1 - Motor c¢alistirilip
ariza kontrol gecikme suresi dolduktan sonra” olarak konfiglire edilmis dijital girislere bu parametre ile
tanimlanmis sire boyunca bakilmaz. Bu sure sayesinde start aninda yag basinci gibi degerler bir
alarm durumu olusmadan normal seviyelerine ulasabilirler. Bu sure doldugunda tim arizalara bakilir.

Motor Isinma suresi (007.Motor Isinma suresi)

Bu sure “Ariza kontrol gecikme suresi dolduktan sonra” yani motor nominal devrinde ¢alismaya
basladigi zaman saymaya baglar. Motor hizinin stabil hale gelmesi i¢in bu slire kadar beklenir. Bu sure
doldugunda Jeneratér kontaktdrt kapatilir ve jenerator yiku tzerine alir.

Korna Siiresi (008.Korna suresi)
Bu parametre en son algilanan arizadan sonra, “Korna” olarak konfigire edilmis ¢ikisin ne kadar sure
aktif olacagini belirler.

Sarj Alternatorii Uyartim Siiresi (009.Sarj uyartim suresi)
Sarj alternatori uyartim akimi gegcici veya surekli olacak seklinde secilebilir. Bu parametre sarj
alternatord uyartim akiminin ne kadar sure ile verilecegini belirtir.

Start/stop Sogutma Fani Siiresi (010.Start/stop sogutma fanl suresi)
Bu parametre jenerator ¢alistiktan sonra veya durduktan sonra sogutma faninin ne kadar sure

calisacagini belirler. Yani “Start ile sogutma fani” veya “Stop ile sogutma fani” olarak konfigtire edilmis
cikisin ne kadar sure aktif olacagini belirler.

Not: pas = pasif sur. = surekli
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Diisiik Hizda Isinma Siiresi (011.l1dle mod suresi)

Bu parametre motor mars basma islemi basladiktan sonra, “Diusuk hizda isinma” olarak konfigtire
edilmis ¢ikisin ne kadar sure aktif olacagini belirler. Bu slire esnasinda motor diisiik devirde
calisacaktir. (Start aninda olusacak egzoz gazi emisyon oranini sinirlamak igin). Stire sona erdiginde
ise motorun nominal devrine ¢gikmasina izin verilecektir.

Diisiik Hiz Modundan Cikma Siiresi (012.Idle moddan clkls suresi)

Bu parametredeki sure, "Dusik Hizda Isinma" slresi bittikten sonra saymaya baslar. Bu slre
esnasinda cihaz, motor i¢in dislk hiz ve benzeri arizalara bakmaz, motorun rampa yaparak nominal
devrine ¢ikmasina izin verir.

07.02.STOP SURELERI (Zamanlayicliar->Stop sureleri) Min Max | Default |Birim
003.Sogutma suresi Sogutma siiresi O(pas)| 3600 60, Sn
004.Motor durma arlzasl suresi Motor durma arizasi suresi 15 99 30 Sn

Sogutma Siiresi (003.Sogutma suresi)
Jenerator yuku biraktiktan sonra, sogutma amaciyla bu parametredeki sire kadar bosta calistirilir.

Motorun durdurulmasindan énce sogumasi igin kullanilir.

Motor Durma Ariza Siiresi (004.Motor durma arlzasl suresi)
Cihaz motoru durdurmak igin gerekli igslemleri yaptiktan sonra, motorun durmasini bekler. Eger motor
bu parametredeki slire sonunda durmamis ise, “Jeneratér durma arizasi” verilir.

4.2.7 Genigleme Modulleri

08.01.10 (1-8) MODUL (Genisleme modulleri->I0 (1-8)) Min| Max Default | Birim
001.Aktif/Pasif secimi [1/0 modiil aktif/pasif PASIF/AKTIF PASIF

10 Modiil Aktif/Pasif Se¢imi (001.Aktif/Pasif secimi)
PASIF: 10 modul kullanilmayacak ise, bu parametre “PASIF” olarak set edilmelidir.

AKTIF: 10 modul kullanilacak ise, bu parametre “AKTIF” olarak set edilmelidir. Bu durumda cihazin
giris/cikis parametrelerine, 10 modulin giris ve ¢ikislari ile ilgili parametreler ilave gelir.

08.02.DIAL-UP (Genisleme modulleri->Dial-up) Min| Max Default | Birim
001.Aktif/Pasif secimi Dial-up modiil aktif/pasif PASIF/AKTIF AKTIF
002.Geri arama secimi Geri arama segimi PASIF/AKTIF PASIF

Cihazin arkasina uyumlu bir Dial-up haberlesme modili monte edildiginde, cihaz bu modull otomatik
olarak tanir ve “Genisleme modiilleri->Dial-up” boliminde asagidaki parametreleri listeler;

Dial-Up Modul Aktif/Pasif Secimi (001.Aktif/Pasif secimi)
PASIF: Cihaz Dial-up haberlesme modull Gzerinden gelen sorgulara cevap vermez.

AKTIF: Cihaz Dial-up haberlesme modull Gzerinden gelen sorgulara cevap verir.

Geri Arama Sec¢imi (002.Geri arama secimi)
PASIF: Cihazda bir ariza olustugunda, cihaz geri arama yapmaz.

AKTIF: Cihazda bir ariza olustugunda, cihaz Dial-up haberlesme modull Gzerinden PC yaziliminin
kostugu bilgisayari geri arama yaparak bilgilendirir.

Not: pas = pasif
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08.04.GPRS MODUL (Genisleme modulleri->GPRS) Min | Max Default |Birim

001.Aktif/Pasif secimi GPRS modul aktif/pasif 0-PASIF 1-GPRS SUNUCU
1-GPRS SUNUCU
2-GPRS ISTEMCI
3-SMS
002.Geri arama secimi Geri arama segimi PASIF/AKTIF PASIF
003.Hucre bilgisi guncelleme |Hiicre bilgisi giincelleme siire| O(pas)| 999 15| Dak
004.Konum bilgisi Konum bilgisi PASIF/AKTIF PASIF
005.Konum uyarisl| Konum uyarisi 1(pas)] 999 1(pas)| Km

Cihazin arkasina uyumlu bir GPRS haberlesme moduli monte edildiginde, cihaz bu modult otomatik
olarak tanir ve “Genisleme modiilleri->GPRS” béluminde asagidaki parametreleri listeler;

GPRS Modiil Aktif/Pasif Secimi (001.Aktif/Pasif secimi)
0-PASIF: Cihaz GPRS haberlesme moduli tzerinden gelen sorgulara cevap vermez.

1-GPRS SUNUCU: Cihaz modulin Uzerine takilmig statik IP 6zellikli SIM karti kullanarak internete
cikar ve PC veya Cloud yazilimindan baglanti istegi gelmesini bekler.

2-GPRS ISTEMCI: Cihaz modulun Uzerine takilmig statik veya dinamik IP 6zellikli SIM karti kullanarak
internete ¢ikar ve PC veya Cloud yazilimina baglanti istegi gonderir. Not: Bu mod Cloud’a ters
baglanti icin kullanilabilir.

3-SMS: Cihaz modulin tzerine takilmis SIM karti kullanarak, ariza durumlarini hafizasinda kayith cep

telefonuna SMS atabilir. Ayrica kullanici 6zel SMS komutlari ile tim parametreleri okuyup yazabilir,
jeneratdriin mevcut durumunu izleyebilir ve gerektiginde jeneratori kumanda edebilir.

Geri Arama Sec¢imi (002.Geri arama secimi)
PASIF: Cihazda bir ariza olustugunda, cihaz geri arama yapmaz.

AKTIF: Cihazda bir ariza olustugunda, cihaz GPRS haberlesme modiili Gzerinden PC yaziliminin
kostugu bilgisayari geri arama yaparak bilgilendirir.

Hiicre Bilgisi Giincelleme Siiresi (003.Hucre bilgisi guncelleme)
GSM hicre bilgileri (Operatér adi, gekim seviyesi, IP numarasi, baz istasyonu konumu vb.) bu
parametrede tanimlanan periyot ile guncellenir.

Konum Bilgisi (004.Konum bilgisi)
PASIF: Cihaz konum (enlem-boylam) bilgisine bakmaz.

AKTIF: Cihaz en yakin baz istasyonunun konum (enlem-boylam) bilgisini alarak ekraninda gosterir.

Konum Uyarisi (005.Konum uyarlsl)
Cihazin konumu bu parametredeki deger kadar degistiginde, cihaz bu durumu “Konum degisti” mesaiji
ile olay kayitlarina ekler ve hafizasinda kayitli cep telefonuna SMS atabilir.

08.05.GPRS WEB MODUL (Genisleme modulleri->GPRS Web) ~ Min| Max Default | Birim
001.Aktif/Pasif secimi |GPRS-Web modil aktif/pasif | PASIF/AKTIF AKTIF

Cihazin arkasina uyumlu bir Web server haberlesme moduili monte edildiginde, cihaz bu modult
otomatik olarak tanir ve “Genisleme modiilleri->GPRS Web” boliminde asagidaki parametreyi listeler;

WEB Server Modiil Aktif/Pasif Secimi (001.Aktif/Pasif secimi)
PASIF: Cihaz Web server haberlesme modulu tzerinden gelen sorgulara cevap vermez.

AKTIF: Cihaz Web server haberlesme moduli tzerinden gelen sorgulara cevap verir.

Not: pas = pasif
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4.2.8 Senkronizasyon

09.01.GOVERNOR KONTROL (Senkronizasyon->Governor kontrol) Min | Max |Default Birim
001.Frekans kontrol Frekans kontrol segimi: 0 2 1

0- Pasif

1- Analog

2- Dijital (Artir/Azalt)
002.Manuel frekans set Manuel frekans set degeri 30.00 75.0/ 50.0/ Hz
003.Minimum cikis degeri*' Minimum gikis degeri 0.0 100.0f 25.0 %
004.Maksimum cikis degeri*' Maksimum ¢ikis degeri 0.0l 100.0] 75.0 %
005.Cikis ilk degeri*! Cikis ilk degeri 0.0 100.0, 50.0/ %
006.Cikis yonii*! 0- Pozitif 0 1 0

1- Negatif
007.Oransal Oransal 0.00] 99.99| 5.58
008.integral integral 0.00[ 99.99| 0.30
009.Tiirev Tirev 0.00/ 99.99| 0.01
010.Frekans kontrol start Frekans kontrol start degeri 10.00 80.0] 43.0/ Hz
011.Frekans kontrol gecikmesi Frekans kontrol gecikmesi O 999 3| Sn
012.Frekans kontrol rampasi Frekans kontrol rampa degeri 0.10] 60.00f 2.50| Hz/s
013.Frekans set degeri ofset Frekans set degeri ofset 0.00f 0.50] 0.12] Hz
014.Maksimum ¢ikis sinir aksiyon Maksimum ¢ikis sinir aksiyon: O(pas) 3| O(pas)

0- Pasif, 1- Uyari,

2- Elektriksel Ariza, 3- Durdurma.
015.Maks.cikis sinir aksiyon gecik Maks. ¢ikig sinir aksiyon gecikme 0 99 2| Sn
016.Frekans kontrol droop Frekans kontrol droop 0.0 20.0 0.0 %
017.Artir/Azalt darbe periyodu*? Hiz artir/azalt darbe periyodu 0.1 10.0 1.0/ Sn
018.Artir/Azalt darbe siiresi*2 Hiz artir/azalt darbe sUresi 0.01 5.00 0.50| Sn
019.Artir/Azalt frekans 6liibant*2 Artir/azalt frekans 6lubandi 0.02] 9.99 0.08] Hz
020.Artir/Azalt frekans orani*3 Artir/azalt frekans orani 0.01 99.99 0.07| %ls

Notlar: *! = Bu parametreler “Governor ve AVR igin otomatik ayar’ 6zelligi kullanilarak ta ayarlanabilir.

Egder motor elektronik ise yani devir kontrolii CanJ1939 protokoll Gzerinden yapilacak ise;
“003.Minimum c¢ikis degeri’ parametresi “%25.0” olarak, “004.Maksimum c¢ikis degeri’
parametresi “%75.0” olarak ve “006.Cikis yénii” parametresi “0-Pozitif’ olarak

ayarlanmalidir. Not: Bu durumda cihazin analog governor ¢ikigi kullaniimaz.

*2 = Eger “09.01.001.Frekans kontrol” parametresi “2-Dijital (Artir/Azalt)” olarak ayarlanmissa,

bu parametreler gecerlidir.

*3 = Eger konfigiire edilebilir girislerden herhangi biri "Hiz Artir" veya "Hiz Azalt" olarak
ayarlanmissa, bu parametre gegerlidir.

Frekans Kontrol (001.Frekans kontrol)
0-Pasif: Normalde, jeneratorin nominal frekans degerinde calisabilmesi icin bu frekans kontrol
parametresi aktif edilmelidir. Fakat kullanici sistemin ilk ayarlarini yaparken (Governor ve AVR ayarlari
sirasinda) bu parametreyi pasif etmeye ihtiya¢ duyar.

1-Analog: Frekans, governor ¢ikis terminalleri (Terminal-42 (G +) ve Terminal-43 (G-)) araciligiyla bir
analog PID kontroldrt kullanilarak kontrol edilir.

2-Dijital (Artir/Azalt): Frekans, konfigure edilebilir dijital ¢ikiglar araciligiyla hiz artirma/azaltma ¢ikig
fonksiyonlar ("151-Hiz azalt darbe ¢ikigi" ve "152-Hiz artir darbe ¢ikisi") kullanilarak kontrol edilir.

Manual Frekans Set Degeri (002.Manuel frekans set)
Jeneratér manuel modda calistirildiginda, frekans kontroll igin set degeri olarak bu parametredeki

deger kullanilir.

Not: pas = pasif
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Minimum Cikig Degeri (003.Minimum clkls degeri)
Governor modullntn galisma voltaji skalasinin minimum degeri “%” olarak bu parametreye girilmelidir.
Not: Bu deger genellikle jeneratori 48Hz’ in altinda galistirmayacak sekilde ayarlanir.

Ornegin Governor modiiliniin calisma voltaji skalasinin minimum degeri “+1.5V” olsun. Bu durumda
bu parametreye girilecek deger asagidaki formul ile hesaplanir:
Minimum Cikis Degeri = %(50 + (+1.5V x 5)) = %(50 + (+7.5)) = %57.5 olur.

Maksimum Cikis Degeri (004.Maksimum clkls degeri)
Governor moduluntn galisma voltaji skalasinin maksimum degeri “%” olarak bu parametreye
giriimelidir. Not: Bu deger genellikle jeneratori 52Hz’ in Ustinde c¢alistirmayacak sekilde ayarlanir.

Ornegin Governor modiiliniin calisma voltaji skalasinin maksimum degeri “+4.5V” olsun. Bu durumda
bu parametreye girilecek deder asagidaki formul ile hesaplanir:
Maksimum Cikis Degeri = %(50 + (+4.5V x 5)) = %(50 + (+22.5)) = %72.5 olur.

Cikis ilk Degeri (005.Clkls ilk degeri)

Normalde, jeneratérin nominal frekans degerinde ¢alisabilmesi igin bu parametre “% 50 olarak
ayarlanmalidir. Fakat kullanici sistemin ilk ayarlarini yaparken (Governor ve AVR ayarlari sirasinda) bu
parametreyi “% 0” ile “% 100” arasi degistirme ihtiyaci duyar.

Cikis Yonii (006.Clkls yonu)
0-Pozitif: Cihaz jeneratorin frekansini arttirmak igin governor ¢ikisindaki voltaj seviyesini arttirir,
jeneratoriin frekansini azaltmak igin ise governor ¢ikisindaki voltaj seviyesini azaltir.

1-Negatif: Cihaz jeneratorin frekansini arttirmak igin governor ¢ikisindaki voltaj seviyesini azaltir,
jeneratoriin frekansini azaltmak igin ise governor ¢ikisindaki voltaj seviyesini arttirir.

Oransal (007.0Oransal)

Cihaz governor gikisindaki sinyali prosesin talep ettigi oranda otomatik olarak ayarlar. Olgiilen frekans
degeri set degerine yaklastik¢a, cihaz governor ¢ikisindaki sinyali orantili olarak azaltir. Oransal
kontrol esnasinda dlgulen proses degeri set noktasinin Uzerine ¢ikar, bir kag kez set noktasi etrafinda
dalgalanma yaptiktan sonra, set degerinin altinda veya Uzerinde bir noktaya yerlesir. Set noktasindan
kaymay gosteren bu farklilik ofset olarak adlandirilir. Bu parametreye ¢ok buylk deger girilirse,
frekans hizli bir gekilde set degerine ¢ikacagi icin sistem salinima girebilir.

integral (008.Integral)

Oransal kontrol uygulanan bir sistemde ofset denilen, set noktasi ile élglilen deger arasinda bir kayma
meydana gelir. Bu ofset degerinin (yani kaymanin) ortadan kaldirilabilmesi i¢in gerekli olan katki
eklenen integral kontrol ile saglanir. Integral kontrolde 6l¢llen deger ile set degeri arasindaki fark
sinyalinin zamana gore integrali alinir, bu deger fark degeri Gzerine eklenerek oransal band kaydirilir
ve proses dederi istenen set degerine oturtulur. Governor ¢ikis sinyali, integral algoritmasinin
katkisiyla ihtiyaca gore sirekli arttirilip azaltilarak ofset ortadan kaldirilir. integral kontrolde, ilk
baslama aninda proses degeri set noktasinin tzerine 6nemli miktarda cikar (overshoot yapar), set
degeri etrafinda bir kag kez salinim yaptiktan sonra ise istenen degere oturur.

Turev (009.Turev)

Tlrev parametresi oransal kontrol sirasinda olusan asiri yikselme ve dususleri azaltmak igin kullanilir.
Bu parametrenin kullaniimasiyla set noktasindan kayma yani “ofset” de bir miktar azalir ancak timuyle
ortadan kalkmaz. Turevsel kontrolde set degeri ile 6lgtlen deder arasindaki farkin tirevi alinir (yani
prosesin reaksiyon hizi 6lgilmus olur) ve prosesin cevabina gére Governor ¢ikis sinyali ayarlanarak
(oransal ¢ikisin azaltilmasi veya arttiriimasi ile) asiri yikselmeler ve asiri disusler engellenmis olur.

Frekans Kontrol Start Degeri (010.Frekans kontrol start)
Jenerator ilk calistiginda Ol¢llen frekans degeri bu parametrede tanimlanmig degerin Ustiine ¢ikana
kadar frekans icin PID kontrol ¢calismaz.

Frekans Kontrol Gecikmesi (011.Frekans kontrol gecikmesi)

Jenerator frekansi “09.01.010.Frekans Kontrol Start’ parametresindeki degerin dstline ¢iktiktan sonra,
bu parametredeki gecikme slresi kadar beklenir. Sire dolduktan sonra frekans igin PID kontrol{
baslar.
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Frekans Kontrol Rampa Degeri (012.Frekans kontrol rampasl)
Frekans kontroliinde PID' den hesaplanan c¢ikis dederi bu parametrede tanimlanan frekans adimlari ile
governore uygulanir.

Frekans Set Degeri Ofset (013.Frekans set degeri ofset)

Senkronizasyon esnasinda senkrona girecek olan jeneratérin hizi bu parametreye girilen deger kadar
arttirlhr. Not: Bu parametre ¢ok yuksek girilirse, cihaz senkron anini kagiracak, senkron olamadi
arizasi verecek ve jeneratoérl durduracaktir.

Maksimum Cikis Sinir Aksiyon (014.Maksimum clkls sInir aksiyon)
Frekans kontrolU sirasinda Governor ¢ikigi maksimuma (%100) ulastiginda, cihazin nasil davranacagi
bu parametre ile asagidaki gibi belirlenir:

0-PASIF: Governor maksimum sinir hatasina bakiimaz.

1-UYARI: Sari renkli “Uyar1” ledi yanar ve ekrana “Governor maksimum sinir uyarisiI” uyari mesaiji
basilr.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Governor maksimum sinir elektriksel
arizal” hata mesajl basilir ve sogutmali olarak jenerator durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Governor maksimum sinir arizasi!” hata
mesaji basilir ve jeneratér hemen durdurulur.

Maksimum Cikis Sinir Aksiyon Gecikme (015.Maks.clkls sInlr aksiyon gecik)
Frekans kontrolU sirasinda Governor ¢ikigi bu parametrede tanimlanmis sire boyunca maksimum
(%100) degerde kalirsa, Governor maksimum sinir hatasi olusur.

Frekans Kontrol Droop (016.Frekans kontrol droop)
%100 yikte jenerator frekansina bu parametredeki % degeri kadar droop (diisme) uygulanir.

Not-1: Eger “10.04.009.Frekans droop aktif’ lojik denetleyici fonksiyonu “1” olursa, frekans droop
Ozelligi aktif olacaktir ve bu parametre fonksiyonel olacaktir.

Not-2: Bu parametrenin de@eri sistemdeki tim jeneratorlerde ayni ayarlanmalidir. Boylece sistem
kararli duruma geldiginde aktif gug, tim jeneratorler arasinda nominal glglerine goére orantili olarak
dagitilacaktir.

Ornedin:

- Nominal aktif gii¢: 100 kW olarak set edilmis olsun.
- Nominal frekans: 50.0 Hz olarak set edilmis olsun.
- Droop: %5.0 olarak set edilmis olsun.

- Aktif giiciin 0 kW olmasi, Nominal aktif gliciin %0’ ina karsilik gelir.
Bu durumda frekans: (50.0 Hz — [%5.0 * (0 / 100) * 50.0 Hz]) = 50.0 Hz olacak sekilde ayarlanir.

- Aktif giiciin 50 kW olmasi, Nominal aktif gliciin %50’ sine karsilik gelir.
Bu durumda frekans: (50.0Hz — [%5.0 * (50 / 100) * 50.0 Hz]) = (50.0 Hz — 1.25 Hz) = 48.75 Hz
olacak sekilde ayarlanir.

- Aktif gucun 100 kW olmasi, Nominal aktif glictin %100’ Gne karsilik gelir.
Bu durumda frekans: (50.0Hz — [%5.0 * (100 / 100) * 50.0 Hz]) = (50.0 Hz — 2.50 Hz) = 47.50 Hz
olacak sekilde ayarlanir.
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Artir/Azalt darbe periyodu (017.Artir/Azalt darbe periyodu)
Bu parametre "Hiz Artir/Azalt Darbe Cikisi" olarak tanimlanan dijital ¢cikisin periyodunu belirler.

Artir/Azalt darbe suresi (018.Artir/Azalt darbe siiresi)
Bu parametre "Hiz Artir/Azalt Darbe Cikisi" olarak tanimlanan dijital ¢ikisin darbe genigligini belirler.

Artir/Azalt frekans oliibant (019.Artir/Azalt frekans oliibant)

Olglilen jenerator frekansi, frekans set degerinden bu parametrede tanimlanan dederden daha fazla
saparsa, cihaz "Hiz Artir/Azalt" sinyali verir. Bu parametre "Hiz Artir/Azalt" olarak tanimlanmis réle
kontaklarinda gereksiz aginmayi onler.

Ornegin:

Frekans set degeri "50.0Hz" olarak, bu 6lU bant parametresi ise "0.2Hz" olarak ayarlanmis olsun.
Olglilen frekans 49.8Hz degerinin (50.0 - 0.2) altina diserse, cihaz "Hiz Artir" darbe sinyali verir.
Olglilen frekans 50.2Hz degerinin (50.0 + 0.2) Ustiine ¢ikarsa, cihaz "Hiz Azalt" darbe sinyali verir.

Artir/Azalt frekans orani (020.Artir/Azalt frekans orani)

“Uzaktan Hiz Artirma/Azaltma’” kontrolU sirasinda manuel frekans set degeri bu parametrede
tanimlanan rampa oranina gore artirilacak veya azaltilacaktir. Not: Konfigure edilebilir girislerden
herhangi biri "Hiz Artir* veya "Hiz Azalt" olarak segilmisse eger bu parametre gecerlidir.
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09.02.AVR KONTROL (Senkronizasyon->AVR kontrol) Min| Max |Default |Birim
001.Voltaj kontrol Voltaj kontrol segimi: 0 2 1

0- Pasif

1- Analog

2- Dijital (Artir/Azalt)
002.Manuel voltaj set Manuel voltaj set degeri 60| 600 400 V~~
003.Minimum cikis degeri*! Minimum cikis degeri 0.0 100.0] 37.5| %
004.Maksimum ¢ikis degeri*! Maksimum cikis degeri 0.0[ 100.0f 62.5 %
005.Cikis ilk degeri*? Cikis ilk degeri 0.0[ 100.0f 50.0 %
006.Gikis yonii*? 0- Pozitif 0 1 0

1- Negatif
007.Oransal Oransal 0.00] 99.99] 3.24
008.integral integral 0.00[ 99.99] 0.30
009.Tiirev Tirev 0.00/ 99.99] 0.01
010.Voltaj kontrol start Voltaj kontrol start degeri 60| 440 300| V~~
011.Voltaj kontrol gecikmesi Voltaj kontrol gecikmesi 0] 999 5
012.Voltaj kontrol rampasi Voltaj kontrol rampa degeri 1.00] 99.99] 5.00| %ls
013.Maksimum ¢ikig sinir aksiyon Maksimum ¢ikig sinir aksiyon: O(pas) 3| O(pas)

0- Pasif, 1- Uyari,

2- Elektriksel Ariza, 3- Durdurma.
014.Maks.c¢ikis sinir aksiyon gecik Maks. cikis sinir aksiyon gecikme 0 99 2l Sn
015.Voltaj kontrol droop Voltaj Kontrol Droop 0.0 20.0 0.0 %
016.Artir/Azalt darbe periyodu*2 Voltaj artir/azalt darbe periyodu 0.1 10.0 1.0/ Sn
017.Artir/Azalt darbe siiresi*? Voltaj artir/azalt darbe siiresi 0.01 5.00 0.50| Sn
018.Artir/Azalt voltaj 6liibant*2 Artir/azalt voltaj 6liibandi 0.10] 9.99 1.00 %
019.Artir/Azalt voltaj orani*3 Artir/azalt voltaj orani 0.01 99.99] 0.70] %/s

Notlar: *! = Bu parametreler “Governor ve AVR igin otomatik ayar’ 6zelligi kullanilarak ta ayarlanabilir.

*2 = Eger “09.02.001.Voltaj kontrol” parametresi “2-Dijital (Artir/Azalt)” olarak ayarlanmigsa,
bu parametreler gecerlidir.

*3 = Eger konfigiire edilebilir girislerden herhangi biri "Voltaj Artir" veya “Voltaj Azalt" olarak
ayarlanmissa, bu parametre gecerlidir.

Voltaj Kontrol (001.Voltaj kontrol)

0-Pasif: Normalde, jeneratoriin nominal voltaj degerinde calisabilmesi i¢in bu voltaj kontrol parametresi
aktif edilmelidir. Fakat kullanici sistemin ilk ayarlarini yaparken (Governor ve AVR ayarlari sirasinda)
bu parametreyi pasif etmeye ihtiya¢ duyar.

1-Analog: Voltaj, AVR c¢ikis terminalleri (Terminal-44 (A+) and Terminal-45 (A-)) aracilidiyla bir analog
PID kontrolorl kullanilarak kontrol edilir.

2-Dijital (Artir/Azalt): Voltaj, konfigltre edilebilir dijital ¢ikiglar araciligiyla voltaj artirma/azaltma ¢ikis
fonksiyonlari ("153-Voltaj azalt darbe ¢ikisi" ve "154-Voltaj artir darbe ¢ikisi") kullanilarak kontrol edilir.

Manual Voltaj Set Degeri (002.Manuel voltaj set)
Jeneratér manuel modda c¢alistirildiginda, voltaj kontroll igin set de@eri olarak bu parametredeki deger
kullantlir.

Minimum Cikis Degeri (003.Minimum clkls degeri)
AVR modulindn ¢alisma voltaji skalasinin minimum degeri “%” olarak bu parametreye girilmelidir.
Not: Bu deger genellikle jeneratori 380Vac’ nin altinda galistirmayacak sekilde ayarlanir.

Ornegin AVR modiiliiniin ¢alisma voltaji skalasinin minimum degeri “+1.5V” olsun. Bu durumda bu
parametreye girilecek deger asagidaki forml ile hesaplanir:
Minimum Cikis Degeri = %(50 + (+1.5V x 5)) = %(50 + (+7.5)) = %57.5 olur.

Not: pas = pasif
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Maksimum Cikis Degeri (004.Maksimum clkls degeri)
AVR modulindn ¢alisma voltaji skalasinin maksimum degeri “%” olarak bu parametreye girilmelidir.
Not: Bu deger genellikle jeneratori 420Vac’ nin dUstlinde ¢alistirmayacak sekilde ayarlanir.

Ornegin AVR modiiliiniin ¢alisma voltaji skalasinin maksimum degeri “+4.5V” olsun. Bu durumda bu
parametreye girilecek deger asagidaki formul ile hesaplanir:
Maksimum Cikis Degeri = %(50 + (+4.5V x 5)) = %(50 + (+22.5)) = %72.5 olur.

Cikis ilk Degeri (005.Clkls ilk degeri)

Normalde, jeneratdrin nominal voltaj degerinde galisabilmesi igin bu parametre “% 50” olarak
ayarlanmalidir. Fakat kullanici sistemin ilk ayarlarini yaparken (Governor ve AVR ayarlari sirasinda) bu
parametreyi “% 0” ile “% 100” arasi degistirme ihtiyaci duyar.

Cikis Yoni (006.Clkls yonu)
0-Pozitif: Cihaz jeneratorin voltajini arttirmak icin AVR c¢ikisindaki voltaj seviyesini arttirir, jeneratériin
voltajini azaltmak igin ise AVR ¢ikigindaki voltaj seviyesini azaltir.

1-Negatif. Cihaz jeneratorin voltajini arttirmak icin AVR c¢ikisindaki voltaj seviyesini azaltir, jeneratoriin
voltajini azaltmak icin ise AVR ¢ikigindaki voltaj seviyesini arttirir.

Oransal (007.Oransal)

Cihaz AVR cikisindaki sinyali prosesin talep ettigi oranda otomatik olarak ayarlar. Olglilen jeneratdr
voltaj degeri set dederine yaklastik¢a, cihaz AVR cikisindaki sinyali orantili olarak azaltir. Oransal
kontrol esnasinda dlgilen proses degeri set noktasinin Uzerine ¢ikar, bir kag kez set noktasi etrafinda
dalgalanma yaptiktan sonra, set degerinin altinda veya Uzerinde bir noktaya yerlesir. Set noktasindan
kaymay gdsteren bu farklilik ofset olarak adlandirilir. Bu parametreye ¢ok buylk deger girilirse,
jenerator voltaji hizli bir sekilde set degerine ¢ikacagi igin sistem salinima girebilir.

integral (008.Integral)

Oransal kontrol uygulanan bir sistemde ofset denilen, set noktasi ile dl¢ilen deger arasinda bir kayma
meydana gelir. Bu ofset degerinin (yani kaymanin) ortadan kaldirilabilmesi i¢in gerekli olan katki
eklenen integral kontrol ile saglanir. Integral kontrolde 6lclilen deger ile set de@eri arasindaki fark
sinyalinin zamana gore integrali alinir, bu deger fark degeri lizerine eklenerek oransal band kaydirilir
ve proses degeri istenen set degerine oturtulur. AVR ¢ikis sinyali, integral algoritmasinin katkisiyla
ihtiyaca gore surekli arttirilip azaltilarak ofset ortadan kaldirilir. integral kontrolde, ilk baglama aninda
proses degeri set noktasinin Uzerine dnemli miktarda gikar (overshoot yapar), set degeri etrafinda bir
kacg kez salinim yaptiktan sonra ise istenen degere oturur.

Turev (009.Turev)

Tlrev parametresi oransal kontrol sirasinda olusan asiri yikselme ve dususleri azaltmak igin kullanilir.
Bu parametrenin kullaniimasiyla set noktasindan kayma yani “ofset” de bir miktar azalir ancak timuyle
ortadan kalkmaz. Turevsel kontrolde set degeri ile dlgtlen deger arasindaki farkin tirevi alinir (yani
prosesin reaksiyon hizi 6lglilmus olur) ve prosesin cevabina goére AVR ¢ikis sinyali ayarlanarak
(oransal ¢ikisin azaltilmasi veya arttiriimasi ile) asiri yikselmeler ve asiri dusugler engellenmis olur.

Voltaj Kontrol Start Degeri (010.Voltaj kontrol start)
Jenerator ilk galistiginda olgulen voltaj degeri bu parametrede tanimlanmis degerin Ustine ¢ikana
kadar voltaj icin PID kontrol calismaz.

Voltaj Kontrol Gecikmesi (011.Voltaj kontrol gecikmesi)
Jenerator voltaji “09.02.010. Voltaj Kontrol Start” parametresindeki degerin Ustine ciktiktan sonra, bu
parametredeki gecikme suresi kadar beklenir. Sire dolduktan sonra voltaj icin PID kontroll baglar.

Voltaj Kontrol Rampa Degeri (012.Voltaj kontrol rampasl)

Jenerator voltaji kontrolliinde PID' den hesaplanan ¢ikis degeri bu parametrede tanimlanan voltaj
adimlari ile AVR’ ye uygulanir.
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Maksimum Cikis Sinir Aksiyon (013.Maksimum clkls siInir aksiyon)
Jenerator voltaji kontroll sirasinda AVR ¢ikisi maksimuma (%100) ulastiginda, cihazin nasil
davranacagi bu parametre ile asagidaki gibi belirlenir:

0-PASIF: AVR maksimum sinir hatasina bakilmaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyari” ledi yanar ve ekrana “AVR maksimum sinir uyarisi!” uyari mesaji basilr.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “AVR maksimum sinir elektriksel
arizal” hata mesajl basilir ve sogutmali olarak jenerator durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “AVR maksimum sinir arizasi!” hata mesaji
basilir ve jenerator hemen durdurulur.

Maksimum Cikis Sinir Aksiyon Gecikme (014.Maks.clkls sInlr aksiyon gecik)
Jenerator voltaji kontrolU sirasinda AVR ¢ikisi bu parametrede tanimlanmig sire boyunca maksimum
(%100) degerde kalirsa, AVR maksimum sinir hatasi olusur.

Voltaj Kontrol Droop (015.Voltaj kontrol droop)
%100 yukte jeneratdr voltajina bu parametredeki % degeri kadar droop (diisme) uygulanir.

Not-1: Eger “10.04.010.Voltaj droop aktif” lojik denetleyici fonksiyonu “1” olursa, voltaj droop 6zelligi
aktif olacaktir ve bu parametre fonksiyonel olacaktir.

Not-2: Bu parametrenin degeri sistemdeki tim jeneratérlerde ayni ayarlanmalidir. Boylece sistem
kararli duruma geldiginde reaktif glg, tiim jeneratorler arasinda nominal gliclerine gore orantili olarak
dagitilacaktir.

Ornedin:

- Nominal reaktif guc: 100 kVAr olarak set edilmis olsun.
- Nominal voltaj: 400 V olarak set edilmig olsun.

- Droop: %5.0 olarak set edilmis olsun.

- Reaktif giicun 0 kVAr olmasi, Nominal reaktif gicin %0’ ina kargilik gelir.
Bu durumda voltaj: (400 V —[5.0% * (0 / 100) * 400 V]) = 400 V olacak sekilde ayarlanir.

- Reaktif guicuin 50 kVAr olmasi, Nominal reaktif gucin %50’ sine karsilik gelir.
Bu durumda voltaj: (400 V —[5.0% * (50 / 100) * 400 V]) = (400 V — 10 V) = 390 V olacak sekilde
ayarlanir.

- Reaktif giiciin 100 kVAr olmasi, Nominal reaktif giiciin %100’ Gne karsilik gelir.
Bu durumda voltaj: (400 V —[5.0% * (100 / 100) * 400 V]) = (400 V — 20 V) = 380 V olacak sekilde
ayarlanir.

Artir/Azalt darbe periyodu (016.Artir/Azalt darbe periyodu)
Bu parametre "Voltaj Artir/Azalt Darbe Cikisi" olarak tanimlanan dijital ¢ikisin periyodunu belirler.

Artir/Azalt darbe suresi (017.Artir/Azalt darbe siiresi)
Bu parametre "Voltaj Artir/Azalt Darbe Cikisi" olarak tanimlanan dijital ¢ikisin darbe genigligini belirler.

Artir/Azalt voltaj 6liibant (018.Artir/Azalt voltaj 6liibant)

Olglilen jenerator voltaji, voltaj set degerinden bu parametrede tanimlanan degerden daha fazla
saparsa, cihaz "Voltaj Artir/Azalt" sinyali verir. Bu parametre "Voltaj Artir/Azalt" olarak tanimlanmis réle
kontaklarinda gereksiz aginmayi onler.

Ornegin:

Voltaj set degeri "400Vac" olarak, bu 6lU bant parametresi ise "1.00%" olarak ayarlanmis olsun.
Olgiilen jen. voltaji 396Vac degerinin (400 - 4) altina diiserse, cihaz "Voltaj Artir" darbe sinyali verir.
Olciilen jen. voltaji 404Vac degerinin (400 + 4) Ustiine ¢ikarsa, cihaz "Voltaj Azalt" darbe sinyali verir.

Artir/Azalt voltaj orani (019.Artir/Azalt voltaj orani)

“Uzaktan Voltaj Artirma/Azaltma” kontroll sirasinda manuel voltaj set degeri bu parametrede
tanimlanan rampa oranina goére artirilacak veya azaltilacaktir. Not: Konfigtire edilebilir girislerden
herhangi biri “Voltaj Artir' veya “Voltaj Azalt" olarak secilmisse eger bu parametre gecerlidir.
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09.03.PF KONTROL (Senkronizasyon->PF kontrol) Min| Max | Default |Birim
001.PF kontrol Guig faktéri kontrol aktif/pasif PASIF/AKTIF| PASIF
002.Oransal Oransal 0.00] 99.99] 3.24
003.Integral integral 0.00] 99.99| 0.30
004.Turev Tlrev 0.00{ 99.99 0.01
005.PF kontrol rampasl Gug faktoru kontrol rampa degeri|  0.01 99.99| 3.00| %/s

PF Kontrol (001.PF kontrol)
PASIF: Gug faktort (PF) kontroll yapilmaz. Jeneratér-jenerator senkron sistemlerde (Ada modu)
reaktif yik paylagimi yapilir. Bu ylizden bdyle sistemlerde bu parametre “PASIF” olarak ayarlanmaldir.

AKTIF: Gug Faktord (PF) kontrolt PID algoritmasi ile yapilir. Sebeke ile paralel calisma gereken
sistemlerde reaktif ylik paylasimi yapilmaz. Bu ylUzden bu tir sistemlerde jeneratérin reaktif gicu
“Gulg faktdrt kontrol set” parametresindeki deger ile ayarlanir. Not: Bu “Gug faktért kontrol set”
parametresi sistemdeki “Trans-Mains” cihazi Uzerinden ayarlanir.

Oransal (002.0Oransal)

Cihaz AVR ¢ikisindaki sinyali prosesin talep ettigi oranda otomatik olarak ayarlar. Olglilen jenerator
gug faktorl degeri set degerine yaklastik¢a, cihaz AVR ¢ikisindaki sinyali orantili olarak azaltir.
Oransal kontrol esnasinda dlgulen proses degeri set noktasinin Uzerine ¢ikar, bir kag kez set noktasi
etrafinda dalgalanma yaptiktan sonra, set degerinin altinda veya lzerinde bir noktaya yerlesir. Set
noktasindan kaymayi gosteren bu farklilik ofset olarak adlandirilir. Bu parametreye ¢ok buyik deger
girilirse, jenerator jenerator gug faktort hizli bir sekilde set dederine ¢ikacagi igin sistem salinima
girebilir.

integral (003.Integral)

Oransal kontrol uygulanan bir sistemde ofset denilen, set noktasi ile dlgllen deder arasinda bir kayma
meydana gelir. Bu ofset degerinin (yani kaymanin) ortadan kaldirilabilmesi igin gerekli olan katki
eklenen integral kontrol ile saglanir. Integral kontrolde 6l¢ilen deger ile set degeri arasindaki fark
sinyalinin zamana gore integrali alinir, bu deger fark degeri Uzerine eklenerek oransal band kaydirilir
ve proses degeri istenen set degerine oturtulur. AVR ¢ikis sinyali, integral algoritmasinin katkisiyla
ihtiyaca gére siirekli arttirilip azaltilarak ofset ortadan kaldirilir. integral kontrolde, ilk baglama aninda
proses degeri set noktasinin tUzerine 6nemli miktarda gikar (overshoot yapar), set degeri etrafinda bir
ka¢ kez salinim yaptiktan sonra ise istenen degere oturur.

Tiirev (004.Turev)

Tlrev parametresi oransal kontrol sirasinda olusan asiri yukselme ve dususleri azaltmak icin kullanilir.
Bu parametrenin kullaniimasiyla set noktasindan kayma yani “ofset” de bir miktar azalir ancak tumuyle
ortadan kalkmaz. Turevsel kontrolde set degeri ile dlgllen deger arasindaki farkin tirevi alinir (yani
prosesin reaksiyon hizi dlgilmus olur) ve prosesin cevabina goére AVR ¢ikis sinyali ayarlanarak
(oransal cikisin azaltilmasi veya arttiriimasi ile) asiri ylikselmeler ve asiri disusler engellenmis olur.

PF Kontrol Rampa Degeri (005.PF kontrol rampasl)

Jenerator gug faktérl kontroliinde PID' den hesaplanan ¢ikis degeri bu parametrede tanimlanan
yuzdelik adimlar ile AVR’ ye uygulanir.
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09.04.CANOPEN KONTROL (Senkronizasyon->CANOPEN kontrol) Min| Max|Default| Birim
001.Cihaz Numarasl Cihaz numarasi 1 32 1
002.Haberlesme hizl Haberlesme hizl: 0 - 20 0 7 4/kBaud
1-50
2-100
3-125
4 -250
5-500
6 - 800
7 -1000
003.Mesaj gonderim hizl Mesaj gdnderim hizi 0.10/ 0.30/ 0.10 Sn
004.Data gecikme suresi Data gecikme siiresi 0.01] 99.99| 2.00 Sn
005.Can Open hata aksiyon Can Open Hata Aksiyonu: O(pas) 2 2
0- Pasif
1- Uyari
2- Motor durdurucu
006.Can Open versiyon kontrol Can Open versiyon kontrol PASIF/AKTIF| AKTIF

Cihaz (ID) Numarasi (001.Cihaz Numarasl)
“CAN OPEN” haberlesme hatti Gzerindeki her bir cihazin ID numarasi bu parametreye girilmelidir. Bu
parametreye girilecek cihaz (ID) numarasi benzersiz olmali ve sistemde sadece bir kez kullaniimahdir.

Haberlesme Hizi (002.Haberlesme hizl)
“CAN OPEN” haberlesme hattinin hizi bu parametre ile ayarlanir. “CAN OPEN” haberlesme hatti
Uzerindeki tm cihazlarin haberlesme hizlari ayni olacak sekilde ayarlanmalidir.

Mesaj Gonderim Hizi (003.Mesaj gonderim hizl)
“CAN OPEN” haberlesme hattindaki iki adet hizli CAN mesaji arasindaki gecikme slresi bu parametre
ile ayarlanir. Bu parametrede ayarlanan sire buyuk olursa, veri yolu yuku azalir.

Not: Yukaridaki ti¢ parametre degistirildikten sonra cihazin beslemesi kesilip tekrar verilmelidir.

Data Gecikme Siiresi (004.Data gecikme suresi)
Bu parametrede tanimlanmis sure kadar “CAN OPEN” haberlesme hattindan cihaza bir veri gelmezse,
cihaz “Can Open haberlesme hatasi” olduguna karar verir.

Can Open Hata Aksiyonu (005.Can Open hata aksiyon)
Can Open haberlesme hatasi durumunda, cihazin nasil davranacagi bu parametre ile asagidaki gibi
belirlenir:

0-PASIF: Can Open haberlesme hatasina bakiimaz.

1-UYARI: Sari renkli “Uyari” ledi yanar ve ekrana “Can Open haberlesme hatasi!” uyari mesaji basilir
fakat jeneratoér durdurulmaz.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Can Open haberlesme hatasi!” hata
mesajl basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

Can Open Versiyon Kontrol (006.Can Open versiyon kontrol)
PASIF: Sistemdeki cihazlarin “Can Open yazilim versiyonlari” kontrol edilmez.

AKTIFE: Sistemdeki cihazlarin “Can Open yazilim versiyonlari” kontrol edilir.

Sistemin guvenli calismasi igin, sistemdeki tim cihazlarin (“Trans-Syncro” veya “Trans-Mains”) ayni
Can Open yazilim versiyonuna sahip olmalari gereklidir.

Eger sistemde farkli Can Open yazilim versiyonuna sahip bir “Trans-Syncro” cihazi tespit edilirse,
ekrana "CanOpen versiyon hatasi-1" mesaji basilir ve jeneratér durdurulur.

Eger sistemde farkli Can Open yazilim versiyonuna sahip bir “Trans-Mains” cihazi tespit edilirse,
ekrana "CanOpen versiyon hatasi-2" mesaiji basilir ve jeneratér durdurulur.

Not: pas = pasif
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09.05.YUK PAYLASIM KONTROL (Senkronizasyon->Yuk paylasim kontrol)| Min | Max |Default|Birim
001.Jenerator kW degeri Jenerator nominal kW degeri 11 9999 120 kW
002.Jenerator kVAr degeri Jenerator nominal kVAr degeri 11 9999 90| kVAr
003.Aktif guc paylasiml Aktif gli¢ paylasimi aktif/pasif PASIF/AKTIF | AKTIF

004.Aktif guc paylasim faktoru Aktif glic paylasim faktoru 10| 99 50 %
005.Reaktif guc paylasiml Reaktif glic paylasimi aktif/pasif PASIF/AKTIF | AKTIF

006.Reaktif guc paylasim faktoru Reaktif glic paylasim faktorii 10 99 50 %
007.Aktif guc kontrol rampasl Aktif glic kontrol rampasi 0.10]/99.99 3.00{ %/s
008.Reaktif guc kontrol rampasl Reaktif glic kontrol rampasi 0.01/99.99 3.00{ %l/s

Jenerator Nominal kW Degeri (001.Jenerator kW degeri)

Jeneratorin nominal aktif guct bu parametreye girilmelidir.

Ornegin jeneratér 200 kVA ise, bu parametreye (200 x 0,8) = 160 kW degeri girilmelidir. Bu deger aktif
yuk paylagsiminda kullantlir.

Jenerator Nominal kVAr Degeri (002.Jenerator kVAr degeri)

Jeneratorin nominal reaktif glici bu parametreye girilmelidir.

Ornegin jeneratér 200 kVA ise, bu parametreye (200 x 0,6) = 120 kVAr degeri girilmelidir. Bu deger
reaktif yUk paylagiminda kullanilir.

Aktif Guc Paylasim Se¢imi (003.Aktif guc paylasiml)

Bu parametre “AKTIF” olarak ayarlanirsa, senkron barasinda paralel ¢alisan jeneratorler sistemdeki
toplam aktif yiki gUgleri oraninda paylasiriar. Not: Eger sistemde tek bir jeneratér varsa, bu parametre
“PASIF” olarak ayarlanmalidir.

Aktif Guc Paylasim Faktoru (004.Aktif guc paylasim faktoru)

Aktif gui¢ paylagsiminda birincil (kW) ve ikincil (Hz) olarak adlandirilan iki adet PID kontrol deg@iskeni
kullanilir. Bu parametre aktif gli¢c paylasiminda hangi kontrol degiskeninin paylagsima ne kadar etki
edecegini belirler.

Not: Bu parametre “%99” olarak ayarlanirsa, sadece birincil (kW) kontrol degiskeni dikkate alinir. Bu
parametre “%1” olarak ayarlanirsa, sadece ikincil (Hz) kontrol degiskeni dikkate alinir.

Reaktif Gii¢ Paylagim Se¢imi (005.Reaktif guc paylasiml)

Bu parametre “AKTIF” olarak ayarlanirsa, senkron barasinda paralel ¢alisan jeneratérler sistemdeki
toplam reaktif yuka gicleri oraninda paylasirlar. Not: Eger sistemde tek bir jeneratér varsa, bu
parametre “PASIF” olarak ayarlanmalidir.

Reaktif Giig¢ Paylagim Faktori (006.Reaktif guc paylasim faktoru)

Reaktif glic paylasiminda birincil (kVAr) ve ikincil (Vac) olarak adlandirilan iki adet PID kontrol
degiskeni kullanilir. Bu parametre reaktif glic paylasiminda hangi kontrol degiskeninin paylasima ne
kadar etki edecegini belirler.

Not: Bu parametre “%99” olarak ayarlanirsa, sadece birincil (kVAr) kontrol degiskeni dikkate alinir. Bu
parametre “%1” olarak ayarlanirsa, sadece ikincil (Vac) kontrol degiskeni dikkate alinir.

Aktif Gli¢ Kontrol Rampasi (007.Aktif guc kontrol rampasl)
Aktif gi¢ kontroliinde PID’ den hesaplanan % ¢ikis degeri bu parametrede tanimlanan yutzdelik
adimlarla Governor moduline uygulanir.

Reaktif Gii¢ Kontrol Rampasi (008.Reaktif guc kontrol rampasl)

Reaktif gu¢ kontroliinde PID’ den hesaplanan % c¢ikis degeri bu parametrede tanimlanan yizdelik
adimlarla AVR moduliine uygulanir.
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09.06.GCB SENKRON KONTROL (Senkronizasyon->GCB senk. kontr)| Min | Max | Default|Birim
001.0lu bara voltaj set degeri Oli bara voltaj set degeri 0 50 50| V~~
002.Maksimum voltaj farkl Maksimum voltaj farki 0 50 5| V~~
003.Pozitif frekans farkl Pozitif frekans farki 0.02] 0.49] 0.20| Hz
004.Negatif frekans farkl Negatif frekans farki -0.49| 0.00 -18| Hz
005.Maksimum pozitif faz aclsl Maksimum pozitif faz agisi 0.0] 60.0 2.0 °
006.Maksimum negatif faz aclsl Maksimum negatif faz agisi -60.0f 0.0 -5.0 °
007.GCB kapatma suresi GCB kapatma siiresi 40/ 300 60| msn
008.Maksimum senkronizasyon suresi| Maksimum senkronizasyon siiresi 0 999 80| Sn
009.Senkron bekleme suresi Senkron bekleme siresi 0.0] 25.0 0.3 Sn

(:)ll'] Bara Voltaj Set Degeri (001.0lu bara voltaj set degeri)
Olgllen bara voltaji, bu parametredeki degere esit veya kiglk ise 6lU bara, bu parametredeki
degerden buylk ise canli bara olarak kabul edilir.

Maksimum Voltaj Farki (002.Maksimum voltaj farkl)
Jenerator ve bara voltajlari arasindaki fark bu parametrede tanimlanmis degere esit veya kiguk ise
voltaj icin senkron sarti saglanmis kabul edilir.

Pozitif Frekans Farki (003.Pozitif frekans farkl)
Jenerator ve bara frekanslari arasindaki fark bu parametredeki degerden kiglk ise frekans igin
senkron sarti saglanmis kabul edilir.

Negatif Frekans Farki (004.Negatif frekans farkl)
Jenerator ve bara frekanslari arasindaki fark bu parametredeki degerden biyuk ise frekans icin
senkron sarti saglanmig kabul edilir.

Maksimum Pozitif Faz A¢isi (005.Maksimum pozitif faz aclsl)
Jenerator ve bara fazlarinin agilari arasindaki fark bu parametredeki degerden kiguk ise faz agisi igin
senkron sarti saglanmis kabul edilir.

Maksimum Negatif Faz A¢isi (006.Maksimum negatif faz aclsl)
Jenerator ve bara fazlarinin agilari arasindaki fark bu parametredeki degerden buyuk ise faz agisi i¢in
senkron sarti saglanmis kabul edilir.

Jenerator Kontaktori (GCB) Kapatma Siiresi (007.GCB kapatma suresi)
Senkron sartlari saglanma zamanindan bu parametreye girilen sire kadar énce, cihaz baraya
baglanmak igin salter ¢ikisini aktif eder.

Maksimum Senkronizasyon Siiresi (008.Maksimum senkronizasyon suresi)

Senkronizasyon islemi basladiktan sonra bu parametreye girilen slire sona erene kadar
senkronizasyon iglemi gergeklesemez ise, kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Senkronizasyon
arizasi!I’” hata mesaji basilir ve jeneratér durdurulur.

Senkron Bekleme Siiresi (009.Senkron bekleme suresi)

Senkron sartlari saglandiktan sonra bu parametreye girilen slire saymaya baslar. Bu slre dolduktan
sonra, cihaz baraya baglanmak icin salter ¢ikisini aktif eder.
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09.07.LDSS KONTROL (Senkronizasyon->LDSS kontrol) Min | Max | Default|Birim
#001.Gii¢ yedekli start/stop Giig yedekli start/stop (LDSS) mod 0 2 2

secimi:

0- Pasif

1- Rezerve Gii¢

2- Jenerator YUk
#002.0lii bara start modu Olii bara start modu segimi: 0 1 0

0- Hepsi

1- Oncelige Gore
003.0ncelik Jeneratér onceligi 1 32 1
#004.Motor biiyiikliigii uydurma Motor buyukligu uydurma PASIF/AKTIF PASIF
#005.Motor saatleri esitleme Motor saatleri egitleme PASIF/AKTIF | PASIF
#006.Motorlarin degisimi Motorlarin degisimi O(pas 24| O(pas)| Saat
007.Minimum calisma zamani Minimum calisma zamani 0] 9999 120/ Sn
#008.Rezerve giic start Rezerve gli¢ start degeri 1 9999 40| kW
#009.Rezerve giic stop Rezerve gii¢ stop degeri 1 9999 55| kW
#010.Minimum jenerator yiikii Minimum jenerator yiki 0| 100 30 %
#011.Maksimum jenerator yiikii Maksimum jeneratér yikii 0| 100 70 %
012.Dinamik Dinamik mod secimi: 0 2 0

0- Disuk Dinamik

1- Orta Dinamik

2- Yiksek Dinamik
013.Calisma gecikmesi Calisma gecikmesi 0] 9999 5/ Sn
014.Tam yiikte calisma gecikmesi Tam yiikte calisma gecikmesi 0] 9999 11 Sn
015.Durma gecikmesi Durma gecikmesi 0] 9999 5/ Sn
016.Yilik birakma limiti Yuk birakma limiti 0.5| 99.9 10.0 %
017.Yiik birakma zaman asimi Yiik birakmada zaman agimi 0 999 15| Sn
#018.Bara hazir kW set Bara hazir kW set 0(pas)30000| O(pas)| kW

Not: Basinda “#" semboll olan parametreler hat zerindeki tim cihazlarda ayni olmak zorundadir.

Gl¢ Yedekli Start/Stop (LDSS) Modu Secimi (#001.Gui¢ yedekli start/stop)

0-PASIF: Sistemdeki tim jeneratorler yik analizi yapmaksizin kosulsuz olarak ¢alisacak, baraya
senkron olacak ve mevcut yUku glicleri oraninda paylasacaktir. Bu segim kosulsuz senkron olarak da
adlandirilir.

1-REZERVE GUC: Bazi sistemler parametre ile tanimlanmis bir minimum rezerve giiclin korunmasi
esasina gore calisir. Eger boyle bir sistemde rezerve gli¢ “#09.07.008.Reserve Gii¢ Start”
parametresinde tanimlanmig “kW” deg@erinin altina digerse, 6nceligi en yuksek olan bagka bir
jenerator devreye girerek mevcut yuku gucu oraninda paylasacaktir. EGer boyle bir sistemde rezerve
gugc tekrardan “#09.07.009.Reserve Gli¢ Stop” parametresinde tanimlanmis “kW” degerinin Ustine
cikarsa, 6nceligi en dusuk olan jeneratér devreden c¢ikacaktir.

2-JENERATOR YUK: Bazi sistemler jeneratérlerin kapasitelerinin ylizde olarak belli bir degeri
asmamalari esasina gore calisir. Eger bdyle bir sistemde mevcut yik ¢alisan jeneratorlerin toplam
kapasitesinin “#09.07.011.Maksimum Jeneratér Yiki{” parametresinde tanimlanmis “%” degerinin
Ustlne c¢ikarsa, dnceligi en yiksek olan baska bir jenerator devreye girerek mevcut yuka guci
oraninda paylasacaktir. Eger boyle bir sistemde mevcut yik tekrardan ¢alisan jeneratorlerin toplam
kapasitesinin “#09.07.010.Minimum Jeneratér YUk’ parametresinde tanimlanmis “%” de@erinin altina
duserse, 6nceligi en disuk olan jenerator devreden ¢ikacaktir.

Olii Bara Start Modu Segimi (#002.0lii bara start modu)

0-HEPSI: Start istegi geldiginde ilk olarak sistemdeki tiim jeneratdrler galisir, baraya senkron olur ve
mevcut yiku gugleri oraninda paylasir. Daha sonra ylk analizi yapilir ve mevcut yuki karsilayabilecek
kadar 6ncelikli jenerator veya jeneratorler devrede kalir. Diger jenerator veya jeneratorler ise
“09.07.007.Minimum Calisma Zamani” parametresindeki siire kadar bekledikten sonra devreden c¢ikar.

1-ONCELIGE GORE: Start istegi geldiginde ilk olarak sistemdeki en dncelikli jeneratér calisir ve yiikii
besler. Daha sonra yuk analizi yapilir ve ihtiyaca gore sistemdeki diger jeneratdr veya jeneratorler
onceliklerine gore devreye girip yuki paylasir.
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Jenerator Onceligi (003.0ncelik)

Bu parametre sistemdeki jeneratorlerin dnceligini belirlemek icin kullanilir. DUisuk degere sahip olan bir
jeneratdr yiksek degere sahip olan bagka bir jeneratére gore daha ylksek oncelikli kabul edilir. Yuk
analizi neticesinde ilave bir jeneratoriin devreye girmesi gerektiginde, en yiksek 6ncelige sahip
jeneratdr devreye girecektir. Aksi durumda ise yani sistemdeki mevcut yikin azalmasindan dolayi bir
jeneratoriin devreden ¢ikmasi gerektiginde, en dusuk dncelige sahip jenerator devreden ¢ikacaktir.
Not-1: Eger sistemde bu “09.07.003.0Oncelik’ parametresi ayni deger olarak girilmis birden fazla
jenerator varsa, “09.04.001.Cihaz (ID) Numarasi” parametresindeki degeri kiiguk olan jeneratér daha
yuksek dncelikli kabul edilir.

Not-2: Eger sistemdeki jeneratorlerden her hangi birinin “19-En Yiiksek Oncelik” lojik giris fonksiyonu
aktif edilmis ise ve ilgili giris aktif ise, bu jeneratdr en yiuksek oncelikli olarak kabul edilir.

Eger sistemdeki jeneratérlerden hig birinin “19-En Yiiksek Oncelik” lojik giris fonksiyonu aktif edilmemis
ise ve sistemdeki jeneratdrlerin “09.07.005.Motor Saatleri Esitleme” 6zelligi aktif edilmis ise, en disik
motor ¢alisma saatine sahip olan jenerator en ylksek 6ncelikli olarak kabul edilir.

Eger sistemdeki jeneratérlerden hig birinin “19-En Yiiksek Oncelik” lojik giris fonksiyonu aktif edilmemis
ise ve sistemdeki jeneratorlerden hig birinin “09.07.005.Motor Saatleri Esitleme” 6zelligi aktif edilmemis
ise, bu “09.07.003.0Oncelik’ parametresi en kiiciik degerde olan jeneratdr en yiiksek éncelikli olarak
kabul edilir.

Motor Biyiikliigii Uydurma (#004.Motor biyiikligii uydurma)

Sistemde farkh guclerde jeneratérler mevcut ise maksimum verimlilik elde etmek igin bu parametre
aktif edilebilir. YUk saliniminin dar bir aralikta oldugu sistemlerde yiksek gugli jeneratérin devreye
girmemesi icin veya yUk saliniminin genis bir aralikta oldugu sistemlerde distk gugli jeneratérin
devreye girmemesi icin bu parametre kullanilabilir.

Motor buyukligi uydurma parametresi aktif edildiginde “09.07.012.Dinamik” parametresi de aktif olur.
Yuk saliniminin dar bir aralikta oldugu sistemlerde dusuk gucli jeneratdrde “09.07.012.Dinamik”
parametresi “2-Yiiksek Dinamik” olarak secilerek, bu jeneratoriin devreye girmesi saglanir. Bu
durumda yuksek gugcli jeneratorde “09.07.012.Dinamik” parametresinin “0-Dusiik dinamik” olarak
secilmesi gerekmektedir. Yk saliniminin genis bir aralikta oldugu sistemlerde ise ylksek gugli
jeneratorde “09.07.012.Dinamik” parametresi “2-Yiiksek Dinamik” olarak secilerek, bu jeneratorin
devreye girmesi saglanir. Bu durumda duguk guglu jeneratorde ise “09.07.012.Dinamik”
parametresinin “0-Duisiik dinamik” olarak secilmesi gerekmektedir.

Motor Saatleri Esitleme (#005.Motor saatleri esitleme) )
Eger sistemdeki tim jeneratorlerde bu parametre aktif edilirse, “09.07.003.Oncelik” parametresinin
degeri ezilir ve en dislk motor ¢alisma saatine sahip olan jenerator en ylksek éncelikli kabul edilir.

Motorlarin Degigimi (#006.Motorlarin degisimi)
Eger sistemdeki tum jeneratorlerde bu parametre aktif edilirse, jeneratorler dncelik siralarina gére bu
parametreye girilen stire kadar degisimli olarak ¢alisip duracaklardir.

Minimum Galisma Zamani (007.Minimum caligsma zamani)

YUk analizi neticesinde devreye girmesine karar verilmis bir jenerator ¢alisip baraya senkron olmak
isin salterini kapattiktan sonra eger yuk analizi neticesinde tekrardan devreden ¢ikmasi gerekiyorsa,
bu parametrede girilen stire kadar calistiktan sonra devreden cikacaktir.

Rezerve Gii¢ Start Degeri (#008.Rezerve gii¢ start)

Eger “#09.07.001 Gli¢ Yedekli Start/Stop” parametresi “1-Rezerve Gii¢” olarak ayarlanmis ise, bu
parametre fonksiyonel olacaktir.

“Sistemdeki toplam aktif yik” > (“Sistemde ¢alisan jeneratérlerin toplam nominal aktif gictd” —
“09.07.008.Rezerve Gli¢ Start’ parametresinde tanimlanmis kW degderi) sarti olustugunda, dnceligi en
yuksek olan bir sonraki jenerator devreye girecektir.

Ornek:

Sistemde 200 kW nominal aktif glic kapasitesine sahip 2 adet jeneratdr ¢calismakta ve mevcut yuki
paylasmakta olsun ve “09.07.008.Rezerve Gii¢ Start’ parametresi de “30 kW” olarak girilmis olsun.
Bu durumda;

“Sistemin nominal aktif glcu” = (2 x 200 kW) = 400 kW olur.

(“Sistemin nominal aktif gucd” — “09.07.008.Rezerve Gli¢ Start’ parametresi) = (400 kW — 30 kW) =
370 kW olur.

“Sistemdeki toplam aktif yik” 370 kW’ in Ustline ciktiginda, 3.jenerator calisip devreye girecektir.
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Rezerve Gii¢ Stop Degeri (#009.Rezerve gii¢ stop)

Eger “#09.07.001.Gli¢ Yedekli Start/Stop” parametresi “1-Rezerve Gii¢” olarak ayarlanmis ise, bu
parametre fonksiyonel olacaktir.

“Sistemdeki toplam aktif yik” < (“Sistemde kendisi disinda ¢alisan diger jeneratérlerin toplam nominal
aktif glicU” — “09.07.009.Rezerve Gli¢ Stop” parametresinde tanimlanmis kW degeri) sarti
olustugunda, 6nceligi en duslk olan jeneratér devreden ¢ikacaktir.

Ornek:

Sistemde 200 kW nominal aktif glic kapasitesine sahip 3 adet jeneratdr ¢calismakta ve mevcut yuki
paylasmakta olsun ve “09.07.009.Rezerve Gii¢ Stop” parametresi de “40 kW” olarak girilmis olsun.
Bu durumda;

“Sistemin (kendisi hari¢) nominal aktif guci” = ((3-1) x 200 kW) = 400 kW olur.

(“Sistemin nominal aktif guicu” — “09.07.009.Rezerve Gii¢ Stop” parametresi) = (400 kW — 40 kW) =
360 kW olur.

“Sistemdeki toplam aktif yik” 360 kW’ in altina dustliglinde, 3.jenerator devreden ¢ikacaktir.

Minimum Jeneratér Yiki (#010.Minimum jenerator yuki)

Eger “#09.07.001.Gii¢ Yedekli Start/Stop” parametresi “2-Jeneratér Yiik’ olarak ayarlanmis ise, bu
parametre fonksiyonel olacaktir.

Eger sistemdeki toplam aktif yik calisan jeneratorlerin toplam nominal aktif glic kapasitesinin bu
parametrede tanimlanmis “%” de@erinin altina diserse, 6nceligi en disuk olan jenerator devreden
cikacaktir. Yani;

“Sistemdeki toplam aktif yik” < (“Sistemde ¢alisan jeneratérlerin toplam nominal aktif glici” x
“09.07.010.Minimum Jeneratér Yikd” parametresinde tanimlanmis % degeri) sarti olugtugunda,
onceligi en dusuk olan jeneratdr devreden ¢ikacaktir.

Not: Sistemin saglikli ¢galigsabilmesi icin bu parametre “09.07.011.Maksimum Jeneratér Yikd”
parametresindeki degerin yarisindan kiguk girilmelidir.

Ornek:

Sistemde 200 kW nominal aktif gl¢ kapasitesine sahip 3 adet jeneratdr calismakta ve mevcut yuki
paylasmakta olsun ve “09.07.010.Minimum Jeneratér Yiiki” parametresi de “%30” olarak girilmis
olsun.

Bu durumda;

“Sistemin nominal aktif glicu” = (3 x 200 kW) = 600 kW olur.

(“Sistemin nominal aktif glict” x “09.07.010.Minimum Jeneratér Yiiki’ parametresi) = (600 kW x %30)
=180 kW olur.

“Sistemdeki toplam aktif yik” 180 kW’ in altina dustiglinde, 3.jenerator devreden ¢ikacaktir.

Maksimum Jenerator Yiiki (#011.Maksimum jenerator yiiki)

Eger “#09.07.001.Gli¢ Yedekli Start/Stop” parametresi “2-Jeneratér Yiik” olarak ayarlanmis ise, bu
parametre fonksiyonel olacaktir.

Eger sistemdeki toplam aktif yik calisan jeneratorlerin toplam nominal aktif glic kapasitesinin bu
parametrede tanimlanmis “%” deg@erinin Ustlne ¢ikarsa, dnceligi en yuksek olan baska bir jenerator
devreye girerek mevcut yikd glcu oraninda paylasacaktir. Yani;

“Sistemdeki toplam aktif yik” > (“Sistemde ¢alisan jeneratérlerin toplam nominal aktif glici” x
“09.07.011.Maksimum Jeneratér Yik{” parametresinde tanimlanmis % degeri) sarti olustugunda,
onceligi en yuksek olan baska bir jenerator devreye girecektir.

Not: Sistemin saglikli galisabilmesi igin bu parametre “09.07.010.Minimum Jeneratér YUkd”
parametresindeki degerin iki katindan buyuk girilmelidir.

Ornek:

Sistemde 200 kW nominal aktif gl¢ kapasitesine sahip 2 adet jeneratdr calismakta ve mevcut yuki
paylasmakta olsun ve “09.07.011.Maksimum Jeneratér Yikd” parametresi de “%70” olarak girilmis
olsun.

Bu durumda;

“Sistemin nominal aktif glici” = (2 x 200 kW) = 400 kW olur.

(“Sistemin nominal aktif guicu” x “09.07.011.Maksimum Jeneratér YUkiu” parametresi) = (400 kW x
%70) = 280 kW olur.

“Sistemdeki toplam aktif yik” 280 kW’ in Ustline ¢iktiginda, 3.jeneratér devreye girecektir.
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Dinamik Mod Se¢imi (012.Dinamik)

Eger “#09.07.004.Motor Biiylikligi Uydurma” parametresi “AKTIF” olarak ayarlanmis ise, bu
parametre fonksiyonel olacaktir. Bu parametre “0-Ddisiik Dinamik”, “1-Orta Dinamik” ve “2-Yliksek
Dinamik” olarak ayarlanabilir.

YUk saliniminin dar bir aralikta oldugu sistemlerde distk guigli jeneratérde bu parametre “2-Yiiksek
Dinamik” olarak segcilerek, bu jeneratériin devreye girmesi saglanir. Bu durumda ylksek gugli
jeneratdrde bu parametrenin “0-Dislik dinamik” olarak secilmesi gerekmektedir.

Yuk saliniminin genis bir aralikta oldugu sistemlerde ise yuksek gugli jeneratérde bu parametre “2-
Yiiksek Dinamik” olarak secilerek, bu jeneratériin devreye girmesi saglanir. Bu durumda distk gagla
jeneratorde ise bu parametrenin “0-Diistik dinamik” olarak segilmesi gerekmektedir.

Dinamik karakteristigi = ((% maks. gli¢c — % min. gu¢) x dinamik) + (% min. glg)
Sabitler:

Dusuk dinamik = %25

Orta dinamik = %50

Yuksek dinamik = %75

Diistik dinamik érnegi:

Dinamik karakteristigi = [(%70 — %30) x %25] + (%30) = %40

Start Komutu Yayinlama:

Eger “#09.07.004.Motor Biiytikltigi Uydurma” parametresi “PASIF” olarak ayarlanmis ise;

“Sistemdeki toplam aktif yik” > (“Sistemde ¢alisan jeneratérlerin toplam nominal aktif glici” x
“09.07.011.Maksimum Jeneratér Y(kd” parametresinde tanimlanmis % degeri) sarti olustugunda, start
komutu yayinlanacaktir.

Eger “#09.07.004.Motor Biytikliigi Uydurma” parametresi “AKTIF” olarak ayarlanmis ise;
“Sistemdeki toplam aktif yik” > (“Sistemde c¢alisan jeneratorlerin toplam nominal aktif glici” x
“09.07.011.Maksimum Jeneratér Yiku” parametresinde tanimlanmis % degeri) sarti olustugunda,
Ve

((“Sistemde calisan jeneratorlerin toplam nominal aktif glici” + “Calisacak jeneratériin nominal aktif
gucd”) x “Dinamik karakteristigi”) > “Sistemdeki toplam aktif yik” sarti olustugunda, start komutu

yayinlanacaktir.

Stop Komutu Yayinlama:

Eger “#09.07.004.Motor Biiytikltigi Uydurma” parametresi “PASIF” olarak ayarlanmis ise;
“Sistemdeki toplam aktif yik” < (“Sistemde ¢alisan jeneratérlerin toplam nominal aktif glici” x
“09.07.010.Minimum Jeneratér Yikd” parametresinde tanimlanmis % degeri) sarti olustugunda, stop
komutu yayinlanacaktir.

Eger “#09.07.004.Motor Biytikligi Uydurma” parametresi “AKTIF” olarak ayarlanmis ise;
“Sistemdeki toplam aktif yik” < (“Sistemde c¢alisan jeneratérlerin toplam nominal aktif glici” x
“09.07.010.Minimum Jeneratér Yikid” parametresinde tanimlanmis % degeri) sarti olustugunda,
Ve

“Sistemdeki toplam aktif yik” < (“Sistemde kendisi hari¢ ¢alisan diger jeneratérlerin toplam nominal

aktif gicU” x “Dinamik karakteristigi”) sarti olustugunda, stop komutu yayinlanacaktir.

Calisma Gecikmesi (013.Calisma gecikmesi)

YUk analizi neticesinde ilave bir jeneratoriin devreye girmesi sarti olustugunda, bu parametrede
tanimlanmis gecikme stresi sonunda ilgili jenerator ¢alistirilacaktir. Bu parametre kisa sureli yik
dalgalanmalarindan dolayi jeneratérin ¢calismasini engelleyecek sekilde ayarlanmalidir.

Tam Yikte Calisma Gecikmesi (014.Tam yiikte calisma gecikmesi)
Sistemdeki yUk %100’ e ulastiginda, bir sonraki jeneratér bu parametreye girilen gecikme siresi
sonunda calistirilacaktir.

Durma Gecikmesi (015.Durma gecikmesi)

YUk analizi neticesinde ¢alisan jeneratorlerden birinin devreden ¢ikmasi sarti olustugunda, bu
parametrede tanimlanmis gecikme slresi sonunda ilgili jeneratdr durdurulacaktir. Bu parametre kisa
sureli yUk dalgalanmalarindan dolayi jeneratoriin durmasini engelleyecek sekilde ayarlanmalidir.
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Yiik Birakma Limiti (016.YUk birakma limiti)

Paralelde calisan ve yUk paylasimi yapan bir jeneratorin devreden ¢gikmasi gerektiginde, cihaz
jeneratdrin Uzerindeki yiku rampali bir sekilde azaltmaya baglar. Jeneratorin aktif glict bu
parametrede tanimlanmis % degerinin altina distiginde, cihaz jenerator kontaktérini agtirir.

Yiik Birakma Zaman Asimi (017.Yiik birakma zaman asimi)

Devreden ¢ikarilacak jeneratorin Gzerindeki yuk, bu parametreye girilen stire doluncaya kadar
“09.07.016.Ylik Birakma Limit" parametresindeki % degerinin altina dismezse, cihaz jenerator
kontaktorini agtirir.

Bara Hazir kW Set (#018.Bara hazir kW set)
Jenerator barasindaki kW kapasitesi bu parametrenin degerine ulastiktan sonra, cihaz bara hazir
sinyalini yayinlayacaktir. Not: Bu 6zelligi pasif etmek igin parametre "0" olarak girilmelidir.

09.08.YUK ATMA KONTROL (Senkronizasyon->Yuk atma kontrol) Min | Max |Default |Birim
001.Kontroldeki clkls adedi Kontroldeki ¢ikis adedi O(pas) 5 O(pas)

002.Startdaki clkls adedi Startdaki ¢ikis adedi 0 5 0

003.Aktif seviyesi Aktif seviyesi 0| 100 80 %
004.Pasif seviyesi Pasif seviyesi 0| 100 40 %
005.Aktif gecikmesi Aktif gecikmesi 0| 3600 5/ Sn
006.Pasif gecikmesi Pasif gecikmesi 0| 3600 5/ Sn

Kontroldeki Cikig Adedi (001.Kontroldeki clkls adedi)

Sistemde yUk atma 6zelligi kullanilacak ise, ilk olarak bu parametre ile kullanilacak ¢ikis sayisi
ayarlanmalidir. Daha sonra ¢ikis konfiglirasyonlarinda bu parametredeki deger kadar ¢ikisin fonksiyon
parametresi “YUK ATMA KONTROL” olarak segilmelidir. Yiik atma kullaniimayacak ise bu parametre
“PASIF’ olarak ayarlanmalidir.

Starttaki Cikis Adedi (002.Startdaki clkls adedi)
YUk atma 6zelligi aktif iken jenerator ¢calisip kontaktorit ¢ektiginde, bu parametrede tanimlanmis adet
kadar cikis aktif edilir. Boylece bu ¢ikiglara baglh yikler devreden ¢ikartiimis olur.

Aktif seviyesi (003.Aktif seviyesi)

Yuk atma 6zelligi aktif iken jeneratérin aktif glici bu parametreye girilen % degerinin Ustine
ciktiginda, ilgili yuki veya yikleri devreden gikarmak icin “YUK ATMA KONTROL” olarak segilmig
cikiglar sirasi ile aktif edilir.

Pasif seviyesi (004.Pasif seviyesi)

Yuk atma 6zelligi aktif iken jeneratérin aktif glici bu parametreye girilen % degerinin altina
dustiiginde, ilgili yiki veya yukleri yeniden devreye almak igin “YUK ATMA KONTROL” olarak
secilmis cikiglar sirasi ile pasif edilir.

Aktif Gecikmesi (005.Aktif gecikmesi)
Yuk atma c¢ikisi aktif edilme sarti olustugunda, bu parametrede tanimlanmis gecikme suresi sonunda
“YUK ATMA KONTROL” olarak secilmis c¢ikis aktif olacaktir.

Pasif Gecikmesi (006.Pasif gecikmesi)

Yuk atma ¢ikisi pasif edilme sarti olustugunda, bu parametrede tanimlanmis gecikme suresi sonunda
“YUK ATMA KONTROL” olarak secilmis ¢ikis pasif olacaktir.
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09.09.SENKRON GENEL (Senkronizasyon->Genel) Min | Max | Default |Birim
001.Parametre farkllllk kontrol Parametre farkllik kontroli PASIF/AKTIF AKTIF

002.Sistemdeki jenerator adedi Sistemdeki jenerator adedi 1 32 2
003.Minimum jenerator hata aksiyon |Minimum jeneratér hata aksiyonu: [0(pas) 3 0
0 - Pasif

1 - Uyar

2 - Elektriksel Ariza
3 - Durdurma

Parametre Farklilik Kontrol (001.Parametre farkllllk kontrol)
PASIF: Basinda # karakteri olan senkronizasyon acisindan kritik kabul edilen parametrelerin
sistemdeki tUm cihazlarda ayni olup olmadiginin kontroll yapiimaz.

AKTIF: Basinda # karakteri olan senkronizasyon agisindan kritik kabul edilen parametrelerin
sistemdeki tUm cihazlarda ayni olup olmadiginin kontrolU yapilir. Eger cihaz bu parametrelerden her
hangi birinin sistemdeki diger cihazlardan farkh oldugunu tespit ederse, Kirmizi renkli “Ariza” ledini
yakar, ekrana “Parametre farklilik arizasiI” hata mesajini basar ve jeneratori durdurur.

Sistemdeki Jenerator Adedi (002.Sistemdeki jenerator adedi)
Sistemde kullanilan jenerator sayisi bu parametreye girilmelidir.

Minimum Jeneratér Hata Aksiyonu (003.Minimum jenerator hata aksiyon)
Sistemdeki jeneratdrlerin sayisi “09.09.002. Sistemdeki Jeneratér Aded” parametresinde tanimlanmis
degerin altina dustiginde, cihazin nasil davranacagi bu parametre ile asagidaki gibi belirlenir:

0-PASIF: Minimum jenerator hatasina bakilmaz.
1-UYARI: Sari renkli “Uyar” ledi yanar ve ekrana “Minimum Jeneratér hatasi!” uyari mesaji basilir.

2-ELEKTRIKSEL ARIZA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “AMinimum Jeneratér hatasi” hata
mesaji basilir ve sogutmali olarak jeneratér durdurulur.

3-DURDURMA: Kirmizi renkli “Ariza” ledi yanar, ekrana “Minimum Jeneratér hatasi” hata mesajl
basllir ve jeneratér hemen durdurulur.

Not: pas = pasif
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.2.9 Lojik Denetleyici

10.01.KONFIG. YARDIMCI BAYRAKLAR (Lojik denetley.->Konf.yar.bayr.)| Min | Max |DefaultBirim
001.YardIimcl bayrak-1: Yardimci bayrak-1 konfigirasyonu  |Lojik Denetleyici 0
002.Yardimcl bayrak-2: Yardimci bayrak-2 konfigirasyonu  |Lojik Denetleyici 0
003.Yardimcl bayrak-3: Yardimci bayrak-3 konfigirasyonu  |Lojik Denetleyici 0
004.YardIimcl bayrak-4: Yardimci bayrak-4 konfigirasyonu |Lojik Denetleyici 0
005.YardImcl bayrak-5: Yardimci bayrak-5 konfigirasyonu  |Lojik Denetleyici 0
006.YardIimcl bayrak-6: Yardimci bayrak-6 konfigirasyonu  |Lojik Denetleyici 0
007.Yardimcl bayrak-7: Yardimci bayrak-7 konfigirasyonu |Lojik Denetleyici 0
008.Yardimcl bayrak-8: Yardimci bayrak-8 konfiglirasyonu  |Lojik Denetleyici 0
009.YardIimcl bayrak-9: Yardimci bayrak-9 konfiglirasyonu  |Lojik Denetleyici 0
010.YardIimcl bayrak-10: Yardimci bayrak-10 konfiglirasyonu |Lojik Denetleyici 0
011.Yardimcl bayrak-11: Yardimci bayrak-11 konfigirasyonu |Lojik Denetleyici 0
012.Yardimcl bayrak-12: Yardimci bayrak-12 konfigtirasyonu |Lojik Denetleyici 0
013.Yardimcl bayrak-13: Yardimci bayrak-13 konfigtirasyonu |Lojik Denetleyici 0
014.YardIimcl bayrak-14: Yardimci bayrak-14 konfigtrasyonu |Lojik Denetleyici 0
015.YardImcl bayrak-15: Yardimci bayrak-15 konfigtrasyonu |Lojik Denetleyici 0
016.YardIimcl bayrak-16: Yardimci bayrak-16 konfiglrasyonu |Lojik Denetleyici 0

Yukarnidaki Lojik Denetleyici parametrelerinin fabrika ayarlari asagidaki gibidir:

001.Yardimcl bayrak-1:
003.LD:Yar.bayrak-1

10.01.KONFIG. YARDIMCI BAYRAKLAR

003.LD:Yar.bayrak-1

s

003.LD:Yar.bayrak-1

001.Her zaman 0

11

[

002.Yardimcl bayrak-2:
004.LD:Yar.bayrak-2

10.01.KONFIG. YARDIMCI BAYRAKLAR

004.LD:Yar.bayrak-2

s

004.LD:Yar.bayrak-2

001.Her zaman 0

L1

i

015.Yardimcl bayrak-15:
017.LD:Yar.bayrak-15

10.01.KONFIG. YARDIMCI BAYRAKLAR

017.Yar.bayrak-15

s

017.Yar.bayrak-15

001.Her zaman 0

11

[

0.0

0.0

016.YardIimcl bayrak-16:

110.Zamanlaylcl-1 set

10.01.KONFIG. YARDIMCI BAYRAKLAR

1111.Zamanlaylcl-2 set

]

1112.Aktif hafta.gunu

002.Her zaman 1

LT

C
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10.02.KONFIGURE CIKISLAR (Lojik denetleyici->Konfigure clklslar) Min Max |DefaultBirim
001.Konfigure clkls-1: Konfigire ¢ikis-1 konfiglirasyonu Lojik Denetleyici 0
002.Konfigure clkls-2: Konfigire ¢ikis-2 konfiglirasyonu Lojik Denetleyici 0
003.Konfigure clkls-3: Konfigire ¢ikis-3 konfiglirasyonu Lojik Denetleyici 0
004.Konfigure clkls-4: Konfigire ¢ikis-4 konfiglirasyonu Lojik Denetleyici 0
005.Konfigure clkls-5: Konfigire ¢ikis-5 konfiglirasyonu Lojik Denetleyici 0
006.Konfigure clkls-6: Konfigire ¢ikis-6 konfiglirasyonu Lojik Denetleyici 0
007.Konfigure clkls-7: Konfigire ¢ikis-7 konfiglirasyonu Lojik Denetleyici 0
008.Konfigure clkls-8: Konfigire ¢ikis-8 konfiglirasyonu Lojik Denetleyici 0
009.Konfigure clkls-9: Konfigire ¢ikis-9 konfiglirasyonu Lojik Denetleyici 0
010.Konfigure clkls-10: Konfigure cikis-10 konfiglrasyonu  |Lojik Denetleyici 0

001.Konfigure clkls-1:
074.Knf.clk-1 fonks.

002.Her zaman 1

s 0.0

002.Her zaman 1

002.Her zaman 1

11

| T 0.0

002.Konfigure clkls-2:
075.Knf.clk-2 fonks.

10.02.KONFIGURE CIKISLAR

002.Her zaman 1

4 0.0

002.Her zaman 1

002.Her zaman 1

L1

| T 0.0

003.Konfigure clkls-3:
076.Knf.clk-3 fonks.

10.02.KONFIGURE CIKISLAR

002.Her zaman 1

s 0.0

002.Her zaman 1

002.Her zaman 1

11

| T 0.0

004.Konfigure clkls-4:
077.Knf.clk-4 fonks.

10.02.KONFIGURE CIKISLAR

002.Her zaman 1

4 0.0

002.Her zaman 1

002.Her zaman 1

L1

| T 0.0

005.Konfigure clkls-5:
078.Knf.clk-5 fonks.

10.02.KONFIGURE CIKISLAR

002.Her zaman 1

]

002.Her zaman 1

002.Her zaman 1

11

C

Yukarnidaki Lojik Denetleyici parametrelerinin fabrika ayarlari asagidaki gibidir:
10.02.KONFIGURE CIKISLAR
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10.02.KONFIGURE CIKISLAR

006.Konfigure clkls-6:
079.Knf.clk-6 fonks.

s

002.Her zaman 1 — 0.0
002.H 1 e
002.Her zaman — | 0.0
002.Her zaman 1 —

10.02.KONFIGURE CIKISLAR
007.Konfigure clkls-7:
080.Knf.clk-7 fonks.
002.Her zaman 1 — s 0.0
002.H 1 e
002.Her zaman ] i 0.0
002.Her zaman 1 —

10.02.KONFIGURE CIKISLAR
008.Konfigure clkls-8:
081.Knf.clk-8 fonks.
002.Her zaman 1 — L 0.0
002.H 1 i e
002.Her zaman — i 0.0
002.Her zaman 1 —

10.02.KONFIGURE CIKISLAR
009.Konfigure clkls-9:
082.Knf.clk-9 fonks.
002.Her zaman 1 — s 0.0
002.H 1 LB
002.Her zaman — i 0.0
002.Her zaman 1 —

10.02.KONFIGURE CIKISLAR
010.Konfigure clkls-10:
083.Knf.clk-10 fonks
002.Her zaman 1 — s 0.0
002.H 1 e
002.Her zaman — i 0.0

-

002.Her zaman 1

139



10.03.KONFIGURE EXP. CIKISLAR (Lojik denetleyici->Konf.exp.clkislar) | Min ‘ Max |DefaultBirim
001.Konfigure exp. clkis-1: Konfig. exp. ¢ikis-1 konfiglrasyonu |Lojik Denetleyici 0
002.Konfigure exp. clkls-2: Konfig. exp. ¢ikig-2 konfiglrasyonu |Lojik Denetleyici 0
003.Konfigure exp. clkls-3: Konfig. exp. ¢ikis-2 konfiglrasyonu |Lojik Denetleyici 0
004.Konfigure exp. clkis-4: Konfig. exp. ¢ikis-2 konfiglrasyonu  |Lojik Denetleyici 0
005.Konfigure exp. clkls-5: Konfig. exp. ¢ikis-2 konfiglrasyonu  |Lojik Denetleyici 0
006.Konfigure exp. clkis-6: Konfig. exp. ¢ikis-2 konfiglrasyonu  |Lojik Denetleyici 0
007.Konfigure exp. clkls-7: Konfig. exp. ¢ikis-2 konfiglrasyonu |Lojik Denetleyici 0
008.Konfigure exp. clkis-8: Konfig. exp. ¢ikis-2 konfiglrasyonu |Lojik Denetleyici 0

Yukaridaki Lojik Denetleyici parametrelerinin fabrika ayarlari asagidaki gibidir:

10.03.KONFIGURE EXP. CIKISLAR
001.Konfigure exp. clkls-1:

084.Exp.clk-1 fonks.

&
002.Her zaman 1 — 0.0
002.H 1 & B
002.Her zaman — . T 0.0
002.Her zaman 1 —

10.03.KONFIGURE EXP. CIKISLAR
002.Konfigure exp. clklst-2:

085.Exp.clk-2 fonks.
&
002.Her zaman 1 — s 0.0
& 4 sl X
002.Her zaman 1 — T 0.0
&
002.Her zaman 1 —

10.03.KONFIGURE EXP. CIKISLAR
003.Konfigure exp. clkls-3:

086.Exp.clk-3 fonks.

&
002.Her zaman 1 — s 0.0
002.H 1 & il Ll
002.Her zaman — . T 0.0
002.Her zaman 1 —

10.03.KONFIGURE EXP. CIKISLAR
004.Konfigure exp. clkls-4:

087.Exp.clk-4 fonks.

L
002.Her zaman 1 — 0.0
002.H 1 SRR
002.Her zaman — o T 0.0
002.Her zaman 1 —

10.03.KONFIGURE EXP. CIKISLAR
005.Konfigure exp. clkls-5:

088.Exp.clk-5 fonks.
&
002.Her zaman 1 s 0.0

002.Her zaman 1

[T1
C

002.Her zaman 1
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10.03.KONFIGURE EXP. CIKISLAR

006.Konfigure exp. clkls-6:

C

089.Exp.clk-6 fonks.
002.Her zaman 1 — L 0.0
002.H 1 e
.Her zaman
‘ Z }7 J 0.0
002.Her zaman 1 —
10.03.KONFIGURE EXP. CIKISLAR

007.Konfigure exp. clkls-7:
090.Exp.clk-7 fonks.
002.Her zaman 1 — s 0.0

4+ 8 —>(X]
002.Her zaman 1 — 0.0

i
002.Her zaman 1 —
10.03.KONFIGURE EXP. CIKISLAR

008.Konfigure exp. clkls-8:
091.Exp.clk-8 fonks.
002.Her zaman 1 — L 0.0

4 I8 1 —>IX]
002.Her zaman 1 — 0.0

-

002.Her zaman 1
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10.04.KONFIG. LOJIK FONKSIYONLAR (Lojik denetley.->Konf. lojik fonk)| Min ‘ Max |DefaultBirim
001.0to modda start istegi: Oto modda start istegi konfiglirasyonulLojik Denetleyici 0
002.0to modda stop istegi: Oto modda stop istegi konfigiirasyonu|Lojik Denetleyici 0
003.Guc yedekli start/stop: Glg yedekli start/stop konfiglrasyonu Lojik Denetleyici 0
004.0tomatik moda gecis: Otomatik moda gegis konfiglirasyonu |Lojik Denetleyici 0
005.Test moduna gecis: Test moduna gegis konfiglrasyonu  |Lojik Denetleyici 0
006.Manuel moda gecis: Manuel moda gegis konfiglrasyonu |Lojik Denetleyici 0
007.Stop moduna gecis: Stop moduna gegis konfiglirasyonu  |Lojik Denetleyici 0
009.Frekans droop aktif: Frekans droop konfiglirasyonu Lojik Denetleyici 0
010.Voltaj droop aktif: Voltaj droop konfiglirasyonu Lojik Denetleyici 0
011.0lu bara start engelle: Olu bara start engelle konfiglirasyonu |Lojik Denetleyici 0

10.04.KONFIG. LOJIK FONKSIYONLAR
001.0to modda start istegi:
054 .Knf.gir-2 aktif
002.Her zaman 1 — L 1.0
002.H 1 SRR
002.Her zaman — i 1.0
002.Her zaman 1 —

10.04.KONFIG. LOJIK FONKSIYONLAR
002.0to modda stop istegi:
001.Her zaman 0
001.Her zaman 0 — 4 0.0

& 4[] 1 X
001.Her zaman 0 — 0.0
]

001.Her zaman 0 —

10.04.KONFIG. LOJIK FONKSIYONLAR
003.Guc yedekli start/stop:
037.LD:Oto start ist
002.Her zaman 1 — L 0.0
002.H 1 SRy
002.Her zaman — | 0.0
002.Her zaman 1 —

10.04.KONFIG. LOJIK FONKSIYONLAR
004.0tomatik moda gecis:
003.LD:Yar.bayrak-1
001.Her zaman 0 — 4 0.0

& 4[] 1 X
001.Her zaman 0 — 0.0
]

001.Her zaman 0 —

10.04.KONFIG. LOJIK FONKSIYONLAR
005.Test moduna gecis:
003.LD:Yar.bayrak-1
001.Her zaman 0 — L 0.0
001.H 0 SRy
001.Her zaman — | 0.0
001.Her zaman 0 i

Yukaridaki Lojik Denetleyici parametrelerinin fabrika ayarlari asagidaki gibidir:
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10.04.KONFIG. LOJIK FONKSIYONLAR

006.Manuel moda gecis:

003.LD:Yar.bayrak-1

001.Her zaman 0

s

001.Her zaman 0

L1

001.Her zaman 0

[

10.04.KONFIG. LOJIK FONKSIYONLAR

007.Stop moduna gecis:

003.LD:Yar.bayrak-1

001.Her zaman 0

s

001.Her zaman 0

11

001.Her zaman 0

[

0.0

0.0

$[s[ ¥ —>x]

10.04.KONFIG. LOJIK FONKSIYONLAR

009.Frekans droop aktif:

003.LD:Yar.bayrak-1

001.Her zaman 0

s

001.Her zaman 0

11

001.Her zaman 0

0.0

0.0

$[s[ 1 —>x]

[

10.04.KONFIG. LOJIK FONKSIYONLAR

010.Voltaj droop aktif:

003.LD:Yar.bayrak-1

001.Her zaman 0

s

001.Her zaman 0

11

001.Her zaman 0

[

10.04.KONFIG. LOJIK FONKSIYONLAR

011.0lu bara start engelle:

001.Her zaman 0O

001.Her zaman 0

]

001.Her zaman 0

L1

001.Her zaman 0

C
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10.05.KONFIGURE ZAMANLAYICILAR (Lojik denetley.->Konf. zamanlay.)| Min Max |DefaultBirim
001.Zamanlaylcl-1 saat Zamanlayici-1 saat 0 23 8| Saat
002.Zamanlaylcl-1 dakika Zamanlayici-1 dakika 0 59 0| Dak
003.Zamanlaylcl-1 saniye Zamanlayici-1 saniye 0 59 Of Sn
004.Zamanlaylcl-2 saat Zamanlayici-2 saat 0 23 17| Saat
005.Zamanlaylcl-2 dakika Zamanlayici-2 dakika 0 59 0| Dak
006.Zamanlaylcl-2 saniye Zamanlayici-2 saniye 0 59 Of Sn
007.Aktif gun Aktif glin 1 31 1
008.Aktif saat Aktif saat 0 23 12| Saat
009.Aktif dakika Aktif dakika 0 59 0| Dak
010.Aktif saniye Aktif saniye 0 59 0l Sn
011.Pazartesi aktif/pasif Pazartesi aktif/pasif PASIF/AKTIF | PASIF
012.Sall aktif/pasif Sali aktif/pasif PASIF/AKTIF | PASIF
013.Carsamba aktif/pasif Carsamba aktif/pasif PASIF/AKTIF | PASIF
014.Persembe aktif/pasif Persembe aktif/pasif PASIF/AKTIF | PASIF
015.Cuma aktif/pasif Cuma aktif/pasif PASIF/AKTIF | PASIF
016.Cumartesi aktif/pasif Cumartesi aktif/pasif PASIF/AKTIF | PASIF
017.Pazar aktif/pasif Pazar aktif/pasif PASIF/AKTIF | PASIF

Yukaridaki parametreler “Lojik Denetleyici” fonksiyonlarinda istenilen zaman dilimlerini belirlemek igin

kullanilir.

10.06.LOJIK DENETLEYICI GENEL (Lojik denetleyici->Genel) Min Max |DefaultBirim
001.Register set-1 Register set-1 degeri -9999| 9999 100
002.Register set-2 Register set-2 degeri -9999| 9999 100
003.Register set-3 Register set-3 degeri -9999| 9999 100
004.Register set-4 Register set-4 degeri -9999| 9999 100
005.Register set-5 Register set-5 degeri -9999| 9999 100
006.Register set-6 Register set-6 degeri -9999| 9999 100
007.Register set-7 Register set-7 degeri -9999| 9999 100
008.Register set-8 Register set-8 degeri -9999| 9999 100

Yukaridaki parametreler “Lojik Denetleyici” fonksiyonlarinda cihazin élgiim degerlerinden her hangi
birini istenilen set degeri ile karsilastirmak icin kullanihr.
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4.2.10 Kullanici Ayari

11.04.BATARYA&SARJ JEN.VOL.OFSET (Kullanicl ayarl->Bat&sarj jen.volt)] Min Max |Default/Birim
001.Batarya voltajl ofset Batarya voltaji ofset -5.0 5.0 0 V==
002.Sarj jenerator voltajl ofset Sarj jenerator voltaji ofset -5.0 5.0 0 V=

Batarya Voltaji Ofset (001.Batarya voltajl ofset)

Cihazin hesaplayip ekraninda gosterdigi batarya voltaji degeri gercek degerinden farkli ise, aradaki

fark degeri bu parametreye girilerek bu durum ortadan kaldirilabilir.

Sarj Jenerator Voltaji Ofset (002.Sarj jenerator voltajl ofset)

Cihazin hesaplayip ekraninda gdsterdigi sarj jeneratdr voltaji degeri gercek degerinden farkl ise,

aradaki fark degeri bu parametreye girilerek bu durum ortadan kaldirilabilir.

11.05.MUSIR GIRISLERI OFSET (Kullanlcl ayarl->Musir girisleri ofseft) Min Max [DefaultBirim
001.Yag baslincl ofset Yag basinci ofset -2.0 2.0 0.0 BAR
002.Slcakllk ofset Sicaklik ofset -20 20 0 °C
003.Konfigure AG1 ofset Konfiglre analog girig-1 ofset -200 200 0 %
004.Konfigure AG2 ofset Konfiglre analog giris-2 ofset -20 20 0 °C

Yag Basinci Ofset (001.Yag basincl ofset)

Cihazin hesaplayip ekraninda gosterdigi yag basinci degeri gercek degerinden farkli ise, aradaki fark

degeri bu parametreye girilerek bu durum ortadan kaldirilabilir.

Sicaklik Ofset (002.Slcakllk ofset)

Cihazin hesaplayip ekraninda gésterdigi hararet degeri gercek degerinden farkli ise, aradaki fark

degeri bu parametreye girilerek bu durum ortadan kaldirilabilir.

Konfigure Analog Girig-1 Ofset (003.Konfigure AG1 ofset)

Cihazin hesaplayip ekraninda gosterdigi konfiglire analog giris-1 degeri gercek degerinden farkli ise,

aradaki fark degeri bu parametreye girilerek bu durum ortadan kaldirilabilir.

Konfigiire Analog Girig-2 Ofset (004.Konfigure AG2 ofset)

Cihazin hesaplayip ekraninda gosterdigi konfiglire analog giris-2 degeri gercek degerinden farkli ise,

aradaki fark degeri bu parametreye girilerek bu durum ortadan kaldirilabilir.
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5. Governor Ve AVR icin Otomatik Ayar Ozelligi

Cihaz Governor ve AVR parametrelerini ayarlayabilmek i¢in “Otomatik Ayar” 6zelligine sahiptir.

Otomatik Ayar fonksiyonu icin izlenmesi gereken adimlar:
1-) “Program->Teknisyen bolumu->09.Senkronizasyon->01.Governor kontrol” parametre sayfasina
girerek ilgili parametreleri asagidaki gibi ayarlayin;

“001.Frekans kontrol” parametresini “PASIF” olarak girin.

“003.Minimum clkls degeri” parametresini “%50.0” olarak girin.

“004.Maksimum clkls degeri” parametresini “%100.0” olarak girin.

“005.ClIKls ilk degeri” parametresini “%50.0” olarak girin.

2-) “Program->Teknisyen bolumu->09.Senkronizasyon->02.AVR kontrol” parametre sayfasina girerek
ilgili parametreleri asagidaki gibi ayarlayin;

“001.Voltaj kontrol” parametresini “PASIF” olarak girin.

“003.Minimum clkls degeri” parametresini “%35.0” olarak girin.

“004.Maksimum clkls degeri” parametresini “%65.0” olarak girin.

“005.Clkls ilk degeri” parametresini “%50.0” olarak girin.

3-) Cihazi manuel moda alarak jeneratéri manuel olarak ¢alistirin.
Governor Uzerindeki hiz potansiyometresini kullanarak jeneratéri nominal frekansa ayarlayin.
AVR Uzerindeki voltaj potansiyometresini kullanarak jeneratdri nominal voltaja ayarlayin.

4-) Jenerat6rl durdurun.

5-) “Program->Teknisyen bolumu->09.Senkronizasyon->01.Governor kontrol” parametre sayfasina
girerek ilgili parametreleri asagidaki gibi ayarlayin;
“001.Frekans kontrol” parametresini “AKTIF” olarak girin.

6-) “Program->Teknisyen bolumu->09.Senkronizasyon->02.AVR kontrol” parametre sayfasina girerek
ilgili parametreleri asagidaki gibi ayarlayin;
“001.Voltaj kontrol” parametresini “AKTIF” olarak girin.

7-) Manuel modda iken korna susturma butonuna 5 sn. boyunca basili tutuldugunda, cihazin
ekraninda Otomatik Ayar fonksiyonunu baslatmak i¢in onay mesaji gézikecektir;

4 \

GOV & AVR OTO AYAR

8-) Asagi Ok butonu ile “EVET” segeneginin Uzerine gelerek Enter butonuna basiniz. Jenerator
otomatik olarak calistirilacak ve asagidaki ekran géziikecektir;

4 \

GOV & AVR OTO AYAR

LUTFEN BEKLEYIN!
CIKMAK ICIN ESC BUTONUNA BASIN!

Mars basma
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9-) Otomatik ayar islemi yaklasik 2 dk. surecek ve iglem bittiginde cihazin ekraninda asagida

go6zuktigu gibi “ISLEM TAMAMLANDI!” uyari mesaji goziikecektir;

r

\.

GOV & AVR OTO AYAR

ISLEM TAMAMLANDI!
CIKMAK ICIN ESC BUTONUNA BASIN!

Start bekliyor

J

10-) Artik ilgili Governor ve AVR parametreleri otomatik olarak ayarlanmistir.
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6. Lojik Denetleyici Fonksiyonu

Cihaz PLC uygulamalari i¢in “Lojik Denetleyici” 6zelligine sahiptir. Bu 6zellik kullanilarak cihazin
cikislari, motor start/stop islemleri ve cihazin galisma modu konfiglre edilebilir. Ornegin her hangi bir
girisin aktif olmasi ile veya belirlenen bir zaman diliminde jeneratdriun galistirimasi saglanabilir.

Lojik Denetleyicinin yapisi agagidaki gibidir:

Komut (K1)  ——isaret (1) —
Operator (O1) —
Komut (K2) | lisaret (i2)
Operator (O3) —On/Off Gecikme— Cikis
Komut (K3)  —isaret (i3) —
Operator (02)—
Komut (K4)  ——lsaret (14) —

Komut (Kx):

Cihazda 330 adet giris komut degiskeni mevcuttur. Bu komut degiskenleri Operator blogu (lojik kapilar)
icin giris sarti olarak kullanilir.

Komut dediskenlerinin listesi asagidaki gibidir;
001.Her zaman 0: Komut ve sonrasindaki isaret blogu énemsiz olur ve lojik 0 kabul edilir
002.Her zaman 1: Komut ve sonrasindaki isaret blogu énemsiz olur ve lojik 1 kabul edilir
003.LD:Yar.bayrak-1: Yardimci bayrak-1
004.LD:Yar.bayrak-2: Yardimci bayrak-2
005.LD:Yar.bayrak-3: Yardimci bayrak-3
006.LD:Yar.bayrak-4: Yardimci bayrak-4
007.LD:Yar.bayrak-5: Yardimci bayrak-5
008.LD:Yar.bayrak-6: Yardimci bayrak-6
009.LD:Yar.bayrak-7: Yardimci bayrak-7
010.LD:Yar.bayrak-8: Yardimci bayrak-8
011.LD:Yar.bayrak-9: Yardimci bayrak-9
012.LD:Yar.bayrak-10: Yardimci bayrak-10
013.LD:Yar.bayrak-11: Yardimci bayrak-11
014.LD:Yar.bayrak-12: Yardimci bayrak-12
015.LD:Yar.bayrak-13: Yardimci bayrak-13
016.LD:Yar.bayrak-14: Yardimci bayrak-14
017.LD:Yar.bayrak-15: Yardimci bayrak-15
018.LD:Yar.bayrak-16: Yardimci bayrak-16
019.LD:Konf.clkls-1: Konfigure ¢ikig-1
020.LD:Konf.clkls-2: Konfigtre ¢ikig-2
021.LD:Konf.clkls-3: Konfigtire ¢ikis-3
022.LD:Konf.clkls-4: Konfigtre cikis-4
023.LD:Konf.clkls-5: Konfigure gikis-5
024 .LD:Konf.clkls-6: Konfigure ¢ikis-6
025.LD:Konf.clkls-7: Konfigtre ¢ikis-7
026.LD:Konf.clkls-8: Konfigtire ¢ikis-8
027.LD:Konf.clkls-9: Konfigtre cikis-9
028.LD:Konf.clkls-10: Konfigtre cikis-10
029.LD:Knf.exp.clk-1: 10 modul konfiglre ¢ikis-1
030.LD:Knf.exp.clk-2: 10 modul konfiglre ¢ikis-2
031.LD:Knf.exp.clk-3: IO modul konfigure ¢ikis-3
032.LD:Knf.exp.clk-4: 10 modul konfigire ¢ikis-4
033.LD:Knf.exp.clk-5: IO modul konfigtre ¢ikis-5
034.LD:Knf.exp.clk-6: 10 modul konfigire ¢ikis-6
035.LD:Knf.exp.clk-7: 10 modul konfigire ¢ikis-7
036.LD:Knf.exp.clk-8: 10 modul konfiglren ¢ikis-8
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037.LD:Oto start ist: Oto modda start istegi

038.LD:Oto stop istk: Oto modda stop istegi
039.LD:Gc.yd.str/stp: Gug yedekli start/stop

040.LD:Oto moda gec.: Otomatik moda gecis

041.LD:Test moda gec: Test moda gecis
042.LD:Man.moda gec: Manual moda gecis

043.LD:Stop moda gec: Stop moda gecis
044.LD:Rezerve

045.LD:Frk.droop akt: Frekans droop aktif
046.LD:Vol.droop akt: Voltaj droop aktif
047.LD:Olub.str.engl: Oli bara start engelle
048.LD:Rezerve

049.LD:Rezerve

050.LD:Rezerve

051.LD:Rezerve

052.LD:Rezerve

053.Knf.gir-1 aktif: Konfiglre giris-1 aktif

054.Knf.gir-2 aktif: Konfigure girig-2 aktif

055.Knf.gir-3 aktif: Konfigure girig-3 aktif

056.Knf.gir-4 aktif: Konfiglre girig-4 aktif

057 .Knf.gir-5 aktif: Konfiglre giris-5 aktif

058.Knf.gir-6 aktif: Konfiglire giris-6 aktif

059.Knf.gir-7 aktif: Konfigure girig-7 aktif

060.Knf.gir-8 aktif: Konfigure girig-8 aktif

061.Knf.gir-9 aktif: Konfigure girig-9 aktif

062.Knf.gir-10 aktif: Konfiglire giris-10 aktif

063.Knf.gir-11 aktif: Konfiglre giris-11 aktif

064.Knf.gir-12 aktif: Konfigure girig-12 aktif

065.Knf.gir-13 aktif: Konfigure girig-13 aktif

066.Exp.gir-1 aktif: IO modul konfigure giris-1 aktif
067.Exp.gir-2 aktif: IO modul konfigure giris-2 aktif
068.Exp.gir-3 aktif: IO modul konfigire giris-3 aktif
069.Exp.qgir-4 aktif: IO modul konfigure giris-4 aktif
070.Exp.qgir-5 aktif: IO modul konfigure giris-5 aktif
071.Exp.qgir-6 aktif: IO modul konfigure giris-6 aktif
072.Exp.gir-7 aktif: IO modul konfigure giris-7 aktif
073.Exp.gir-8 aktif: IO modul konfiglire giris-8 aktif
074.Knf.clk-1 fonks.: Konfigure ¢ikig-1 fonksiyon
075.Knf.clk-2 fonks.: Konfigure ¢ikig-2 fonksiyon
076.Knf.clk-3 fonks.: Konfigure ¢ikig-3 fonksiyon

077 .Knf.clk-4 fonks.: Konfiglire ¢ikis-4 fonksiyon
078.Knf.clk-5 fonks.: Konfigure ¢ikis-5 fonksiyon
079.Knf.clk-6 fonks.: Konfigure ¢ikig-6 fonksiyon
080.Knf.clk-7 fonks.: Konfigure ¢ikig-7 fonksiyon
081.Knf.clk-8 fonks.: Konfiglire ¢ikis-8 fonksiyon
082.Knf.clk-9 fonks.: Konfiglire ¢ikis-9 fonksiyon
083.Knf.clk-10 fonks: Konfigure ¢ikis-10 fonksiyon
084.Exp.clk-1 fonks.: IO modul konfigure ¢ikis-1 fonksiyon
085.Exp.clk-2 fonks.: IO modul konfigure ¢ikis-2 fonksiyon
086.Exp.clk-3 fonks.: IO modul konfiglre ¢ikis-3 fonksiyon
087.Exp.clk-4 fonks.: 10 modul konfiglre ¢ikis-4 fonksiyon
088.Exp.clk-5 fonks.: IO modul konfigure gikis-5 fonksiyon
089.Exp.clk-6 fonks.: IO modul konfigure ¢ikis-6 fonksiyon
090.Exp.clk-7 fonks.: IO modul konfigure ¢ikis-7 fonksiyon
091.Exp.clk-8 fonks.: IO modul konfiglre ¢ikis-8 fonksiyon
092.GCB kapat. aktif: GCB kapatma ¢ikigi aktif

093.Sarj alt.clk akt: Sarj alternator ¢ikisi aktif

094.0to mod aktif: Otomatik mod aktif

095.Test mod aktif: Test mod aktif

096.Manuel mod aktif: Manuel mod aktif

149



097.Stop mod aktif: Stop mod aktif
098.Jenerator start: Jenerator start
099.Jenerat.callsly.: Jenerator calisiyor
100.Jenerator okey: Jeneratdr okey

101.Yuk jen.beslenir: YUk jeneratdérden besleniyor

102.Rezerve
103.Rezerve
104.Rezerve
105.Rezerve
106.Rezerve
107.Rezerve
108.Rezerve
109.0lu bara: Olii bara

110.Zamanlaylcl1 set: Zamanlayici-1 set degeri
111.Zamanlaylcl2 set: Zamanlayici-2 set degeri

112.Aktif hafta.gunu: Aktif haftanin ginu
113.Aktif gun: Aktif gin

114.Aktif saat: Aktif saat

115.Aktif dakika: Aktif dakika

116.Aktif saniye: Aktif saniye

117.Rezerve

118.Rezerve

119.Rezerve

120.Klr.alarm led-1: Kirmizi alarm led-1 aktif
121.Klir.alarm led-2: Kirmizi alarm led-2 aktif
122 Klr.alarm led-3: Kirmizi alarm led-3 aktif
123 .Klr.alarm led-4: Kirmizi alarm led-4 aktif
124 Kir.alarm led-5: Kirmizi alarm led-5 aktif
125 Klir.alarm led-6: Kirmizi alarm led-6 aktif
126.Sarl alarm led-1: Sari alarm led-1 aktif
127.Sarl alarm led-2: Sari alarm led-2 aktif
128.Sarl alarm led-3: Sari alarm led-3 aktif
129.Servis alr led-1: Servis alarm led-1 aktif
130.Servis alr led-2: Servis alarm led-2 aktif
131.Servis alr led-3: Servis alarm led-3 aktif
132.Servis alr led-4: Servis alarm led-4 aktif
133.Servis alr led-5: Servis alarm led-5 aktif
134.Servis alr led-6: Servis alarm led-6 aktif
135.Giris-1 alarm!: Girig-1 alarm

136.Giris-2 alarm!: Girig-2 alarm

137.Giris-3 alarm!: Giris-3 alarm

138.Giris-4 alarm!: Giris-4 alarm

139.Giris-5 alarm!: Girig-5 alarm

140.Giris-6 alarm!: Girig-6 alarm

141.Giris-7 alarm!: Giris-7 alarm

142.Giris-8 alarm!: Giris-8 alarm

143.Giris-9 alarm!: Giris-9 alarm

144 .Giris-10 alarm!: Girig-10 alarm
145.Giris-11 alarm!: Girig-11 alarm
146.Giris-12 alarm!: Giris-12 alarm
147.Giris-13 alarm!: Giris-13 alarm
148.Exp.giris-1 alr!: IO modul giris-1 alarm
149.Exp.giris-2 alr!: IO modul giris-2 alarm
150.Exp.giris-3 alr!: IO modul giris-3 alarm
151.Exp.giris-4 alr!: IO modiil giris-4 alarm
152.Exp.giris-5 alr!: IO modiil giris-5 alarm
153.Exp.giris-6 alr!: IO modul giris-6 alarm
154.Exp.giris-7 alr!: [O modul giris-7 alarm
155.Exp.giris-8 alr!: [O modul giris-8 alarm
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156.Acil durdurma!: Acil durdurma

157.Yuksk hlz arlza!: Yuksek hiz arlzasl

158.Dusuk hlz arlza!: Duslk hiz arlzasl

159.Yuksk hlz onalr!: Yiksek hiz dn-alarm

160.Dusuk hlz onalr!: Disuk hiz 6n-alarm
161.Bar.faz.slr.arz!: Bara faz sirasi hatali

162.Pikap donmuyor!: Manyetik pikap donmuyor

163.Jen. durma hata!: Jeneratér durma hatasi

164.AG1 dusuk arlza!: Konfiglre analog giris-1 duslk ariza
165.Dusuk bat. volt!: Batarya voltaji dusuk

166.Yuksk bat. volt!: Batarya voltaji yuksek

167.Hararet onalarm!: Hararet 6n-alarm

168.AG1 dusuk onalr!: Konfigure analog giris-1 diguk 6n-alarm
169.Yag baslInc.onlr!: Yag basing 6n-alarm
170.Jen.vo.dus.onal!: Jenerator voltaj dusik 6n-alarm
171.Jen.vo.yuk.onal!: Jenerator voltaj ylksek én-alarm
172.Jen.fr.dus.onal!: Jenerator frekans disuk 6n-alarm
173.Jen.fr.yuk.onal!: Jenerator frekans yuksek on-alarm
174.Baklm arlzasl!: Bakim arizasi

175.GCB kapanamadl!: Jeneratdr kontaktori kapanamadi
176.GCB acllamadl!: Jeneratér kontaktort agilamadi
177.Rezerve!

178.Notr kont. hata: N6tr kontaktor hatasi

179.Yuksk akim arlz: Asiri akim arizasi

180.Klsa devre arlz: Kisa devre arizasi

181.Kacak aklm arlz: Kagak akim arizasi

182.J1939 sarl alrm!: J1939 sari1 alarm

183.Yuksk aklm uyar!: Agiri akim uyarisi

184.AG1 yuks.on-alr!: Konfigure analog giris-1 yuksek on-alarm
185.Kacak aklm uyar!: Kagak akim uyarisi

186.J1939 kIrm. alr!: J1939 kirmizi alarm

187.Yuk.aklm el.arz!: Asiri aklm elektriksel ariza

188.AG1 yuksek arlz!: Konfiglre analog giris-1 yiksek ariza
189.Kac.aklm el.arz!: Kagak akim elektriksel ariza
190.Dusuk slcakllk!: Duslk sicakhk

191.AG2 yuks.on-alr!: Konfiglre analog giris-2 ylksek 6n-alarm
192.AG2 yuksek arlz!: Konfiglre analog giris-2 ylksek ariza
193.Can bus uyarlsl!: CanBus haberlesme hatasi

194.Sarj alt. arlza!: Sarj alternator ariza

195.Jen.fr.dus.arlz!: Jenerator frekans dusuk ariza
196.Hararet arlzasl!: Hararet arizasi

197.Jen.vol.dus.arz!: Jeneratdr voltaj dusik ariza

198.Yag basinc arlz!: Yag basing arizasi

199.Start arlzasl!: Baslama arizasi

200.Jen.fr.yuk.arlz!: Jenerator frekans ylksek ariza
201.Jen.vol.yuk.arz!: Jenerator voltaj yuksek ariza
202.Jen.faz.slr.arz!: Jenerator faz sirasi hata

203.Dus.aklm on-alr!: DUgsUk akim én-alarm

204.Dus.aklm uyarl!: Dusuk akim uyarisi

205.Dus.aklm el.arz!: Dusuk akim elektriksel ariza
206.Dus.aklm arlza!: Dustk akim arizasi
207.Yuks.aklm.onalr!: Asiri akim dn-alarm

208.Dusuk guc onalr!: DUsUk gug¢ én-alarm

209.Dusuk guc arlza!: Duslk gti¢ arizasi

210.Aslrl guc onalr!: Asiri glic 6n-alarm

211.Aslrl guc arlza!: Asiri glg arizasi

212.AG2 dusuk onalr!: Konfiglire analog giris-2 dusik 6n-alarm
213.AG2 dusuk arlza!: Konfiglre analog giris-2 dusuk ariza
214.Yag bas.sns.arz!: Yag basing sensor arizasi
215.Hararet sns.arz!: Sicaklik sensor arizasi
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216.AG1 sensor arlz!: Konfigire analog giris-1 sensor ariza
217.AG2 sensor arlz!: Konfiglre analog giris-2 sensor ariza
218.Ters guc uyarl!: Ters glg¢ uyarisi

219.Ters guc el.arz!: Ters gug elektriksel ariza

220.Ters guc arlza!: Ters glg arizasi
221.Kab.slc.du.onal!: Kabin sicaklik distk én-alarm
222.Kab.slc.dus.arz!: Kabin sicaklik daslk ariza
223.Kab.slc.yu.onal!: Kabin sicaklik yuksek on-alarm
224 Kab.slc.yuk.arz!: Kabin sicaklik yuksek ariza
225.Dusuk guc uyarl!: Dusuk gug uyarisi

226.Dusk guc el.arz!: Dusuk gug elektriksel ariza
227.Yuksk guc uyarl!: Asiri gug uyarisi

228.Yuks.guc el.arz!: Asiri guc elektriksel ariza
229.Deng.yuk uyarl!: Dengesiz yuk uyarisi
230.Deng.yuk el.arz!: Dengesiz yuk elektriksel ariza
231.Deng.yuk arlza!: Dengesiz ylk arizasi

232.Bara canll degl!: Bara canli dedgil
233.Senkroniz.arlza!: Senkronizasyon arizasi
234.Deng.volt uyarl!: Dengesiz voltaj uyarisi
235.Deng.vol.el.arz!: Dengesiz voltaj elektriksel ariza
236.Deng.volt arlzal: Dengesiz voltaj arizasi
237.Uyart.kayb.uyar!: Uyartim kaybi uyarisi
238.Uyart.kay.el.ar!: Uyartim kaybi elektriksel ariza
239.Uyartm kayb.arz!: Uyartim kaybi arizasi
240.Param.fark.arlz!: Parametre farkhlik arizasi
241.Gov.mks.slIn.uyr!: Governor maksimum sinir uyarisi

242.Gov.mk.slIn.e.ar!: Governor maksimum sinir elektriksel ariza

243.Gov.mks.slIn.arz!: Governor maksimum sinir arizasi
244 AVR mks.sIn.uyr!l: AVR maksimum sinir uyarisi
245.AVR mk.sIn.e.ar!: AVR maksimum sinir elektriksel ariza
246.AVR mks.sIn.arz!: AVR maksimum sinir arizasi
247.CanOpen hab.arz!: Can Open haberlesme hatasi
248.Rezerve!

249.Rezerve!

250.Min.jener.hata!: Minimum jenerator hata
251.Rezerve!

252.Rezerve!

253.Rezerve!

254 Rezerve!

255.Rezerve!

256.Rezerve!

257.Rezerve!

258.Rezerve!

259.Rezerve!

260.Rezerve!

261.Rezerve!

262.Rezerve!

263.Rezerve!

264 .Rezerve!

265.Rezerve!

266.Rezerve!

267.Rezerve!

268.Rezerve!

269.Rezerve!

270.Ters gui¢ 6nalrm!: Ters gli¢ 6n-alarm
271.CanOpen ver.ar1!: Can Open versiyon hatasi-1
272.CanOpen ver.ar2!: Can Open versiyon hatasi-2
273.Sl.kontr.hab.ar!: Slave kontrolér haberlesme hatasi
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274 RK:Register set1: Register set1 parametresi degeri
275.RK:Register set2: Register set2 parametresi degeri
276.RK:Register set3: Register set3 parametresi degeri
277 .RK:Register set4: Register set4 parametresi degeri
278.RK:Register setb: Register setb parametresi degeri
279.RK:Register set6: Register set6 parametresi degeri
280.RK:Register set7: Register set7 parametresi degeri
281.RK:Register set8: Register set8 parametresi degeri
282.RK:Bara V1: Bara voltaji L1 fazi aktif degeri
283.RK:Bara V2: Bara voltaji L2 fazi aktif degeri

284 RK:Bara V3: Bara voltaji L3 fazi aktif degeri
285.RK:Bara V12: Bara voltaji L12 faz-faz aktif degeri
286.RK:Bara V23: Bara voltaji L23 faz-faz aktif degeri
287.RK:Bara V31: Bara voltaji L31 faz-faz aktif degeri
288.RK:Bara frekansl: Bara frekansi aktif degeri
289.RK:Jen V1: Jenerator voltaji L1 fazi aktif degeri
290.RK:Jen V2: Jenerator voltaji L2 fazi aktif degeri
291.RK:Jen V3: Jenerator voltaji L3 fazi aktif degeri
292.RK:Jen V12: Jenerator voltaji L12 faz-faz aktif degeri
293.RK:Jen V23: Jenerator voltaji L23 faz-faz aktif degeri
294 RK:Jen V31: Jenerator voltaji L31 faz-faz aktif degeri
295.RK:Jen frekansl: Jenerator frekansi aktif degeri
296.RK:Jen I1: Jenerator akimi L1 fazi aktif degeri
297.RK:Jen 12: Jenerator akimi L2 fazi aktif degeri
298.RK:Jen I3: Jenerator akimi L3 fazi aktif degeri
299.RK:Toprak aklml: Toprak akimi aktif degeri
300.RK:Rezerve

301.RK:Rezerve

302.RK:Rezerve

303.RK:Jen P1: Jenerator aktif guc L1 fazi aktif degeri
304.RK:Jen P2: Jenerator aktif glic L2 fazi aktif degeri
305.RK:Jen P3: Jenerator aktif gug L3 fazi aktif degeri
306.RK:Jen P toplam: Jenerator toplam aktif guc aktif degeri
307.RK:Jen Q1: Jenerator reaktif gug L1 fazi aktif degeri
308.RK:Jen Q2: Jenerator reaktif gug L2 fazi aktif degeri
309.RK:Jen Q3: Jenerator reaktif gug L3 fazi aktif degeri
310.RK:Jen Q toplam: Jenerator toplam reaktif glic aktif degeri
311.RK:Jen S1: Jenerator gorunar gug L1 fazi aktif degeri
312.RK:Jen S2: Jeneratdér gorundr gl¢ L2 fazi aktif degeri
313.RK:Jen S3: Jeneratdér gorundr gl L3 fazi aktif degeri
314 .RK:Jen S toplam: Jenerator toplam gorinir glg aktif degeri
315.RK:Jen kWh: Jenerator aktif enerji aktif degeri
316.RK:Jen kVArh: Jeneratdr reaktif enerji aktif degeri
317.RK:Motor RPM: Motor hizi aktif degeri

318.RK:Yag baslncl: Yag basin¢ musiri aktif degeri
319.RK:Hararet: Hararet musiri aktif degeri
320.RK:Konfig. AG1: Konfigure analog giris-1 musiri aktif degeri
321.RK:Konfig. AG2: Konfigure analog giris-2 musiri aktif degeri
322.RK:Kabin slcak.: Kabin sicakhgi aktif degeri
323.RK:Batarya volt.: Batarya voltaji aktif degeri

324 RK:Sarj jen volt: Sarj jeneratér voltaji aktif degeri
325.RK:Callsma adet: Calisma adedi

326.RK:Mars adet: Mars adedi

327.RK:Callsma saati: Motor calisma saati
328.RK:Baklm saati: Bakima kalan saat

329.RK:Baklm gunu: Bakima kalan gun

330.RK:Rezerve guc: Rezerve gug aktif degeri
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isaret (ix):

isaret alani giris komutu degiskeninin durumunu terslemek icin kullanilabilir. Eger isaret alani “Degil”
alma olarak konfigure edilirse, giris komutu degiskeninin durumu “1” den “0” a veya tam tersi olarak
degisir. Isaret alani segeneklerinin listesi asagidaki gibidir;

Direkt komut degeri:
—— Giris komutunun degeri degistiriimeden operatér alanina ulasir.

Degil komut degeri:
o— Giris komutunun degeri terslenerek operatér alanina ulasir.

Operator (Ox):

Operator alani AND, NAND, OR, NOR, XOR, NXOR gibi lojik semboller i¢in kullanilabilir.
Ayrica bu alan > ve < gibi kargilagtirma sembolleri igin de kullanilabilir.
Operatdr alaninda kullanabilecek sembollerin listesi asagidaki gibidir;

Lojik ve karsilastirma sembolleri:

AND NAND OR NOR XOR NXOR > <

a| a a a a a| a a
Sembol & X & ox| |>=1x| |>=10x =1 X = X > X < X

b b o] o] o] b b o]

a b/x|a b|x|a b|x|a b|x|a b|x|a b|x < <
Do 0 00[00 1,00 0/0 0100 000 1]|_F9r | Eger
ogruluk a>bise | a<bise
tablosu |0 1/0]0 1 /10 1/1/0 1/0j0 1 1|0 1 0| =1

1. 0/,0(1 O0|1|1 O/1{1 O0/0|1T O|1|1 010

11111 1/0/1 1111 1/0]1. 11011 111

On/Off Gecikme:

On Gecikmesi: Lojik ¢ikig durumunun "1” olarak degistiriimeden 6nce beklenmesi gereken siredir.
Off Gecikmesi: Lojik ¢ikis durumunun ”0” olarak degistiriimeden dnce beklenmesi gereken stiredir.

Cikis:

Lojik Denetleyici ¢ikislar “Konfigtire edilebilir yardimci bayraklar”, “Konfigtire edilebilir cihaz ¢ikislarr”
ve “Konfigtire edilebilir lojik fonksiyonlar’ olarak (g tipte gruplanabilir.

1-) Konfigiire edilebilir yardimci bayraklar:

Bu 16 adet yardimci lojik bayrak, lojik fonksiyonlari aktif veya pasif etmek icin programlanabilir.

Eger bir lojik fonksiyonda 4 adetten fazla giris komut degiskeni kullanmak gerekiyorsa veya zamansal
bir takim islemler yapmak gerekiyorsa, bu yardimci bayraklar kullanilabilir.

Ornegin “10.01.016.Yardimci bayrak-16" lojik gikisi asagida gosterildigi gibi genel amagh bir
"Zamanlayici fonksiyonu” olarak kullanilabilir;

10.01.KONFIG. YARDIMCI BAYRAKLAR
016.YardIimcl bayrak-16:

&L
1111.Zamanlaylcl-2 set — 0.0
& 4 [s[ 1 X
‘112.Aktif hafta.gunu }7 T 0.0
&
002.Her zaman 1 —
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2-) Konfigiire edilebilir cihaz cikislar:
Cihaz tzerinde 10 adet, 10 modulu tzerinde ise 8 adet konfiglire edilebilir ¢ikis bulunmaktadir.

Eger “10.02.001.Konfigure clkls-1” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, cihaz Gzerindeki konfigire edilebilir
cikis-1 aktif olacaktir.

Eger “10.02.002.Konfigure clkls-2” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, cihaz Uzerindeki konfigtre edilebilir
cikis-2 aktif olacaktir.

Eger “10.02.003.Konfigure clkls-3” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, cihaz Gzerindeki konfigire edilebilir
cikis-3 aktif olacaktir.

Eger “10.02.004.Konfigure clkls-4” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, cihaz Uzerindeki konfiglre edilebilir
cikis-4 aktif olacaktir.

Eger “10.02.005.Konfigure clkls-5" lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, cihaz Uzerindeki konfigtre edilebilir
cikis-5 aktif olacaktir.

Eger “10.02.006.Konfigure clkls-6” lojik gikis fonksiyonu “1” olursa, cihaz Gzerindeki konfigire edilebilir
cikis-6 aktif olacaktir.

Eger “10.02.007.Konfigure clkls-7” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, cihaz Gzerindeki konfigire edilebilir
cikis-7 aktif olacaktir.

Eger “10.02.008.Konfigure clkls-8" lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, cihaz Uzerindeki konfigtre edilebilir
cikis-8 aktif olacaktir.

Eger “10.02.009.Konfigure clkls-9” lojik gikis fonksiyonu “1” olursa, cihaz Gzerindeki konfigire edilebilir
cikis-9 aktif olacaktir.

Eger “10.02.010.Konfigure clkls-10” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, cihaz Uzerindeki konfigure
edilebilir ¢ikis-10 aktif olacaktir.

Eger “10.03.001.Konfigure exp. clkls-1” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, |0 modul tzerindeki konfiglire
edilebilir ¢ikis-1 aktif olacaktir.

Eger “10.03.002.Konfigure exp. clkls-2” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, 10 modul Gzerindeki konfiglire
edilebilir ¢ikis-2 aktif olacaktir.

Eger “10.03.003.Konfigure exp. clkls-3” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, 10 modul Gzerindeki konfigire
edilebilir ¢ikis-3 aktif olacaktir.

Eger “10.03.004.Konfigure exp. clkls-4” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, 10 modul tzerindeki konfiglire
edilebilir ¢ikis-4 aktif olacaktir.

Eger “10.03.005.Konfigure exp. clkls-5” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, 10 modul Gzerindeki konfiglre
edilebilir ¢ikis-5 aktif olacaktir.

Eger “10.03.006.Konfigure exp. clkls-6” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, 10 modul Gzerindeki konfigire
edilebilir ¢cikis-6 aktif olacaktir.

Eger “10.03.007.Konfigure exp. clkls-7” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, |0 modul tzerindeki konfiglire
edilebilir ¢ikis-7 aktif olacaktir.

Eger “10.03.008.Konfigure exp. clkls-8” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, 10 modul Gzerindeki konfiglire
edilebilir ¢ikis-8 aktif olacaktir.

Ornegin “10.02.001.Konfigure clkls-1” lojik ¢ikis fonksiyonu fabrika ¢ikis degeri asagida gosterildigi
gibi “Konfigure cikis-1 fonksiyon (Yakit ¢ikisi aktif)” olarak programlanmistir;

10.02.KONFIGURE CIKISLAR
001.Konfigure clkls-1:

074.Knf.clk-1 fonks.

&
002.Her zaman 1 L 0.0

002.Her zaman 1

[T1
C

002.Her zaman 1
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3-) Konfigure edilebilir lojik fonksiyonlar:

“Oto modda start iste@i”, “Oto modda stop istedi”, “Gug¢ yedekli start/stop”, “Otomatik moda gegis”,

“Test moduna gegcis”, “Manuel moda gegcis”, “Stop moduna gecis”, “Frekans droop aktif’, “Voltaj droop

aktif” ve “Olu bara start engelle” gibi dahili fonksiyonlardan olusur.

Eger “10.04.001.0to modda start istegi” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa ve cihaz otomatik modda ise,
jeneratdr calisacaktir.

Eger “10.04.002.0to modda stop istegi” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa ve cihaz otomatik modda ise,
jeneratdr duracaktir.

Eger “10.04.003.Guc yedekli start/stop” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, gli¢ yedekli start/stop
fonksiyonu aktif olacaktir.

Eger “10.04.004.0Otomatik moda gecis” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, cihaz otomatik moda
gececektir.

Eger “10.04.005.Test moduna gecis” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, cihaz test moduna gecgecektir.
Eger “10.04.006.Manuel moda gecis” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, cihaz manuel moda gegecektir.
Eger “10.04.007.Stop moduna gecis” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, cihaz stop moduna gegecektir.

Eger “10.04.009.Frekans droop aktif”’ lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, frekans droop 6zelligi aktif
olacaktir.

Eger “10.04.010.Voltaj droop aktif” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, voltaj droop 6zelligi aktif olacaktir.

Eger “10.04.011.0lu bara start engelle” lojik ¢ikis fonksiyonu “1” olursa, 6l bara durumunda
jeneratoriin calismasi gerekiyorsa engellenecektir.

Ornegin “10.04.001.0to modda start istegi” lojik ¢ikis fonksiyonu fabrika ¢ikis degeri asagida
gOsterildigi gibi “Konfigure giris-2 aktif (Uzak start)” olarak programlanmistir;

10.04.KONFIG. LOJIK FONKSIYONLAR

001.0to modda start istegi:
054.Knf.gir-2 aktif

&
002.Her zaman 1 — s 1.0

& t s/ 1 X

002.Her zaman 1 — T 1.0

&
002.Her zaman 1 —
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Lojik Denetleyici ile programlama o6rnekleri:

Ornek-1: Konfigiire edilebilir giris-1 aktifse ve bu durum 5 saniye boyunca devam ederse, konfigiire

edilebilir ¢cikis-6 aktif olacaktir.

Bunun icin “10.02.006.Konfiglre ¢ikis-6” lojik ¢ikisi asagidaki gibi programlanmalidir;

006.Konfigure clkls-6:

10.02.KONFIGURE CIKISLAR

s

002.Her zaman 1 —
002.Her zaman 1 —
002.Her zaman 1 —

[

4 [s] 1 —>(X]

Ornek-2: Otomatik modda hararet degeri 90°C’ nin Ustiine gikarsa ve yagd basing degeri 0.8bar’ in
altina duserse, jeneratdr duracaktir.

Bunun icin asagidaki adimlar izlenmelidir;
- “Program->Teknisyen bolumu->10.Lojik denetleyici->06.Genel->001.Register set-1”
parametresini “90” olarak girilmelidir,
- “Program->Teknisyen bolumu->10.Lojik denetleyici->06.Genel->001.Register set-2”
parametresini “8” olarak girilmelidir,
- “10.04.002.0to modda stop istegi” lojik ¢ikigi agagidaki gibi programlanmalidir;

10.04.KONFIG. LOJIK FONKSIYONLAR

002.0to modda stop istegi:

319.RK:Hararet
274.RK:Register set1

s

318.RK:Yag basincl

L1

275.RK:Register set2

C
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7. Spesifikasyonlar

Cihaz Turi
Fiziksel Ozellikler

Panel Kesiti

Mekanik Darbelere Karsi Koruma

Koruma Sinifi
Agirlik
Ortam Sartlan

Stoklama / Ortam Sicakligi
Stoklama / Ortam Nem Orani

Titregim Sinus Bigimi

Mekanik Darbe

Onerilen Montaj Tipi
Onerilen Galigma Ortami
Calisma Periyodu

Besleme Voltaji ve Giicii

Mars Basma islemi Birakma

Batarya Voltaji Olgiimii
Bara Voltaji Olgiimii

Bara Frekansi

Jenerator Voltaji Olgiimii

Jenerator Frekansi

Manyetik Pikap Girisi
Akim Trafosu Sekonderi
Governor Cikisli

AVR CikisI

Sarj Jeneratorii Uyartimi
Sarj Jen. Voltaji Olgiimii
Analog Miisir Olgiimii
Kabin Sicakhg: Olgiimii
Haberlesme Arayiizii

: Jenerator setleri icin elektriksel kontrol cihazi.
: 276 mm x 189 mm x 45 mm. (konnektdrler dahil). Panel

montaji igin plastik koruma.

:223mm x 162mm.

: 1Joule (IK06).

: Onden IP65.

: Yaklasik olarak 0,82 Kg.

: Deniz seviyesinden 2000 metre yikseklige kadar, yogun

nem olmayan ortamlarda.

:-40°C ile +80°C /-30°C ile +70°C
: Maksimum %95. (yogunlagma olmayan ortamlarda)
: EN 60068-2-6

Uc¢ ana eksende on tarama
5Hz - 8Hz @ +/-7.5mm, 8Hz - 500Hz @ 2gn.

: EN 60068-2-27

Ug ana eksende (i¢c mekanik darbe
15gn @ 11mS.

. I, Sabit montaj kategorisi

. II, Ofis veye is ortaminda, iletken olmayan kirlenmelerde
: Surekli.

:8-32V — (Pik: 36 V=—) - 7.5W

: Mars basma islemi sirasinda, batarya gerilimi maksimum

50 milisaniye “0” Volt olabilir (mars basma igleminden
once batarya gerilimi en az nominal degerinde olmali).

: 8 - 32V ——=, Dogruluk: skalanin % 1'i, Cézunurlik: 0,1V
:5-300V ~~ Faz-Notr, 5-99.9 Hz.

Dogruluk: skalanin % 1'i, Cozunurlik: 1V,
Harmonik: 11.harmonige kadar.

:5-99.9 Hz. (min 20 V ~ Faz-Nétr)

Dogruluk: skalanin % 0,25’ i, Cézinurlik: 0,1 Hz.

:5-300V ~~ Faz-Notr, 5-99.9 Hz.

Dogruluk: skalanin % 1'i, Cézinurlik: 1V,
Harmonik: 11.harmonige kadar.

©5-99.9 Hz. (min 20 V ~ Faz-Nétr)

Dogruluk: skalanin % 0,25’ i, Cézinurlik: 0,1 Hz.

: 35-10000 Hz. (1 - 35 Volt). Dogruluk: skalanin % 0,25’ i.
: 5A.
:-10...+10 V ===, Dogruluk: skalanin % 0.1'i, CozunurlUk: 12bit

“1000V ——= izolasyonlu”

:-10...+10 V ===, Dogruluk: skalanin % 0.1"i, Cozunurluk: 12bit

“1000V === izolasyonlu”

:210mA @12V, 105mA @24V. Nominal 2.5W.

: 8 - 32V ——, Dogruluk: skalanin %1'i, Cézunarldk: 0,1V.

: 0 - 13000hm, Dogruluk: skalanin %1'i, Cézunurltk: 1ohm.
: -50 ile +100°C, Dogruluk: skalanin %1'i, Cézunurlak: 1°C.
: USB programlama ve haberlesme portu,

J1939 ECU ile CanBus haberlesmesi,
CanOpen coklu haberlesme, Ethernet, RS485.
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I/0 Genisleme Modiilii (Ops.) : 8 giris ve 8 c¢ikis igeren 1/O genigleme modul.

Haberlesme Modiilleri (Ops.) : GSM/GPRS, Web Server modilleri

Role Cikiglari : Jenerator kontaktor ¢ikisi BA@250VA~~
Konfigure ¢ikis-10 8A@250VA~~

Transistor Cikiglari : Selenoid (Konfiglre ¢ikis-1) DC besleme ile 15A

Start (Konfiglre ¢ikis-2) DC besleme ile 15A
Konfigure ¢ikis-3,4,5,6,7,8,9 DC besleme ile 1A

Uyumlu Standartlar ic E , EE ; EH[

AEEE Yonetmeligine Uygundur.
Urdnu hizmet 6mrintn sonunda evsel veya diger atiklarla birlikte atmayin.
Elektrikli ve elektronik cihazlarin geri dénlsimi igin bir toplama noktasina gétirtn. —

8. Diger Bilgiler

Uretici Firma Bilgileri:

Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.

Bursa Organize Sanayi Bolgesi, (Fethiye OSB Mah.)
Ali Osman Sénmez Bulvari 2. Sokak, No:3

16215 Nilufer - BURSA / TURKIYE

Tel :+90 224 261 19 00

Fax :+90 224 261 19 12

Bakim Onarim Hizmeti Veren Firma Bilgileri:
Emko Elektronik Sanayi ve Ticaret A.S.

Bursa Organize Sanayi Bolgesi, (Fethiye OSB Mah.)
Ali Osman So6nmez Bulvari 2. Sokak, No:3

16215 Niliifer - BURSA / TURKIYE

Tel :+90 224 261 19 00

Fax :+90 224 261 19 12

@ = m Ko Embko Elektronik rtinlerini tercih ettiginiz igin tesekkdir ederiz,
detayli kullanim kilavuzunu indirmek igin Ititfen web sitemizi

Teknoloji ortaginiz Ziyaret ediniz. www.emkoelektronik.com.tr
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